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The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name "B ",
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology. re a I I I e 0 ra

] Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chine-
sischen Namens "B " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, ndmlich im Bereich

der Technologie unaufhaltsam weiterzustreben, zu erforschen und entdecken. RO bOt VaCU U m a nd M Op Wlth
dreame est 'abréviation de l'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de 'entreprise, Auto_ E m pty a n d M O p Se lf_C Iea n i ng

reflétant la vision de l'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.

La parola "dreame" & 'abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E la traslitterazione del nome cinese dell'azien- USGI’ M a n u a l
da "iBH " che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.

La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracion del nombre chino de "Dreame",
que significa luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compafia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologds.

dreame — cokpalLéHHoe Ha3BaHue K1Tarckoi komnaHum Dreame Technology Co., Ltd. 1 ee fouepHnx npeanpusTyii. Dreame siBisieTcs
TpaHCAMTEPaLMel Ha3BaHNA KOMMAHUN HA KNTANCKOM si3bike « IBBY », B KOTOPOM OTPaXXeHo KoprnopaTMBHoe BUAEHNE KOMMAHUN B ccpepe HayKn v
TEXHO/OTNI — HEeMpepbIBHbIV MOUCK, UCCNeL0BAHYIA U CTPEM/IEHNIE K YCrexy.

Stowo "dreame" to skrét od Dreame Technology Co., Ltd. i spétek w Chinach. Jest to transliteracja chinskiej nazwy firmy "iE5i " co oznacza dazenie do
doskonatosci w kazdym przedsiewzieciu, odzwierciedlajgc wizje firmy, jaka jest ciggte prowadzenie, odkrywanie i poszukiwania w nauce i technologii.

Het woord “dreame” is de afkorting voor Dreame Technology Co., Ltd. en haar dochterondernemingen in China. Het is de vertaling van de Chinese naam
van het bedrijf “ i ", wat voor streven naar uitmuntendheid in elke inspanning staat en het weerspiegelt de visie van het bedrijf van voortdurende
nastreving, verkenning en onderzoek in technologie.

Ordet «dreame» er en forkortelse for Dreame Technology Co., Ltd. og deres datterselskaper i Kina. Det er translitterasjonen av selskapets kinesiske navn
«JBH », som betyr a strebe etter for fortreffelighet i alle anstrengelser og som reflekterer selskapets visjon om kontinuerlig arbeid, utforskning og sgken
etter teknologi.

Begreppet "dreame" &r en forkortning av Dreame Technology Co., Ltd. och dess dotterbolag i Kina. Det ar translitterationen av féretagets kinesiska namn S
"JBH " vilket betyder att strdva efter excellens i varje handling och det aterspeglar féretagets vision om en konstant stravan, utforskning och sékande {

nar det galler teknologi.

C€ 1 & LI

For more support, contact us via https://global.dreametech.com RLX41CE-EU-A00
Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 06/2023 The illustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product. D R E A M E
Made in China




Contents Safety Information

User Manual oo . . . 1 To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.
Benutzerhandbuch ... —, : —, : 29 Usage Restrictions - This product should not be used by children younger than 8 years old nor
persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience
Manuel d'utilisation o B ‘ e ‘ 58 or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe

operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

Manuale utente s e e e e B
- The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the
Manual de usuario - s 4 114 appliance.
- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.
PYKOBOACTBO MONIb30BATENR - B ‘ B ‘ o - Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance.
_ _ Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is
Instrukcja obstugi 172 operating.
Gebruikershand[eiding e D00 ) DO not inStal'l" Charge oruse the app“ance in the bathrooms or around the
pools.
Brukerhandbok 228 - This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it
outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.
Anvandarmanual - — — — 256 - Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.

Otherwise, do not use the appliance.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or
assembly available from the manufacturer or its service agent.

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a
protective barrier.



Safety Information

Usage Restrictions

- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover,

Safety Information

or bumper as a handle for the robot.

- Do not use the robot at an ambient temperature above 40 °C or below 0 °C or

on a floor with liquids or sticky substances.

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from

the floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before
operating the appliance.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from

bumping into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of

- Keep the cleaning tool out of reach of children.

the robots. .
Batteries and

Charging

- Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.
- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Keep the cleaning solution out of reach of children.
- Use only the officially-approved detergent. Do not add any liquid such as

alcohol or disinfectant.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to

pick up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted
acids or solvents.

Usage Restrictions

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up

objects such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the
appliance.

- Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or

maintaining the appliance.

- Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them

with any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before
reinstalling and using them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User

Manual. Users are responsible for any loss or damage that arise from
improper use of this product.

- Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be

used with the model RCXE5 base station.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base

station on your own.

- Do not place the base station near a heat source.
- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's

charging contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately

and contact after-sales service.




Safety Information

Batteries and
Charging

Laser Safety
Information

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its

original packaging if possible.

- If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it,

then turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least
once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 Standard for Class 1 laser products. Please avoid direct
eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLX41CE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the
EU declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Product Overview

Package Contents

Robot

Base Station

Base Station Ramp
Extension Plate

Other Accessories

N T

Side Brush Power Cord

B e

Cleaning Tool Dust Bag x 2 Main Brush

(Stored in the base (Stored in the dust tank) (pre-installed)
station storage bin)

o=

Mop Pad x 2 Mop Pad Holder x 2
(pre-installed)

Cleaning Solution User Manual Dust Box's Filter

(pre-installed)




Il Product Overview Product Overview

Robot Robot and Sensors Cliff Sensors

o (7 Spot Cleaning Button T
- Press to start spot cleaning

. Carpet Sensor o——
o Microphone P

L o Omnidirectional

LDS Cover Side Brush o———— Wheel

o Brush Guard

o () Power / Clean Button e Dt |
Q % Sensor (LDS) Main Brush o

- Press and hold for 3 seconds to turn on or off .
K . Bumper Main Wheel ©
- Press to start cleaning after the robot is turned on

7/
o b o_J - _J © Al Visual Sensor

Camera Indicator o

. (The camera indicator ° |ED Fill Lights MopExtend
will light up when the Assembly

) o O Dock Button camera is activated)
- Press to send the robot back to the base station
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

o Main Wheel
o Brush Guard Clips

o Mop Pad Holder
Mounting Holes

© Line Laser Sensors

Dust Box
Reset Button
- Press and hold for 3

seconds to restore to Auto-empty Vente % Ng Dust Box Cover Clip
factory settings @ Filter Clip

Filter o———

Dust Box Clip o Dust Box Cover

Status Indicator Cover o
- Solid White: Cleaning or cleanup completed

- Blinking Orange: Error

- Solid Orange: Standby at low battery or paused at low battery

o Wi-Fi Indicator

Mop Assembly
Charging o
Contacts

Mop Pad Attachment Area o
° Dust Box
° Edge Sensor

Note: Press any button on the robot to pause while the robot is
cleaning or returning to charge.

© Automatic Water
Refilling Inlet

© Mop Assembly
Auto-empty Vent Mop Pad Holder Mop Pad ;




Product Overview Product Overview

Base Station Base Station

Upper Cover — )
pp | i o Cleaning Tool Dust Bag
. i . o L1
Base Station Buttons i Storage Bin Storage Bin
& o Cleaning Solution Filter ©
) () Leave / Dock Button ¢ Adding Inlet 0 o Dust Bag Slot
° gover of Base Station - Robot on the base station: Press to exit the base station — ——o Dust Tank Cover Lock
torage Bin - Robot out of the base station: Press to return to the base station o s 0 nl 7 o Signaling Area
H : n]
[>| Start / Pause Button Auto-empty Vents o o Automatic Water
- Press to start or pause cleaning QL L Adding Outlet
. : ; Charging Contacts
n §§§ Drying Button :
Dust Tank Cover o - Press to make the base station start or stop drying the mop pads
Washboard ‘E ................................. H
- Status Indicator e~——————

o Water Tank Clip o C=—=————o Lifting Handle

- Solid White: The base station is connected to power Water Tank Clip o
- Solid Orange: The base station has an error

Ramp Extension o————

Plate
—

& (__—+—+——o Reserved Slot for Connecting
° the water Hookup Kit for Auto
Refilling and Draining

Child Lock Float Ball o
Press and hold the buttons (2 and ! for 3 seconds to activate or

deactivate Child Lock. After Child Lock is activated, all buttons on the
robot and the base station are locked.

o Filter
+——o Power Port

Clean the Washboard Used Water Tank Clean Water Tank ° Floater < ——o Power Cord Holder

After the robot exits the base station, press and hold the button Q for 3
seconds to add water from the base station to the washboard, and then
press and hold the button Q for 3 seconds to pump out the used water

in the washboard. Note: The water hookup kit for auto refilling and draining needs to be purchased separately. (Only available in specific regions)
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Preparing Your Home

-C@x

Tidy up items such as power cords, cloths, slippers, and toys to improve the

efficiency of the robot.

0o

v

Open the door of the room to be cleaned, and put the furniture in its proper

place to leave more space.

Note:

Before cleaning, place a physical barrier at the edge of the stairs and
sofa to ensure the secure and smooth operations of the robot.

N
D

To prevent the robot from not recognizing areas that need to be cleaned,
do not stand in front of the robot, or in a threshold, hallway, or narrow
places.

- When operating the robot for the first time, follow it around while cleaning to remove any potential obstacles in time.

- LED fill lights will provide auxiliary lighting in dimly lit environments.

Before Use

1. Connect to an Electrical Outlet

Insert the power cord into the base station and plug it into the socket.
2 Place the base station in a location that is as open as possible with
a good Wi-Fi signal.

Firmly insert the power cord
until the base station's status
indicator is solid white | 0: OFF

2. Place the Base Station and Install the Base Station Ramp
Extension Plate

Remove any objects that are closer than 1.5 m from the front and 5 cm
from either side of the base station. Then install the base station ramp
extension plate down to the base station.

Note: To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the

base station on tile floors or marble floors is recommended.

3. Remove the Protections

Remove the two stickers on front and back of the robot, then take down
the robot cover to remove the protective strip.

4. Turn on the Robot and Install the Side Brush and Mop Assembly

Press and hold the button (/)on the robot for 3 seconds to turn it on.
Install the side brush and mop assembly into place.

Side Brush Clip o
4 N Click> >
Side Brush

Mop Pad Holder o o Mop Assembly

Mounting Holes

Note: Install the side brush untilit clicks into place.

11



Il Before Use

5. Connect the Robot to the Base Station
Place the robot onto the base station with the mop assembly facing
toward the washboard. Then you will hear a voice prompt when the
robot successfully connects to the base station.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use.
When the robot cannot be turned on after the battery is depleted,
manually connect the robot with the base station to charge it.

12

6. Install the Cleaning Solution Bottle

Remove the cap of the cleaning solution bottle, and tear off the two
seals on the bottle as shown in the figure. Open the upper cover of the
base station and install the bottle along the slot into place. The cleaning
solution will be added automatically while working.

Note: Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning
solution, otherwise it may cause base station malfunction.

7. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station, and fill it with clean
water up to the max water line. Then install it back into the base station.

Note: Do not add hot water to the water tank as this may cause the
tank to become deformed.

Connecting with the Dreamehome App

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app store
to download and install the app.

Note:

- Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may differ
from the directions in this manual. Please follow the instructions
based on the current app version.

2. Add Device

Open the Dreamehome app, tap "@" in the upper right corner, and
scan the same QR code on the robot again to add the device. Please
follow the prompts to finish the Wi-Fi connection.

Note: If you want to reset Wi-Fi, repeat step 2 and then follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

o Wi-Fi Indicator

- Blinking slowly:
To be connected

- Blinking quickly:
Connecting

- On: Connected

027 " - 10:27 - -

13
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How to Use

Turn On/Off

Press and hold the button () for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the base station, the
robot should turn on automatically and begin charging. To turn off the
robot, move the robot away from the base station and press and hold the
button () for 3 seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions in
the app to quickly create a map. The robot will start mapping without
cleaning. When the robot returns to the base station, the mapping process
has been completed and the map will be saved automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically enters

sleep mode. All indicators on the robot will turn off. Press any button on

the robot or base station, or use the app to wake up the robot.

Note:

- The robot will turn off automatically if it is left in the sleep mode for
more than 12 hours.

- If the robot is paused and placed onto the base station, the current
cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically return to the base
station to charge. After charging to the appropriate battery level, it
will resume unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please open itin the App.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator will turn
off. DND mode is disabled by default at the factory. You can use the
app to enable DND mode or modify the DND period. The DND period
is 22:00-8:00 by default.

Note:

- The scheduled cleaning tasks will be performed as usual during the
DND period.

- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period
expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, press briefly the button [ ] to enable the
spot cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped
area of 1.5 x 1.5 meters around it and returns to its starting point once
the spot cleaning is completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold
the button (! for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and
hold the button () for 3 seconds to turn the robot on.

How to Use

Vacuum and Mop
Note: When using the mop assembly for the first time, the robot
performs the "Vacuum and Mop" task by default.

1. Start cleaning

Press the button [>| on the base station or () on the robot, or use the
app to make the robot start from the base station. Then the robot will
plan the optimal cleaning route and perform the cleaning task based on
the created map.

>

b

Note:

- To ensure the robot can easily return to the base station after cleaning, it
is recommended to make the robot start from the base station.

- The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping, please
wait patiently.

- Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank,
or the washboard during operation.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to the base station to
wash mop pads based on the mop pad cleaning frequency specified in
the app. The base station will automatically refill the robot's water tank
and the robot will resume cleanup.

Note: Hot water cleaning can be enabled in the app for mop pad and
base station cleaning tasks, which applies to all modes. To prevent
scalding, do not touch the water outlet of the washboard when the
function is on.

15



BN How to Use

3. Automatically empty the dust box and wash and dry the
mop pads after finishing the "Vacuum and Mop" task

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to
charge, the base station will automatically start emptying the dust box.
Then it will wash and dry the mop pads.

Note:

- If the auto-empty function is turned off in the app, the base station
will not automatically empty the dust box.

- The base station will empty the dust box according to the frequency

setin the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed its task, please clean the used water tank
to prevent any odor.

16

Vacuum then Mop

Select "Vacuum then Mop" in the app, and the robot will automatically
remove the mop assembly on the base station to vacuum the floor. After
vacuuming is completed, the robot will return to the base station to
install the mop assembly and the base station will automatically start
emptying the dust box. And then, the robot will start mopping after the
main brush is raised.

Vacuum Only
Select "Vacuum Only" in the app, and the robot will automatically
remove the mop assembly on the base station and start vacuuming.

Mop Only

Select "Mop Only" in the app, and the robot will automatically check if
the mop assembly is installed on the base station. If not, the robot will
install the mop assembly and start mopping after the main brush is
raised.

Routine Maintenance

Parts

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

vent

Robot's automatic
water refilling inlet

Part Maintenance Frequency Replacement Part Maintenance Reglacement
Period Frequency Period
Used water tank After each use Line laser sensor
/
Clean water tank Al visual sensor
Main brush Every 6 to 12 months LED fill lights
Side brush Once every 2 weeks Every 3 to 6 months Edge sensor
Mop pad holder / Bumper Once every month
Dust box's filter Every 3 to 6 months Omnidirectional wheel
Washboard Carpet sensor /
Base station's Cliff sensors
signaling area
9 9 Bottom of the robot
Base station's Recommended
charging contacts
) . ) to clean after
Base station's auto- iCnltaee;nlng solution adding removing the
empty vents cleaning solution
Laser Distance Sensor Once every month / (bottle)
(LDS) Dust box Clean it as needed
Robot's charging Dust bag 6-8 weeks
contacts /
; Every 1to 3
Robot's auto-empty Mop pad months

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an

exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.

17
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Routine Maintenance

Washboard

1. Press the button Qto make the robot exit the base station.

2. Remove the washboard and rinse it with clean water.

3. Press and hold the button @for 3 seconds to add water to the bottom
of the base station. Then use the included cleaning tool to clean it.

OC i

D _goe

4. Press and hold the button @ for 3 seconds to pump out the used
water in the bottom of the base station, dry it with a soft and dry cloth,
and then put the washboard back.

Routine Maintenance

Dust Bag 3. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth.

1. Unlock the dust tank cover and then remove it.

Jil,

Note: Pulling outwards on the handle will seal the dust bag to prevent
the dust and debris from accidentally falling out.

19




Il Routine Maintenance

Used Water Tank Main Brush

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the used water. 1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and
lift the brush out of the robot.

2. Rinse the used water tank with clean water, and use the provided
cleaning tool to clean the inner wall of the used water tank.

2. Pull out the brush covers at both ends of the brush as shown in the
figure. Use the provided cleaning tool to remove any hair tangled in the
brush. Reinstall the brush covers on both ends of the brush, and then
reinstall the brush. Press on the brush guard to lock it in place.

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not
apply too much force when cleaning it to avoid damaging it.

20

Routine Maintenance

Side Brush & Mop Pad Holder

Remove and clean the side brush and mop pad holder.

- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of
the omnidirectional wheel. Do not use excessive force.

- Rinse the omnidirectional wheel under the running water and put it
back after drying it completely.

Dust Box

1. Open the robot's cover and press the clip to remove the dust box.

2. Open the dust box cover and empty the dust box as shown in the diagram.

21
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Routine Maintenance

Filter
1. Remove the filter and tap its basket gently.

oe®
ogo

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp
objects to prevent damage.

2. Rinse the dust box and filter with water and dry them completely

A
)/ v
®
» )
\

before reinstalling.

Note:
- Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not use any

detergent.
- Use the dust box and filter only when they are completely dry.

Robot Sensors and Charging Contacts
Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft and dry
cloth, as shown in the below figure:

o Al Visual Sensor

o Line Laser Sensors

o LED Fill Lights
o Laser Distance Sensor (LDS)

o Edge Sensor
o Bumper

o Charging Contacts

o (Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within the robot and
the base station. Please use a dry cloth for cleaning.

Routine Maintenance

Charging Contacts
Clean the charging contacts and the signaling area of the base station with a
soft and dry cloth.

Auto-empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a soft
and dry cloth.

Mop Pad
Remove the mop pad from the mop pad holder to replace it.

Cleaning Solution Adding Inlet

If the cleaning solution adding inlet is dirty, wipe it with a soft and dry cloth.

©i©

)0 )

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make
sure that the battery remains well-charged for daily use to maintain
optimal battery performance.

23
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Troubleshooting

Problem

Solution

Troubleshooting

The robot will not
turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature
between 32 °F (0°C) and 104 °F (40°C).

Problem

Solution

The robot will not
charge.

The base station is not connected to power, please make sure both ends of its power cord are correctly plugged in.
The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor, please clean the charging
contacts.

Check whether there is any foreign object at the connector of the robot and remove the foreign object if any.

The robot will not
turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base station, and
then press and hold the button (! for 3 seconds to turn it off.

If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the button () for 10 seconds to forcibly turn off
the robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network is correct.
The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection.
The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.

The charging speed
is slow.

It takes about 4.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will automatically slow
down to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base may be dirty, please wipe them with a dry cloth.

The robot cannot
find and return to
the base station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it. Please connect the base station to
the power supply or place the robot onto the base station to charge.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far
from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually
place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

The noise increases
while the robot is
operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brush or the dust box. Check and remove any hard object.
The main brush or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The robot moves
without following
the set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.

Working on wet slippery surfaces may cause the main wheel to slip. It is recommended to dry any wet areas before
using the robot.

Wipe the line laser sensors and the Al visual sensor on the robot with a clean, soft, and dry cloth to keep them clean
and unobstructed.

The robot gets
stuck in front of the
base station and
cannot return to it.

Clear any obstruction within 5 cm on the left and right sides or within 1.5 m in front of the base station to prevent the
robot from being blocked.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before trying again.
It is recommended to move the base station to a different place and try again.

The robot misses
the rooms to be
cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.

Check whether there is a threshold higher than 2 cm at the door of the room. The robot cannot climb over high
thresholds or steps.

The place in front of the room to be cleaned may be wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally.
Please try drying the floor before using the robot.
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Troubleshooting

Problem

Solution

Specifications

Robot

The robot will not
resume cleaning
after charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The robot will not resume cleaning after you manually return the robot to the base station to charge, which includes
manually placing the robot on the base station or sending the robot to charge via the app, the base station, or the
robot itself.

Model

RLX41CE

Base Station

Charging Time

Approx. 4.5 hours

The station cannot
automatically
empty the dust
box.

Check whether the dust bag in the dust tank is full.
If the dust bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base station,
or the dust box. If any, clean the blocked part in time.

Rated Voltage

14.4V=

Rated Power

75W

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

The water level in
the washboard is

Remove the washboard and check whether the drain is blocked and clean it.
Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.
Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if so. If the

Maximum Output Power

<20 dBm

abnormal. problem persists, please contact the after-sales service team.
Check the cleaning solution. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaning solution.

The mop pad . . ) . o

holder is raised Please remove the mop pad holder to check if there is any foreign object stuck in it, and try to restart the robot. If the
problem persists, please contact the after-sales service team.

abnormally.

There is water
under the clean
water tank or
around the seal.

When taking out the clean water tank, some water in the pipe may be left under the tank or around the seal. This is
normal. Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com

Model RCXE5
Rated Input 220-240 V~ 50-60 Hz
Rated Output 20V=2A
R P i
ated | ower (during dust 1000 W
emptying)
Rated Powe'r (during hot 1150 W
water cleaning)
R .
ated'Power (dur}ng 80 W
charging and drying)
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz
Maximum Output Power <20 dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a
separation distance of at least 20 cm between the antenna and the
body of the user.

Note:

- Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the power
value during the representative period (water temperature 15°C).

- Rated Power (during charging and drying) is determined by the power
value during full load period.
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Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;
- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery;

- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as much as possible.
Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.
Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of the robot, and then remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the battery.

WEEE Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed
with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a
designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities.

[r— Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the
installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.

Sicherheitsinformationen
DE
Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu
vermeiden, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren
Sie sie zum spateren Gebrauch auf.

Nutzungseinschrdn - Um einen sicheren Betrieb zu gewahrleisten und Risiken zu vermeiden,

-kungen darf dieses Produkt nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit
korperlichen, sensorischen oder geistigen Einschrankungen oder von Personen
mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines Elternteils oder Vormunds
verwendet werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung nicht ohne
Aufsicht durchfuhren.

- Das Gerat darf nur mit dem zum Gerat mitgelieferten Netzteil verwendet werden.

- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Personen
ausgewechselt werden durfen.

- Der zu reinigende Bereich muss freigeraumt werden. Kinder dirfen nicht mit
diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafur, dass Kinder und Haustiere wahrend
des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerat halten.

- Installieren, laden oder verwenden Sie das Gerdt nicht in den Badezimmern
oder in der Nahe der Pools.

- Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung
geeignet. Benutzen Sie es nicht im Freien, auf anderen Oberflachen als dem
Boden oder in einer kommerziellen oder industriellen Umgebung.

- Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung
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Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschrdn ordnungsgemaB betrieben wird. Andernfalls dirfen Sie das Geréat nicht verwenden.
-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und

-kungen

30

wenden Sie sich an den Kundendienst.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Giber dem

Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-Abdeckung,

die Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff flir den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen

Uber 40°C oder unter 0°C liegen, und auch nicht auf Béden mit Flissigkeiten
oder klebrigen Substanzen.

- Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und entfernen Sie Kabel oder

Netzkabel am Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um
Schaden oder Schaden beim Anziehen zu verhindern.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu

verhindern, dass der Roboter sie anstéBt und beschadigt.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Koérperteile von der Saugo6ffnung des

Roboters fern.

- Halten Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern.
- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Raum, in dem ein Saugling oder ein

Kind schlaft.

- Kinder, Haustiere oder Gegenstande dirfen weder auf dem stillstehenden noch

dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschrdn - Bewahren Sie das Reinigungsmittel auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.

-kungen

-Verwenden Sie nur das offiziell zugelassene Reinigungsmittel. Nicht

jede Flussigkeit wie Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzufigen.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen

brennender Substanzen. Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufsaugen
von entflammbaren oder brennbaren Flussigkeiten, atzenden Gasen oder
unverdldnnten Sauren oder L6sungsmitteln.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein. Verwenden Sie

das Gerat nicht zum Aufnehmen von Gegenstanden wie Steinen, groBen
Papierstlicken oder anderen Dingen, die das Gerat verstopfen kénnten.

- Bitte schalten Sie das Gerat vor der Reinigung und Wartung aus und ziehen Sie

den Netzstecker.

- Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten

Tuch ab oder sptilen Sie sie nicht mit Flussigkeit aus. Nach der Reinigung
waschbarer Teile, trocknen Sie die Teile vollstandig, bevor Sie sie wieder
einbauen und verwenden.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB3 den Anweisungen im

Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden

verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses Produkts entsteht.
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Sicherheitsinformationen

Akkus und Ladung

Lasersicherheitsin
-formationen

- Keine Fremdbatterie und keine Selbstreinigungsbasis verwenden. Nur mit

Versorgungseinheit RCXE5 verwenden.

-Versuchen Sie nicht, die Batterie oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu

reparieren oder zu modifizieren.

- Stellen Sie die Basisstation nicht in die Nahe einer Warmequelle.
-Verwenden Sie kein feuchtes Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der

Basisstation abzuwischen oder zu reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaRB. Unbenutzte Akkus sollten in einer

geeigneten Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und

wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und

moglichst in der Originalverpackung beférdert wird.

-Wenn der Roboter fur eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn

voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kuthlen und trockenen Ort.
Laden Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des
Akkus zu vermeiden.

- Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 fur Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist
direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1

LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLX41CE mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
3 Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs

Produktiibersicht

Packungsinhalt

Roboter

Basisstation

L[]

Rampe der Basisstations-

Verldngerungsplatte

Anderes Zubehor

%

Seitenblrste

-

Netzkabel

Wischmopp x 2
(vorinstalliert)

Mopphalter x 2

ﬂﬁ%ﬂ@l

Reinigungswerkzeug Staubsaugerbeutel x 2 Hauptbirste

(Aufbewahrung im (Aufbewahrung im Staubbehélter) (vorinstalliert)
Aufbewahrungskasten der
Basisstation)

[
———

Reinigungsflussigkeit Benutzerhandbuch Staubbehalterfilter
(vorinstalliert)
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Produktiibersicht Produktiibersicht
i ukti i ukti i

Roboter

A rz-Sensoren
Roboter und Sensoren bsturz-Sensore

o (] Taste fiir die Punktreinigung T
- Driicken Sie diese Taste, um die Spot-Reinigung zu starten

« Mikrofon Teppichsensor o——

o LDS-Abdeckung Seitenbiirste o= :}
I — \ o BUrstenschutz

o () Ein-/Aus- und Reinigungstaste —— Omnidirektionales Rad
- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrlickt, um das Gerat ein-
oder auszuschalten
- Driicken Sie diese Taste, um die Reinigung nach dem Einschalten des
Roboters zu starten

o Laserdistanzsensor

Hauptbirste o
°o StoBfanger Hauptrad ©
°© Al Visueller Sensor

o Hauptrad

o Freigabe
Hauptbirstenabdeckung

|
-

Kamera-Anzeigeo

o LED-Fillllichter ~ MOPExtend-Baugruppe o\, ("

° (O Schaltfliche zum Andocken (Die Kameraanzeige (Mopp-
- Driicken Sie dieseTaste fur die Riickkehr des Roboters zur Basisstation leuchtet auf, wenn die Verlangerungsbaugruppe) o Befestigungslécher

fir Mopphalter

- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um die Kamera aktiviert ist) ° |inienlaser-Sensor

Kindersicherung zu deaktivieren
Staubbehdélter

Reset-Taste

- Dricken und halten Sie
3 Sekunden lang, um
die Werkseinstellungen
wiederherzustellen Filtero——

o WLAN-Anzeiger

Staubbehalter-Clip o oStaubbehélterdeckel

Automatische o
LOftungsoffnung

Statusanzeige

- Leuchtet weiB: Reinigung oder Sduberung abgeschlossen

- Blinkt Orange: Fehler

- Leuchtet orange: Stand-by bei niedrigem Akkustand oder angehalten
bei niedrigem Akkustand

o Clip fr Staubbehalterdeckel
oFilter-Clip

Abdeckungo

Wischmoppverbundteil

Wischmopp o
o Staubbehdlter Befestigungsbereich
° Kantensensor

o Eingang fir automatisches
Wassernachfillen
° Wischmoppverbundteil

Hinweis: Durch Drlicken einer beliebigen Taste am Roboter kénnen
Sie den Reinigungsvorgang unterbrechen oder die Ladung des
Roboters fortsetzen.

Automatische Mopphalter Wischmopp

LOftungsoffnun
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Produktiibersicht

Basisstation

Obere Abdeckung

o Abdeckung des

Staubtankabdeckung o1

Waschbrett o—{ 7N

Rampenverldngerungsplatte o—
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Aufbewahrungskastens der
Basisstation

Tasten der Basisstation

(2 Verlassen/Andocktaste
- Roboter in der Basisstation: Driicken, um die Basisstation zu verlassen
- Roboter auBerhalb der Basisstation: Driicken, um zur Basisstation zurtickzukehren

[>| Start-/Pause-Taste
- Dricken, um die Reinigung zu starten oder zu unterbrechen

§§§ Trocknen-Taste
- Dricken Sie diese Taste, um den Trocknungsvorgang des Wischmopps in der

Basisstation zu starten oder zu stoppen

Statusanzeige
- Konstant weiB: Die Basisstation ist an die Stromversorgung angeschlossen
- Leuchtet orange: Die Basisstation hat einen Fehler

Kindersicherung

Halten Sie die Tasten Qund %! 3 Sekunden lang gedriickt, um die
Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren. Nach dem
Aktivieren der Kindersicherung werden alle Tasten am Roboter und an
der Basisstation gesperrt.

Reinigen Sie die Waschplatte

Nach dem Verlassen des Roboters aus der Basisstation halten Sie die
Taste (3 3 Sekunden lang gedriickt, um Wasser aus der Basisstation

in die Waschplatte zu fiillen, und halten Sie dann die Taste (33
Sekunden lang gedriickt, um das Schmutzwasser aus der Waschplatte
abzupumpen.

Produktiibersicht

Basisstation

Reinigungswerkzeug
o Einfulloffnung flr
Reinigungsflissigkeit

Wassertank Clip o

Schwimmerkugel o

o Filter

Schmutzwassertank Reinwassertank

o Wassertank Clip

o Schwimmer §

Staubsaugerbeutel- o

Auffangbehalter

o Aufbewahrungsbehdlter fir

Filter ©

Automatisch entleerte o

o Staubsaugerbeutelschlitz

@A ° Verriegelung der
Staubbehélterabdeckung

o Signalbereich

o Auslass fir automatische

EntlUftungsventile

% Wasserzufuhr
Ladekontakte

o Hebeblgel

& —=—+—+—— Reservierter Steckplatz fiir den

Anschluss des Wasseranschlusssets
zum automatischen Nachfillen und
Entleeren

+——o Stromanschluss

1o Netzkabelhalterung

Hinweis: Das Wasseranschlussset flr das automatische Nachfillen und Entleeren muss separat erworben werden. (Nur in bestimmten Regionen erhaltlich)
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Ihr Zuhause vorbereiten

(=)
b

4@)(

Ordnen Sie Gegenstande wie Netzkabel, Ticher, Hausschuhe und Spielzeug,
um die Effizienz der Reinigung zu verbessern.

‘Y‘. ST

|
=

0od

v

Offnen Sie die Tiir des zu reinigenden Raumes und stellen Sie die Mébel in die
geeignete Position, um mehr Platz zu schaffen.

Hinweis:

Montieren Sie vor der Reinigung die physische Barriere an den Kanten von Treppen und
Mdbeln, um dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu ermdglichen.

)
—

Um zu verhindern, dass der Roboter den zu reinigenden Bereich nicht
erkennt, stellen Sie sich nicht vor den Roboter, vor eine Schwelle, oder die
enge Stelle einer Flur hin.

- Wenn Sie den Roboter zum ersten Mal in Betrieb nehmen, folgen Sie ihm wahrend der Reinigung, um mdgliche Hindernisse rechtzeitig zu beseitigen.

- LED-Fulllichter sorgen fiir zusatzliche Beleuchtung in schwach beleuchteten Umgebungen.
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Vor der Verwendung

1. An eine Steckdose anschlieBen

SchlieBen Sie das Netzkabel an die Basisstation und stecken Sie es in
die Steckdose.

2 Platzieren Sie die Basisstation an einem mdglichst offenen Ort mit
einem guten WLAN-Signal.

Stecken Sie das Netzkabel
fest ein, bis die Statusanzeige
der Basisstation konstant °

weiB leuchtet. & 0: AUS

2. Stellen Sie die Basisstation auf und bringen Sie die
Rampenverldngerungsplatte der Basisstation an

Entfernen Sie alle Gegenstande, die sich ndher als 1,5 m von der Vorderseite
und 5 cm von jeder Seite der Basisstation befinden. Bringen Sie die Rampe
der Basisstations-Verldngerungsplatte an der Basisstation an.

Hinweis: Die Basisstation wird auf Fliesenbdden oder Marmorbdden platziert, um
Wasserflecken Holzbéden oder Teppiche nicht zu benetzen.

3. Schutzfolien entfernen

Entfernen Sie die beiden Aufkleber auf der Vorder- und Rickseite des Roboters,

dann entfernen Sie die Roboterabdeckung und den Schutzstreifen.

4. Den Roboter einschalten und die Seitenbiirste und die Mopp-
Baugruppe installieren

Zum Einschalten des Roboters die ()-Taste am Roboter driicken und 3
Sekunden lang gedrickt halten. Bringen Sie die Seitenbdirste und die
Mopp-Baugruppe an der vorgesehenen Stelle an.

SeitenbUrsten-Clip o

Seitenblrste

Befestigungslocher o
fur Mopphalter

o Wischmoppverbundteil

Hinweis: Installieren Sie die Seitenblrste, bis sie einrastet.
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Vor der Verwendung

5. Den Roboter mit der Basisstation verbinden

Setzen Sie den Roboter auf die Basisstation, wobei die Mopp-Baugruppe
zur Waschplatte zeigt. AnschlieBend héren Sie eine Sprachansage,
wenn sich der Roboter erfolgreich mit der Basisstation verbunden hat.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten
Inbetriebnahme vollstandig aufzuladen. Wenn sich der Roboter
aufgrund eines leeren Akkus nicht einschalten lasst, verbinden Sie ihn
zum Aufladen manuell mit der Basisstation.
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6. Installieren Sie die Flasche mit der Reinigungsfliissigkeit
Entfernen Sie den Deckel der Reinigungsmittelflasche und reiBen Sie die
beiden Siegel an der Flasche ab, wie in der Abbildung gezeigt. Offnen Sie
die obere Abdeckung der Basisstation und setzen Sie die Flasche mit dem
Reinigungsmittel in den Schlitz ein. Der Reiniger wird wahrend des Betriebs
automatisch zugefihrt.

Hinweis: Fillen Sie keine andere Flissigkeit als die offiziell zugelassene
Reinigungsflissigkeit ein, da es sonst zu Fehlfunktionen der Basisstation
kommen kann.

7. Wasser in den Reinwassertank einfiillen

Nehmen Sie den Reinwassertank aus der Basisstation und fillen Sie
ihn bis zur maximalen Wasserlinie mit sauberem Wasser. Setzen Sie ihn
dann wieder in die Basisstation ein.

Hinweis: Flllen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwassertank
verformt werden kann.

Verbinden mit der Dreamehome App

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter, oder suchen Sie im App-Store
nach ,Dreamehome”, um die App herunterzuladen und zu installieren.

Hinweis:

- Es wird nur 2,4 GHz WLAN unterstitzt.

- Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann der tatsachliche
Betrieb von den Anweisungen in dieser Anleitung abweichen. Bitte folgen
Sie den auf der aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

2. Gerat hinzufiigen

Offnen Sie die Dreamehome App, tippen Sie auf ,, @ " in der oberen rechten
Ecke und scannen Sie den gleichen QR-Code auf dem Roboter erneut, um
das Gerat hinzuzufligen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-
Verbindung herzustellen.

Hinweis: Zum Zurlcksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen Sie Schritt 2
und folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-Verbindung zu erstellen.

o WLAN-Anzeige

- Blinkt langsam: Verbindung
wird hergestellt

- Blinkt schnell: Verbindung
hergestellt

- Leuchtet: Verbunden
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Gebrauchsanleitung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters driicken und halten Sie die Tasted)?a
Sekunden lang gedrickt. Die Betriebsanzeige sollte leuchten. Stellen Sie
den Roboter auf die Basisstation. Der Roboter sollte sich automatisch
einschalten und mit dem Aufladen beginnen. Um den Roboter
auszuschalten, entfernen Sie den Roboter von der Basisstation und halten
Sie die Taste (/) 3 Sekunden lang gedriickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen Sie
den Anweisungen in der App, um schnell eine Karte zu erstellen, wobei
der Roboter die Kartierung ohne Reinigung startet . Die Kartierung wird
abgeschlossen, wenn der Roboter zur Station zurlickkehrt, und die Karte
wird automatisch gespeichert.

Pause / Schlaf

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn zu
pausieren.

Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten, geht er automatisch
in den Schlafmodus Uber. Alle Anzeigen am Roboter schalten sich aus.
Driicken Sie eine beliebige Taste auf dem Roboter oder der Basisstation,
oder nutzen Sie die App, um den Roboter aufzuwecken.

Hinweis:

- Wenn das Gerat langer als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es
sich automatisch aus.

- Wird der Roboter pausiert und auf die Basisstation gestellt, endet die
aktuelle Reinigungsaufgabe.
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Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation
zum Aufladen zuriick. Wenn der Akku ausreichend aufgeladen ist, setzt er die
noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion missen Sie diese in der App 6ffnen.

Nicht stéren (DND) Modus

Wenn der Roboter auf den DND-Modus (Do Not Disturb) eingestellt ist, fihrt
der Roboter die Reinigungsaufgabe nicht mehr durch und die Betriebsanzeige
erlischt. Der DND-Modus ist werkseitig standardmaBig deaktiviert. Sie kdnnen
die App verwenden, um den DND-Modus zu aktivieren oder den DND-
Zeitraum zu dndern. Der DND-Zeitraum ist standardmdaBig 22:00-8:00.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend der Nicht-Stéren-Zeit
(DND) wie gewohnt ausgeflhrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf der DND-
Periode aufgehort hat.

Punktreinigung

Wenn der Roboter in Bereitschaft ist, driicken Sie kurz die Taste _J, um den
Spot-Reinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter
einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Metern um ihn herum und kehrt zu
seinem Ausgangspunkt zurtick, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche
abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder nicht ausgeschaltet werden
kann, halten Sie die Taste ()10 Sekunden lang gedrickt, um sie gewaltsam
auszuschalten. Halten Sie dann die Taste (/)3 Sekunden lang gedriickt, um
den Roboter einzuschalten.

Gebrauchsanleitung

Staubsaugen und Wischen

Hinweis: Wenn Sie die Mopp-Baugruppe zum ersten Mal verwenden,
flhrt der Roboter standardmaBig die Aufgabe ,,Staubsaugen und
Wischen” aus.

1. Reinigung starten

Driicken Sie die Taste [>| an der Basisstation oder (/) am Roboter oder
verwenden Sie die App, um den Roboter von der Basisstation starten zu
lassen. Dann plant der Roboter die optimale Reinigungsroute und fihrt
die Reinigungsaufgabe basierend der erstellten Karte aus.

o)

Lo

>

O

Hinweis:

- Um eine problemlose Riickkehr des Roboters zur Basisstation nach der
Reinigung zu gewadhrleisten, empfiehlt es sich, den Roboter von der
Basisstation aus starten zu lassen.

- Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen
beginnt, bitte warten Sie mit Geduld.

- Bewegen Sie die Basisstation, den Reinwassertank, den

Schmutzwassertank oder das Waschbrett wahrend der Reinigung nicht.

2. Automatisches Waschen des Wischmopps

wahrend der Reinigung kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation
zurilick, um die Wischmopps zu waschen, je nach der in der App festgelegten
Haufigkeit der Wischmoppreinigung. Die Basisstation flllt automatisch den
Wasserbehalter des Roboters auf und der Roboter setzt die Reinigung fort.

Hinweis: Die HeiBwasserreinigung kann in der App fir die
Reinigungsaufgaben des Mopps und der Basisstation aktiviert werden,
was fir alle Modi gilt. Um Verbriihungen zu vermeiden, berihren Sie bei
aktivierter Funktion nicht den Wasserauslass der Waschplatte.
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Gebrauchsanleitung RegelmaBige Wartung

Teile

3. Automatisches Entleeren des Staubbehaélters und Waschen und
Trocknen der Wischmopps nach Beendigung der , Staubsaugen
und Wischen “-Aufgabe

"

Erst staubsaugen, dann wischen
wahlen Sie in der App die Option ,Wischen nach dem Staubsaugen”. Der
Roboter nimmt dann automatisch den Wischmopp an der Basisstation ab

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen Wartung

des Zubehdrs zu beachten.

) . e Haufigkeit des . Haufigkeit der Haufigkeit des
Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe erledigt hat und zum und staubsaugt.den I.Boden‘ 'I'\lach Bee'nd|gung des Staubsaugens kejhrt der Teil Haufigkeit der Wartung Austausches Teil Wartung Austausches
Aufladen zur Basisstation zurlickkehrt, beginnt die Basisstation automatisch Roboter zur Basisstation zurtick, um die Mopp-Baugruppe zu installieren, und i
i o ) ) X die Basisstation leert automatisch den Staubbehdlter. Nach dem Anheben der Schmutzwassertank Nach jedem Gebrauch Linienlaser-Sensor
mit dem Entleeren des Staubbehdlters. AnschlieBend wascht und trocknet sie N ) . ) /
die M Hauptburste beginnt der Roboter dann mit dem Wischen. Reinwassertank
e Mopps. Al Visueller Sensor
Hinweis: Hauptburste Alle 6 bis 12 Monate
- Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App ausgeschaltet Nur Staubsaugen - N . } LED-Falllichter
itenbirst Einmal alle 2 Wochen All is 6 Monat
ist, leert die Basisstation den Staubbehédlter nicht automatisch. waéhlen Sie in der App die Option ,Nur Staubsaugen”. Der Roboter nimmt seltenbarste @2 bis b Monate
- Die Basisstation leert den Staubbehdlter geméaB der in der App dann automatisch die Mopp-Baugruppe von der Basisstation ab und beginnt Mopphalter / Kantensensor
eingestellten Haufigkeit. mit dem Staubsaugen. - ) -
Staubbehalterfilter Alle 3 bis 6 Monate StoBfanger Einmal im Monat
L . Waschbrett
4. Reinigen Sie den Schmutzwassertank Nur Wischen Omnidirektionales Rad
Signalbereich der
Nachdem der Roboter seine Aufgabe erfiillt hat, reinigen Sie bitte den waéhlen Sie in der App die Option ,Nur Wischen”. Der Roboter prift dann Bc?sisstation ]
Schmutzwasserbehalter, um Geruchsbildung zu vermeiden. automatisch, ob die Mopp-Baugruppe auf der Basisstation installiert ist. Falls Ladekontakte der Teppichsensor /
nicht, setzt (?er Rob.oter die Mopp—Baugruppe ein und beginnt nach Anheben Basisstation Absturz-Sensoren
der Hauptburste mit dem Wischen.
Selbstentleerende
Luftungsoffnungen der Unterseite des Roboters
Basisstation . . -
Einmal im Monat / Es wird empfohlen,
Laserdistanzsensor - - nach dem
infulléffnung far
Ladekontakte des Roboters Reinigungsﬂisigkeit Eane‘rnen def o
- Reinigungsflussigkeit
Automatische Flasch .
LOftungsoffnung des (Flasche) zu reinigen
Roboters Staubbehalter Nach Bedarf reinigen
Eingang fir automatisches
Wassernachfillen Staubsaugerbeutel 6-8 Wochen
/ -
Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs hangt von der Nutzung des Roboters ab. Wenn Wischmopp Qléi;tk;'s 3
aufgrund besonderer Umstande eine Stérung auftritt, sollten die Teile ausgetauscht werden.
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RegelmafBige Wartung

Waschbrett

1. Driicken Sie die Taste Q , wenn der Roboter die Basisstation verlassen soll.

2. Nehmen Sie die Waschplatte heraus und spilen Sie sie mit sauberem
Wasser ab.

46

3. Halten Sie die Taste @3 Sekunden lang gedrickt, um Wasser in das
untere Fach der Basisstation zu fiillen. Danach reinigen Sie diese mit dem

mitgelieferten Reinigungswerkzeug.

7/
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4. Halten Sie die Taste@3 Sekunden lang gedriickt, um das Schmutzwasser
aus dem Boden der Basisstation abzupumpen, trocknen Sie sie mit einem

weichen und trockenen Tuch ab und setzen Sie dann die Waschplatte wieder ein.

RegelmaBige Wartung

Staubsaugerbeutel 3. Entfernen Sie den Staub und Schmutz vom Filter mit einem trockenen Tuch.

1. Entriegeln Sie die Abdeckung des Staubbehélters und nehmen Sie
diese ab.

4. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein. Bringen Sie anschlieBend die
Staubbehalterabdeckung wieder an und verriegeln Sie diese.

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach auBen ziehen, wird der Staubbeutel
verschlossen, damit Staub und Schmutz nicht versehentlich herausfallen

kénnen.
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— RegelmaBige Wartung RegelmaBige Wartung e

Schmutzwassertank Hauptbiirste Seitenbiirste und Mopphalter Staubbehalter
1. Entfernen Sie den Schmutzwassertank, 6ffnen Sie den Deckel und gieBen 1. Driicken Sie den Birstenschutzclip nach innen, um den Birstenschutz zu Die Seitenbirste und den Mopphalter entfernen und reinigen. 1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboters und driicken Sie den Clip, um den
Sie das Schmutzwasser aus. entfernen und die Blrste aus dem Roboter zu heben. Staubbehalter zu entfernen.

2. Spllen Sie den Schmutzwasserbehdalter mit sauberem Wasser aus,
und reinigen Sie die Innenwand des Schmutzwasserbehdlters mit dem
mitgelieferten Reinigungswerkzeug.

Omnidirektionales Rad 2. Offnen Sie die Staubbehélterabdeckung und leeren Sie den Staubbehalter

2. Ziehen Sie die Burstenabdeckungen an beiden Enden der Birste heraus, wie in der Abbildung gezeigt.

wie in der Abbildung gezeigt. Entfernen Sie mit dem mitgelieferten
Reinigungswerkzeug alle in der Biirste verhedderten Haare. Bringen Sie die
Birstenabdeckungen an beiden Enden der Blrste wieder an und setzen Sie
anschlieBend die Blirste wieder ein. Driicken Sie auf den Blrstenschutz, um
ihn zu arretieren.

-———
ll;’-—\
| i~ |
[*Epe Sgpe]

Hinweis:
- Trennen Sie die Achse und den Reifen des Rundumlaufrads mit einem
Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwassertank ist ein bewegliches Werkzeug, z. B. einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei keine
i i i ini i i i UbermaBige Kraft aus.
1B-e'l' \é\{g{;den sle beim Rg(ljmgen nicht zu viel Kraft an, um eine - Spilen Sie das Rundumlaufrad unter flieBendem Wasser ab und setzen
eschadigung zu vermeiden. Sie Es nach dem vollstandigen Trocknen wieder ein.
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RegelmafBige Wartung

Filter

1. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen Korb.

oo®
0o

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Blirste, einem Finger
oder scharfen Gegenstanden zu reinigen, um Schaden zu vermeiden.

2. Spulen Sie den Staubbehdlter und den Filter mit Wasser ab und

A
)/ v
<.> @‘h
» Y )

trocknen Sie sie vor dem Einbau vollstandig ab.

Hinweis:

- Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser
ab. Keine Reinigungsmittel verwenden.

- Verwenden Sie den Staubbehélter und den Filter nur, wenn sie
vollstandig trocken sind.
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Sensoren und Ladekontakte des Roboters
Wischen Sie die Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem weichen
und trockenen Tuch ab, wie in der folgenden Abbildung dargestellt:

o Al Visueller Sensor

o Linienlaser-Sensor

o LED-Flllichter
o Laserdistanzsensor

o Kantensensor
o StoBfanger

o Ladekontakte

Absturz-Sensoren

© Teppichsensor

Hinweis: Feuchtiges Tuch kann empfindliche Elemente innerhalb des
Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte verwenden Sie ein trockenes
Tuch zur Reinigung.

RegelmaBige Wartung

Ladekontakte
Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich
der Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Automatische Liiftungsoffnung

Reinigen Sie die automatische Liftungséffnung des Roboters und der
Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

Wischmopp

Entfernen Sie den Wischmopp aus dem Wischmopphalter, um es
auszutauschen.

Einfall6ffnung fiir Reinigungsfliissigkeit
Wenn der Einflllstutzen fir die Reinigungsflissigkeit verschmutzt ist, wischen
Sie ihn mit einem weichen, trockenen Tuch ab.

Batterie

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Achten Sie
darauf, dass der Akku bei taglichem Gebrauch gut aufgeladen bleibt, um die
optimale Akkuleistung zu erhalten.
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Fehlersuche und -behebung

Fehlersuche und -behebung

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Der Roboter lasst sich nicht
einschalten.

Der Akkustand ist niedrig. Laden Sie den Roboter an der Ladestation auf und versuchen Sie es dann erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es wird empfohlen, das Gerat bei einer Temperatur zwischen 0°C
und 40° C in Betrieb zu nehmen.

Roboter ladt sich nicht auf.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden des
Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte reinigen Sie die
Ladekontakte.

Uberpriifen Sie, ob sich am Anschluss des Roboters ein Fremdobjekt befindet, und entfernen Sie gegebenenfalls das
Fremdobjekt.

Der Roboter bleibt vor
der Basisstation stecken
und kann nicht zu ihr
zurlickkehren.

Entfernen Sie alle Hindernisse innerhalb von 5 cm auf der linken und rechten Seite oder innerhalb von 1,5 m vor der
Basisstation, um eine Blockierung des Roboters zu vermeiden.

Die Route fir die Rickkehr zur Ladung ist blockiert, z. B. die Tir ist geschlossen.

Der Roboter kann ausrutschen, wenn der Boden vor der Basisstation ibermaBig nass ist. Wenn ja, entfernen Sie das
Uberschlssige Wasser, bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort zu verlegen und es erneut zu versuchen.

Der Roboter kann keine
Verbindung zum WLAN
herstellen.

Das Passwort fir das WLAN-Netzwerk ist falsch. Uberpriifen Sie, ob das Passwort fir die Verbindung mit Ihrem
WLAN-Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstiitzt keine 5-GHz-WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-
WLAN-Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung
befindet.

Der Roboter ist moglicherweise nicht bereit fur die Konfiguration. Beenden Sie die App, rufen Sie sie erneut auf und
versuchen Sie es dann erneut.

Der Roboter kann nicht
ausgeschaltet werden.

Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters wird
empfohlen, ihn von der Basisstation zu entfernen und die Taste ()3 Sekunden lang gedriickt zu halten.

Wenn sich der Roboter durch Ausfiihren von Schritt 1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die Taste (')10 Sekunden
lang gedriickt, um ein Ausschalten des Roboters zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie
sich bitte an den Kundendienst.

Die Aufladegeschwindigkeit
ist langsam.

Es dauert etwa 4,5 Stunden, um den Roboter vollstandig aufzuladen, wenn die Batterie schwach ist.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb des angegebenen Bereichs betreiben, wird die
Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie mit
einem trockenen Tuch ab.

Der Roboter findet nichts und
kehrt zur Basisstaion zurlck.

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen oder wurde bewegt, wahrend der Roboter nicht auf ihr
steht. Bitte schlieBen Sie die Basisstation an das Stromnetz an oder stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die
Basisstation.

Es gibt zu viele Hindernisse rund um die Basisstation. Platzieren Sie die Basisstation in einem offeneren Bereich.
Das Bewegen des Roboters kann dazu fiihren, dass er sich neu positioniert und eine Karte neu erstellt, wenn die
Neupositionierung fehlschlégt. Wenn der Roboter zu weit von der Basisstation entfernt ist, kann er méglicherweise
nicht automatisch zurtickkehren. In diesem Fall miissen Sie den Roboter manuell auf die Basisstation stellen.
Wischen Sie den Signalisierungsbereich an der Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Die Gerdusche nehmen zu,
wahrend der Roboter in
Betrieb ist.

Prifen Sie, ob der Staubbehalterfilter verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein harter Gegenstand kénnte in der Hauptbirste oder im Staubbehdlter eingeklemmt sein. Prifen und entfernen Sie
alle harten Gegenstande.

Die Hauptbirste oder die Seitenburste kann sich verheddern. Priufen und entfernen Sie alle Fremdkérper.

Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter bewegt sich,
ohne der festgelegten
Route zu folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz des Roboters aufgerdaumt werden.

Beim Arbeiten auf nassen, rutschigen Bdden kann das Hauptrad rutschen. Es wird empfohlen, die nassen Stellen vor
dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Wischen Sie die Linienlasersensoren und den visuellen KI-Sensor des Roboters mit einem sauberen, weichen und
trockenen Tuch ab, um sie sauber und funktionsfahig zu halten.
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Fehlersuche und -behebung

Problem

Lésung

Der Roboter kann die zu
reinigenden Raume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Tiren der zu reinigenden Raume offen sind.

Priifen Sie, ob die Schwelle an der Zimmertir héher als 2 cm ist. Der Roboter kann nicht Giber hohe Schwellen oder
Stufen klettern.

Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass und rutschig sein, so dass der Roboter ausrutscht und nicht
ordnungsgeman funktioniert. Trocknen Sie den Boden, bevor Sie den Roboter benutzen.

Basisstation

Der Roboter nimmt die
Reinigung nach dem Laden
nicht wieder auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Nicht-Stéren-Modus eingestellt ist, da er dann die Reinigung
nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht mehr fort, nachdem Sie ihn manuell zum Aufladen auf die Basisstation gestellt
haben. Dazu gehért das manuelle Aufstellen des Roboters auf der Basisstation oder das Senden des Roboters zum
Aufladen Uber die App, Uber die Basisstation oder Uber den Roboter selbst.

Spezifikationen

Roboter
Modell RLX41CE
Ladedauer Ca. 4,5 Stunden
Nennspannung 14,4 V=
Bemessungsleistung 75 W

Betriebsfrequenz

2400-2483,5 MHz

Die Station kann den
Staubbehalter nicht
automatisch leeren.

Prifen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehdlter voll ist.
Wenn der Staubbeutel nicht voll ist, prifen Sie, ob die automatischen Entleerungséffnungen des Roboters, der
Basisstation oder des Staubbehélters verstopft sind. Falls ja, beseitigen Sie die Verstopfung rechtzeitig.

Maximale
Ausgangsleistung

<20 dBm

Der Wasserstand in der
Waschanlage ist anormal.

Nehmen Sie das Waschbrett heraus und prifen Sie, ob der Abfluss verstopft ist, und reinigen Sie ihn.

Driicken Sie vorsichtig auf Schmutzwassertank, um sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.

Uberpriifen Sie, ob die Dichtung am Schmutzwassertank lose oder nicht richtig installiert ist, und setzen Sie sie
gegebenenfalls manuell zurlick. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Uberprifen Sie die Reinigungsflissigkeit. Fligen Sie keine anderen Flissigkeiten als die offiziell zugelassene
Reinigungsflissigkeit hinzu.

Der Mopphalter ist
abnormal angehoben.

Bitte entfernen Sie den Mopphalter, prifen Sie, ob sich ein Fremdkérper darin befindet, und starten Sie den Roboter
neu. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Unter dem
Frischwasserbehalter oder
um die Dichtung herum
befindet sich Wasser.

Wenn Sie den Frischwasserbehdlter herausnehmen, kann etwas Wasser in der Leitung unter dem Behalter oder um die
Dichtung herum zurlickbleiben. Das ist normal. Wischen Sie es bitte mit einem trockenen Tuch ab.

Bei weiteren Fragen wenden Sie sich bitte an https://global.dreametech.com
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Modell RCXE5
Nenneingang 220-240 V~ 50-60 Hz
Nennausgang 20V=2A
Nennleistung (wahrend der 1000 W
Staubentleerung)
N . .

e‘nnlelstungA(v-vahrend der 1150 W
HeiBwasserreinigung)
N i im L. -

ennleistung (beim Lade 80w

und Trocknungsvorgang)

Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung <20 dBm

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Koérper des Benutzers
einhalten.

Hinweis:

- Die Nennleistung (wahrend der HeiBwasserreinigung) wird durch den
Leistungswert wahrend des angegebenen Zeitraums (Wassertemperatur
15 °C) bestimmt.

- Die Nennleistung (beim Lade- und Trocknungsvorgang) wird durch den
Leistungswert wahrend der Volllastperiode bestimmt.
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5

Entsorgung und Entfernung von Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefdhrdende
Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher, dass die
Batterie von qualifizierten Technikern entfernt und in einer geeigneten
Recyclinganlage entsorgt wird.

- die Batterie muss vor dem Verschrotten aus dem Gerdt entfernt werden;
- das Gerat muss beim Ausbau der Batterie vom Netz getrennt werden;
- die Batterie muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

- Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und lassen
Sie den Akku komplett leer laufen.

= Nicht bendtigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage
entsorgt werden.

- Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen
Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

= Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkeit aus der Batterie
ausgestoBen werden. Wenn Sie aus Versehen anfassen, spilen Sie mit
Wasser und suchen Sie medizinische Hilfe.

Informations DEEE

Anleitung zum Entfernen

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten Werkzeug
die Schrauben auf der Riickseite des Roboters und entfernen Sie dann die
Abdeckung.

2. Ziehen Sie die Klemmen zwischen der Batterie und der Leiterplatte ab, um
die Batterie zu entfernen.

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerdte (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und dirfen

Gerate an eine dafur vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott
und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden. Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behérden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen

Geschasbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.

E nicht mit unsortiertem Haushaltsmill vermischt werden. Schitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie lhre zu entsorgenden
| |
6

Entsorgung von Elektro- und Elektronikgeraten

Erfassung zuzuflihren. Die Entsorgung Uber die Restmulltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien oder Akkus, die nicht
fest verbaut sind, missen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.

E Die durchgestrichene Mdlltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall getrennten E

Mdoglichkeiten der Riickgabe von Altgeraten

Besitzer von Altgeraten kénnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur Verfiigung stehenden Mdaglichkeiten
der Riickgabe oder Sammlung von Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link
besteht die Mdglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen anzuzeigen zu lassen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/
sammel-und-ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie fur das L6schen personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Altgeraten selbst verantwortlich sind.
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— Informations sur la sécurité Informations sur la sécurité -
Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte Restrictions adéquat. Dans le cas contraire, n'utilisez pas l'appareil.
de l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser l'appareil et le conserver d’utilisation - Si le cable d'alimentation est endommagé, ce dernier doit étre remplacé par un
pour pouvoir vous y référer ultérieurement. cable spécial ou un assemblage disponible aupres du fabricant ou d'un agent

Restrictions
d’utilisation
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- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans ni par des

personnes présentant un handicap moteur, sensoriel ou mental, ou ayant une
expeérience ou des connaissances limitées, sans la supervision d'un parent ou
d'un tuteur afin de garantir un fonctionnement sir et d'éviter tout risque. Le
nettoyage et l'entretien ne doivent pas étre effectués par des enfants sans
surveillance.

- L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec

l'appareil.

- Ce produit contient des batteries qui peuvent étre uniqguement remplacées par

des techniciens qualifiés ou par le service apres-vente.

- Dégagez la zone a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit.

Pendant le nettoyage, assurez- vous que les enfants et les animaux de
compagnie sont maintenus a une distance de sécurité du robot aspirateur.

-Ne pas installer, charger ou utiliser l'appareil dans les salles de bains ou

autour des piscines.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un

environnement domestique. Ne |'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces
autres que des sols ou dans un environnement commercial ou industriel.

- Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement

de maintenance.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans

barriere de protection.

-Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le

couvercle du robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

- N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante

est supérieure a 40°C ou inférieure a 0°C, ni sur un sol avec des liquides ou des
substances collantes.

- Pour éviter d'endommager l'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de

tout objet mobile et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se
trouvent sur le trajet de nettoyage avant d'utiliser 'appareil.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d'éviter que le

robot ne les percute ou ne les endommage.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés

de l'orifice d’aspiration du robot.

- Gardez l'outil de nettoyage hors de portée des enfants.
- Ne faites pas fonctionner l'appareil dans une piéce ou un nourrisson ou un

enfant dort.
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Informations sur la sécurité

Restrictions
d’utilisation

Batteries et charge
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- Ne mettez pas d’enfants, d'animaux ou d’'objets sur le robot, qu'il soit a l'arrét

ou en mouvement.

- Gardez le détergent hors de la portée des enfants.
- Utilisez uniqguement le détergent officiellement approuvé. N'ajoutez aucun

liquide tel que de l'alcool ou un désinfectant.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets brdlants. N'utilisez pas le robot

pour ramasser des liquides inflammables ou combustibles, des gaz corrosifs
ou des acides ou solvants non dilués.

- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas 'appareil pour

ramasser des objets tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou tout
autre élément susceptible d'obstruer 'appareil.

- Veuillez éteindre et débrancher l'appareil avant de le nettoyer et de 'entretenir.
-N'essuyez pas le robot ou la station de base avec un chiffon humide et ne les

rincez pas avec un liquide. Aprées avoir nettoyé les pieces lavables, séchez-les
completement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi.

Les utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d’'une
mauvaise utilisation de ce produit.

- Ne pas utiliser de batterie et de base d'auto-lavage du tiers. A utiliser

uniquement avec le modele RCXE5 fourni.

Informations sur la sécurité

Batteries et charge

Informations sur
la sécurité liée

a 'utilisation du
laser

- N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier la batterie ou la station de

base par vous-méme.

- Ne placez pas la station de base a proximité d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas un chiffon humide ou des mains mouillées pour essuyer ou

nettoyer les contacts de charge de la station de base.

-Ne jetez pas vos batteries usagées de fagcon incorrecte. Les batteries inutiles

doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Si le cordon d'alimentation est endommageé ou rompu, cessez immeédiatement

de l'utiliser et contactez le service apres-vente.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous

le transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

- Si vous ne prévoyez pas d’utiliser le robot pendant une période prolongée,

chargez-le completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit
frais et sec. Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un
déchargement excessif de la batterie.

- Le capteur laser dans ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN

60825-1:2014/A11:2021 pour les produits laser de classe 1. Veuillez éviter le
contact visuel direct avec le produit pendant ['utilisation.

PRODUIT LASER DE CLASSE 1
PRODUIT LASER DE CONSOMMATION
EN 50689:2021

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLX41CE est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE.
L'intégralité de la déclaration de conformité pour 'UE est disponible a l'adresse suivante: https://global.dreametech.com

Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Présentation du produit
s .

Contenu d'emballage

Autres accessoires

Station de base

Serpilliere x 2 Support de la serpilliere
Plagque d'extension de (préinstallé) x 2
rampe de station de base

62

ﬂﬂ%ﬂl

Outil de nettoyage Sac a poussiere x 2 Brosse principale

(Rangé dans le bac de stockage (Rangé dans le bac a poussiere) (préinstallé)
de la station de base)

===
(o 3C )
Solution de nettoyage Manuel d'utilisation Filtre du compartiment
a poussiére

(préinstallé)

Présentation du produit

Robot

o (J Nettoyage local
- Appuyez pour démarrer le nettoyage localisé

o (1) Bouton d‘alimentation/nettoyage

- Appuyez sur cette touche pendant 3 secondes pour
allumer ou éteindre le robot

- Appuyez pour commencer le nettoyage une fois le robot
activé

o {3 Bouton d'accueil

- Appuyez pour renvoyer le robot a la station de base

- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
désactiver la sécurité enfant

Indicateur d’'état

- Blanc fix : Nettoyage ou dépoussiérage terminé

- Orange clignotant : Erreur

- Orange fixe : Veille en batterie faible ou en pause en
batterie faible

Remarque : Appuyez sur n'importe quel bouton du robot pour faire une
pause pendant que le robot nettoie ou revient a la charge.
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Présentation du produit
- P

Robot et capteurs

Capteur de chute

f

o Microphone Capteur de moquette o———

o Couverture LDS Brosse latérale o——=

I— o Roue omnidirectionnelle

o Protection de la brosse

o Capteur de distance laser
Brosse principale ©

° Pare-chocs

Roue principale

Roue principale °

\
j

Attaches de sécurité

Indicateur de caméra o

© Capteur visuel IA

Assemblage MopExtend o

(Lindicateur de la caméra
s'allume lorsque la caméra

est activée)

© Voyants de

. (Unité d'extension de
remplissage LED

de la brosse

lingette)

Couvercle o

Contacts de o
charge

© Capteurs laser de ligne

Compartiment a poussiére
oBouton de réinitialisation

o Trous de montage du
support de serpilliere

- Appuyez et maintenez legtlon d? °
pendant 3 secondes compartlment “
poussiere

pour restaurer le réglage
d'origine
olndicateur de Wi-Fi

Ventilateur a vidange
automatique

Couvercle de compartiment
a poussiere

Fixation de couvercle de
compartiment a poussiére

Filtre o

Assemblage de la serpilliere

o Compartiment a poussiére  zgne de fixation de la o
o Capteur de bord serpilliere

Ventilateur a vidange
automatique
64

o Entrée de remplissage d'eau
automatique

° Assemblage de la serpilliere

Support de la

serpilliere

o Clip de filtre

Serpilliere

Présentation du produit

Station de base

Couvercle supérieur

o Couvercle du bac de
stockage de la station de
base

Couvercle du réservoir a o—j
poussiere )
Planche a laver o—j—£

Plagque d'extension de rampe o

Boutons de la station de base

Q Bouton Quitter / Arrimage
- Robot sur la station de base : Appuyez pour quitter la station de base
- Robot hors de la station de base : Appuyez pour revenir a la station de base

>l Bouton de Démarrage / Pause
- Appuyez pour démarrer ou mettre en pause le nettoyage

§§§ Bouton de séchage
- Appuyez pour que la station de base démarre ou arréte de sécher les

lingettes de nettoyage

Indicateur d'état
- Blanc fixe : La station de base est branchée
- Orange fixe : La station de baseprésente une erreur

Sécurité enfants

Appuyez sur les boutons QQ et $ et maintenez-les enfoncés pendant
3 secondes pour activer ou désactiver la Sécurité Enfants. Une fois la
Sécurité Enfants activée, tous les boutons du robot et de la station de
base seront verrouillés.

Nettoyez la plaque de lavage

Une fois que le robot a quitté la station de base, appuyez sur le
bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour ajouter
de l'eau de la station de base dans la plaque de lavage, puis appuyez
sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour

pomper l'eau usagée dans la plaque de lavage. 65



Présentation du produit

Station de base

o Bac de rangement pour Bac de rangement pour
outils de nettoyage sa?a pous?lere ° o Fente pour sac a poussiere
o Orifice de remplissage de o
: " 9 Filtre 1 °© Verrou de couvercle du

solution de nettoyage

réservoir a poussiere

o 1 ; o Zone de signalisation

Events de vide automatique o ° Sortie de remp!lssage
< 7 d'eau automatique
o Contacts de charge

Clip de réservoir o o Clip de réservoir d'eau B —=—FH———=1+——o Poignée de transport

d'eau

&(__—=—+—— Emplacement réservé pour
‘ connecter le Kit de raccordement

d'eau pour le remplissage et la
vidange automatiques

+——o Port d'alimentation
o Flotteur § [l Support de cordon d'alimentation

Boule a flotteur o

Filtre

Réservoir d'eau sale Réservoir d'Eau Propre

Remarque : Le kit de raccordement a l'eau pour le remplissage et la vidange automatiques doit étre acheté séparément.

(Disponible uniquement dans certaines régions)
66

Préparation de votre maison

%

4@)(

Rangez les objets tels que les cordons d'alimentation, les chiffons, les pantoufles et
les jouets pour améliorer l'efficacité du robot.

Veuillez utiliser des clotures physiques pour éviter les zones suspendues ou basses
avant le nettoyage afin d'assurer la sécurité et le bon fonctionnement du robot.

)
N

0o

v

Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer, et rangez les meubles dans un endroit approprié
pour faire plus de place.

Pour éviter que le robot ne reconnaisse pas la zone a nettoyer, ne restez pas devant le
robot, sur le palier, dans le couloir ou dans les endroits étroits.

Remarque :
- lorsque vous utilisez le robot pour la premiére fois, suivez-le pendant le nettoyage afin d'éliminer tout obstacle potentiel a l'avance.
- Les voyants de remplissage LED fourniront un éclairage auxiliaire dans les environnements faiblement éclairés.
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Avant l'utilisation
__FR]

1. Raccordement a une prise électrique

Insérez le cordon d'alimentation dans la station de base et branchez-
le dans la prise.

2 Placez la station de base dans un endroit aussi ouvert que possible
avec un bon signal Wi-Fi.

Insérez fermement le cordon
d'alimentation jusqu'a ce que
l'indicateur d'état de la station de
base soit blanc fixe

ol : ACTIVER
O : DESACTIVER

2. Placez la station de base et installez la plaque d'extension de
la rampe de la station de base

Retirez tous les objets situés a moins de 1,5 m devant et a 5 cm de chaque
cOté de la station de base. Installez ensuite la plague d'extension de la
rampe de la station de base jusqu'a la station de base.

LI

Remarque : Pour éviter que les taches d'eau ne mouillent les planchers en bois ou les tapis,

il est recommandé de placer la station de base sur des sols en carrelage ou en marbre.
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3. Enlevez les protections

Retirez les deux autocollants a l'avant et a l'arriere du robot et retirez le
couvercle du robot pour enlever la bande de protection.

4. Mettez le robot sous tension et installez la brosse latérale et
l'unité de lingette

Appuyez sur le bouton() sur le robot pendant 3 secondes pour l'activer.
Installez la brosse latérale et l'unité de lingette.

Clip de la brosse latérale o

Brosse latérale

Trous de montage du o
support de serpilliere

o Assemblage de la serpilliere

Remarque : installez la brosse latérale jusqu'a ce qu'elle s'enclenche en place.

Avant l'utilisation

5. Connectez le robot a la station de base

Placez le robot sur la station de base avec l'unité de lingette orientée
vers la plaque de lavage. Vous entendrez un message vocal lorsque le
robot est bien connecté a la station de base.

Remarque : Il est conseillé de charger completement le robot avec

la premiére utilisation. Quand le robot ne peut étre activé lorsque la
batterie est déchargée, connectez manuellement le robot a la station
de base pour le recharger.

6. Installer la bouteille de solution de nettoyage

Retirez le capuchon du flacon de nettoyage, et tirez les deux joints d'étanchéité
présents sur le flacon comme indiqué sur la figure. Ouvrez le couvercle
supérieur de la station de base et installez le flacon de nettoyage a sa position
le long de la fente. Le nettoyant sera automatiquement ajouté pendant le
fonctionnement.

Remarque: N'ajoutez pas de sollution de nettoyage autre que celle
approuveé, sinon la station de base risque de mal fonctionner.

7. Ajouter de l'eau dans le réservoir d'eau propre

Retirez le réservoir d'eau propre de la station de base et remplissez-
le d'eau propre jusqu'a la ligne d'eau maximale. Ensuite, réinstallez-le
dans la station de base.

Remarque : Ne remplissez pas d'eau chaude, sinon le réservoir risque de se
déformer.
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Connexion a l'application Dreamehome

1. Téléchargez l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot ou recherchez "Dreamehome" dans l'app
store pour télécharger et installer l'application.

Remarque :

- Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

- Le logiciel d'application est soumis a des mises a jour, les opérations
réelles peuvent donc différer des instructions de ce manuel. Suivez les
instructions en fonction de la version de l'application.
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2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur "@ " dans le coin supérieur
droit, et scannez le méme code QR sur le robot encore une fois pour ajouter
'appareil. Suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

Remarque : Si vous voulez réinitialiser le Wi-Fi, répétez |'étape 2 et suivez les
instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

o Indicateur Wi-Fi
- Clignote lentement : Aconnecter
- Clignote rapidement : Connexion
- On : Connecté

Mode d’utilisation

Allumer/éteindre

Appuyez et maintenez le bouton(Denfoncé pendant 3 secondes pour
activer le robot. L'indicateur d'alimentation doit s'allumer. Placez le robot
sur la station de base, le robot devrait s'activer automatiquement et
commencer a charger. Pour éteindre le robot, retirez le robot de la station
de base et maintenez enfoncé le bouton (/) pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Aprés avoir configuré le réseau pour la premiére fois, suivez les
instructions de l'application pour créer rapidement une carte, et le
robot commencera a cartographier sans nettoyage. Le processus de
cartographie sera terminé lorsque le robot retournera a la station, et la
carte sera enregistrée automatiquement.

Pause / Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur tout bouton pour le mettre en
pause.

Si le robot est mis en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille. Tous les indicateurs sur le robot
s'éteindront. Appuyez sur n'importe quel bouton du robot ou de la station
de base, ou utilisez l'application pour réactiver le robot.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant
plus de 12 heures.

- Si le robot est mis en pause et placé sur la station de base, le processus
de nettoyage en cours se termine.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera automatiquement a la
station de base pour se recharger. Aprés avoir chargé au niveau de batterie
approprié, il reprendra les taches de nettoyage inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez l'ouvrir dans l'application.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé en mode Ne pas déranger (DND), le robot ne peut
pas reprendre le nettoyage et le voyant d'alimentation s'éteint. Le mode DND
est désactivé par défaut en usine. Vous pouvez utiliser l'application pour
activer le mode DND ou modifier la période de DND. La période de mise en
veille est de 22:00-8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées comme d'habitude
pendant la période du DND.

- Le robot reprend le nettoyage du point ou il s'est arrété apres l'expiration de
la période de mise en veille.

Nettoyage local

Lorsque le robot est en veille, appuyez brievement sur le bouton { Jpour
activer le mode de nettoyage local. Dans ce mode, le robot nettoie une zone
de forme carrée de 1,5 x 1,5 métre autour de lui et revient a son point de
départ une fois le nettoyage local terminé.

Redémarrage du robot

Si le robot cesse de répondre ou ne peut pas étre éteint, appuyez et maintenez
le bouton(lypendant 10 secondes pour 'éteindre de force. Ensuite, appuyez
sur le bouton (lyet maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour remettre le
robot en marche.

71




Mode d'utilisation

Aspiration et nettoyage
Remarque : Lors de la premiere utilisation de l'unité de lingette, le
robot effectue la tache « Aspirateur et nettoyage » par défaut.

1. Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton[>|de la station de base ou())du robot, ou utilisez
'appli pour que le robot démarre depuis la station de base. Ensuite, le
robot planifiera l'itinéraire de nettoyage optimal et effectuera la tache
de nettoyage en fonction de la carte créée.

I

>

|
=

O

Remarque :

- Pour s'assurer que le robot peut facilement retourner a la station de base
apres le nettoyage, il est recommandé de faire démarrer le robot a partir
de la station de base.

- Les serpillieres seront nettoyées avant que le robot ne commence a
nettoyer, veuillez attendre avec patience.

- Ne déplacez pas la station de base, le réservoir d'eau propre, le réservoir
d'eau sale ou la planche a laver pendant son fonctionnement.
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2. Lavage automatique de la lingette

Lors du nettoyage, le robot retournera automatiquement a la station de base
pour laver les lingettes en fonction de la fréquence de nettoyage spécifiée des
lingettes dans l'application. La station de base remplira automatiquement le
réservoir d'eau du robot et le robot reprendra le nettoyage.

W«““““”‘WW

Remarque : Le nettoyage a l'eau chaude peut étre activé dans l'application
pour les taches de nettoyage de la station de base et du patin de serpilliere,
et cela s'applique a tous les modes. Pour éviter les brdlures, ne touchez pas
la sortie d'eau de la planche de lavage lorsque la fonction est allumée.

Mode d'utilisation

3. Videz automatiquement le compartiment a poussiére et lavez

et séchez les lingettes aprées avoir terminé la tache « Aspiration et
nettoyage »

Une fois que le robot a terminé une tache de nettoyage et retourne a la station
de base pour se recharger, la station de base commencera automatiquement
a vider le compartiment a poussiére. Ensuite, il lavera et séchera les lingettes.

Remarque :

- Si la fonction de vidage automatique est désactivée dans l'application,
la station de base ne videra pas automatiquement le compartiment a
poussiére.

- La station de base videra le compartiment a poussiere en fonction de la
fréquence définie dans 'application.

4. Nettoyage du réservoir d'eau sale

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez nettoyer le réservoir d'eau
usagée pour éviter toute odeur.

Aspirer puis passer la lingette

Sélectionnez « Nettoyage apres l'aspiration » dans l'application, et le robot
retirera automatiquement l'unité de lingette sur la station de base pour
aspirer le sol. Une fois l'aspiration terminée, le robot retournera a la station
de base pour installer l'unité de lingette et la station de base commencera
automatiquement a vider le compartiment a poussiere. Puis, le robot
commencera le nettoyage une fois la brosse principale relevée.

Aspiration uniquement

Sélectionnez « Aspiration uniquement » dans l'application, et le robot retirera
automatiquement l'unité de lingette sur la station de base et commencera a
aspirer.

Nettoyage uniquement

Sélectionnez « Nettoyage uniquement » dans 'application, et le robot vérifiera
automatiquement si l'unité de lingette est installée sur la station de base.
Sinon, le robot installera 'unité de lingette et commencera a nettoyer une fois
la brosse principale relevée.
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Maintenance de routine

Pieces

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a l'utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour l'entretien de

routine.

. . . . Fréquence de . Fréquence Fréquence de
Pieces Fréquence d'entretien remplacement Pieces d'entretien remplacement
Réservoir d'eau sale Apres chaque utilisation / Capteurs laser de ligne
Réservoir d'Eau Propre .

Tous les 6 a 12 mois Capteur visuel IA
Brosse principale
Brosse latérale Une fois toutes les 2 Tous les 3 & 6 mois Voyants de remplissage LED
s semaines
Support de la serpilliere / Capteur de bord
Filtre Q}J compartiment a Tous les 3 & 6 mois Pare-chocs Une fois par mois
poussiéere
Planche a laver Roue omnidirectionnelle
Zon ignalisation
one de signalisation de la Capteur de moquette ,

station de base

Contacts de charge de la
station de base

Events de vidange
automatique de la station
de base

Capteur de distance laser

Contacts de charge du
robot

Orifice de vidange
automatique du robot

Entrée de remplissage
d'eau automatique du
robot

Une fois par mois

Capteur de chute

Bas du robot

Orifice de remplissage de
solution de nettoyage

Il est recommandé de
nettoyer aprés avoir
retiré la solution de
nettoyage (bouteille)

Remarque : la fréquence de remplacement dépend de ['utilisation que
vous faites du robot. Si une exception se produit en raison de circonstances
particulieres, les piéces doivent étre remplacées.
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. R . Nettoyez si
Compartiment a poussiere . .
nécessaire
Sac a poussiere 6 a 8 semaines
/

Serpilliere

Tousles1a3
mois

Maintenance de routine

Planche a laver

1. Appuyez sur le bouton Q pour faire sortir le robot de la station de base.

2. Retirez la plaque de lavage et rincez-la a l'eau claire.

3. Appuyez sur le bouton Q et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes
pour ajouter de l'eau au bas de la station de base. Ensuite, utilisez l'outil de
nettoyage inclus pour la nettoyer.

NG ./
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4. Appuyez sur le bouton@et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
pomper l'eau usée au bas de la station de base, séchez-la avec un chiffon doux et
sec, puis remettez la plague de lavage.

N
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-
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Maintenance de routine Maintenance de routine
R FR

3 i€ 3. Retirez la poussiere et les débris du filtre a l'aide d'un chiffon sec. . . P
Sac a poussiere P Réservoir d'eau sale Brosse principale

1. Retirez le réservoir d'eau sale, ouvrez son couvercle et versez l'eau sale. 1. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer
la protection de la brosse et soulever la brosse pour la sortir du robot.

1. Déverrouillez le couvercle du réservoir a poussiére, puis retirez-le.

]
==

4. Installez un nouveau sac & poussiére. Ensuite, réinstallez le couvercle du 2. Rincez le réservoir d'eau usagée a l'eau claire et utilisez 'outil de
réservoir a poussiere et verrouillez-le. nettoyage fourni pour nettoyer la paroi intérieure du réservoir d'eau
usagee.

2. Retirez les couvercles de brosse aux deux extrémités de la brosse comme
iillustré sur la figure. Utilisez l'outil de nettoyage fourni pour enlever les
poils emmélés dans la brosse. Réinstallez les couvercles de brosse aux deux
extrémités de la brosse, puis réinstallez la brosse. Appuyez sur le protége-
brosse pour le verrouiller en place.

Remarque : le flotteur du réservoir d'eau sale est une piece mobile. Ne
forcez pas trop lorsque vous la nettoyez pour éviter de l'endommager.

Remarque : Tirez vers l'extérieur sur la poignée pour verrouiller le sac a
poussiére et empécher la poussiére et les débris de tomber accidentellement.
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Maintenance de routine

Brosse latérale et support de la serpilliere

Retirez et nettoyez la brosse latérale et le support de la serpilliere.

Remarque :

- Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu
de la roue omnidirectionnelle. N'appliquez pas de force excessive.

- Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et remettez-la
apres l'avoir completement séchée.
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Compartiment a poussiére

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur le clip pour retirer le
compartiment a poussiére.

2. Ouvrez le couvercle du compartiment a poussiére et videz le compartiment
a poussiére comme iillustré sur le schéma.

Maintenance de routine
FR

Filtre Capteurs et contacts de charge du robot

1. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier. Essuyez les capteurs et les contacts de charge du robot a l'aide d'un chiffon
doux et sec, comme illustré sur la figure ci-dessous :

o Capteur visuel IA

o Capteurs laser de ligne

oo®
0o

o Voyants de remplissage LED
o Capteur de distance laser
o Capteur de bord

Remarque : n'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, un doigt
ou des objets pointus pour éviter de l'endommager.

o Pare-chocs

o Contacts de charge
2. Rincez le compartiment a poussiere et le filtre a l'eau et séchez-les
complétement avant de les réinstaller.

o Capteur de moquette

Remarque :
- Rincez le compartiment a poussiére et le filtre uniquement a l'eau claire.

N'utilisez aucun détergent. ) ) N )
- Utilisez le compartiment & poussiére et le filtre uniquement lorsqu'ils Remarque : un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles

du robot et de la station de base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le

sont completement secs.
nettoyage.
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Maintenance de routine
R

Contacts de charge
Nettoyez les contacts de charge et la zone de signalisation de la station de
base avec un chiffon doux et sec.

Events de vidange automatique

Nettoyez les évents de vidange automatique du robot et de la station de
base avec un chiffon doux et sec.
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Serpilliere

Retirez la serpilliere de son support pour le remplacer.

Orifice de remplissage de solution de nettoyage

Si l'orifice de remplissage de la solution de nettoyage est sale, essuyez-le
avec un chiffon doux et sec.

GO

)0

Batterie

Le robot est équipé d'une batterie lithium-ion de haute performance. Veillez a
ce que la batterie reste bien chargée lors d'une utilisation quotidienne afin de
maintenir des performances optimales.

Dépannage

Probléeme

Solution

Le robot ne s'allume pas.

Le niveau de batterie est faible. Rechargez le robot a l'aide du socle de charge, puis réessayez.
La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner l'appareil a une
température entre 32 °F (0° C) et 104 °F (40° C).

Le robot ne se charge pas.

La station de base n'est pas alimentée, vérifiez que les deux extrémités de son cordon d'alimentation sont
correctement branchées.

Le contact entre les contacts de charge de la station de base et du robot est mauvais, veuillez nettoyer les contacts
de charge.

Vérifiez qu'il n'y a pas de corps étranger au niveau du connecteur du robot et, le cas échéant, retirez-le.

Le robot ne parvient pas a
se connecter au Wi-Fi.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi est incorrect. Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous connecter a votre
réseau Wi-Fi est correct.

Le robot ne prend pas en charge une connexion Wi-Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est connecté a une
connexion Wi-Fi de 2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.

Le robot n'est peut-étre pas prét a étre configuré. Quittez et entrez a nouveau dans l'application, puis réessayez en
suivant les instructions.

Le robot ne peut pas trouver
et retourner a la station de
base.

La station de base est déconnectée de l'alimentation ou déplacée lorsque le robot n'est pas dessus. Veuillez
connecter la station de base a l'alimentation électrique ou placer le robot sur la station de base pour le charger.

Ily a trop d'obstructions autour de la station de base. Placez la station de base dans une zone plus ouverte.

Le déplacement du robot peut l'amener a se repositionner, et il recréera une carte si le repositionnement échoue. Si
le robot est trop éloigné de la station de base, il risque de ne pas revenir automatiquement, auquel cas vous devrez
placer manuellement le robot sur la station de base.

Essuyez la zone de signalisation de la station de base pour éliminer la poussiére ou les débris.
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Dépannage

Probleme

Solution

Dépannage

Le robot reste bloqué
devant la station de base et
ne peut pas y retourner.

Dégagez tout obstacle a moins de 5 cm sur les c6tés gauche et droit ou a moins de 1,5 m devant la station de base
pour éviter que le robot ne soit bloqué.

Litinéraire de retour a la charge est bloqué, par exemple, la porte est fermée.

Le robot risque de se glisser si le sol devant la station de base est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'exces d'eau
avant de réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station de base a un autre endroit et de réessayer.

Probleme

Solution

Le robot rate les pieces a
nettoyer.

Assurez-vous que les portes des piéces a nettoyer sont ouvertes.

Vérifiez qu'il n'y a pas de seuil supérieur a 2 cm a la porte de la piece. Le robot ne peut pas franchir des seuils ou des
marches élevés.

L'espace dans la piéce a nettoyer est peut-étre glissant et mouillé, et le robot patine et ne fonctionne pas
normalement. Séchez le sol avant d'utiliser le robot.

Le robot ne s'éteint pas.

Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge. Il est recommandé de retirer le robot de la station de base,
puis d'appuyer et de maintenir le bouton() enfoncé pendant 3 secondes pour le désactiver.

Si le robot ne peut pas étre désactivé en effectuant ['étape 1, appuyez et maintenez le bouton (/) enfoncé pendant 10
secondes pour forcer la désactivation du robot. Si le probleme persiste, contactez le service apres-ventes.

Le robot ne reprend pas le

nettoyage apres la charge.

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne Pas Déranger (DND), ce qui l'empécherait de reprendre le
nettoyage.

Le robot ne reprend pas le nettoyage si vous avez ramené le robot a la main sur la station de base pour le recharger,
ce qui inclut de placer manuellement le robot sur la station de base ou envoyer le robot se charger via l'application,
la station de base ou le robot lui-méme.

La vitesse de charge est
ralentie.

ILfaut environ 4,5 heures pour charger complétement le robot lorsque sa batterie est faible.

Si vous faites fonctionner le robot a des températures hors de la plage spécifiée, la vitesse de charge ralentira
automatiquement pour prolonger la durée de vie de la batterie.

Les contacts de charge du robot et de la base peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

La station ne vide pas
automatiquement le

compartiment a poussiéere.

Vérifiez si le sac a poussiéere dans le compartiment a poussiére est plein.
Si le sac a poussiere n'est pas plein, vérifiez si les évents de vidage automatique du robot sont obstrués, la station
de base ou le compartiment a poussiere. Si c'est le cas nettoyez la piece bloquée.

Le bruit augmente pendant

le fonctionnement du robot.

Vérifiez si le compartiment a poussiere est bouché. Si c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet est peut-étre coincé dans la brosse principale ou le compartiment a poussiére. Vérifiez et retirez ['objet.
La brosse principale ou la brosse latérale sont peut-étre bloquées. Vérifiez et retirez tout objet qui géne.

Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silence.

Le niveau d'eau dans
la planche a laver est
anormal.

Retirez la planche a laver et vérifiez si 'évacuation de l'eau usée est bloquée et nettoyez-la.

Appuyez délicatement sur le réservoir d'eau usagée pour vous assurer qu'il est correctement installé.

Vérifiez si le joint du réservoir d'eau usagée est desserré ou mal installé, et réinitialisez-le manuellement si c'est le
cas. Si le probleme persiste, veuillez contacter l'équipe du service aprés-vente.

Vérifiez la solution de nettoyage. N'ajoutez pas de liquide autre que la solution de nettoyage approuvée.

Le robot se déplace sans
suivre l'itinéraire défini.

Les objets tels que les cables d'alimentation et les pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.

Le travail sur des surfaces humides et glissantes entraine le glissement de la roue principale. Il est recommandé de
sécher les endroits humides avant d'utiliser le robot.

Essuyez les capteurs lasers en ligne et le capteur visuel IA sur le robot avec un chiffon propre, doux et sec pour les
maintenir propres et sans obstruction.

Le support de la serpilliere
ne se souléve pas
normalement.

Veuillez retirer le support de la serpilliere pour vérifier la présence d'objet étranger coincé a l'intérieur, et essayer de
redémarrer le robot. Si le probleme persiste, contactez l'équipe de service aprés-ventes.
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De l'eau est présente
sous le réservoir d'eau
propre ou autour du joint
d'étanchéité.

Lorsque vous retirez le réservoir d'eau propre, de l'eau contenue dans le tuyau peut étre présente sous le réservoir
ou autour du joint d'étanchéité. Cela est normal. Veuillez essuyer a l'aide d'un chiffon sec.

Pour de l'aide, contactez-nous via https://global.dreametech.com
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Spécifications
-

Robot

Station de base

Modele

RLX41CE

Modele RCXE5

Temps de Charge

Environ 4,5 heures

Entrée nominale 220-240 V~ 50-60 Hz

Tension nominale

14,4 V=

Sortie nominale 20V=2A

Puissance nominale

75 W

Fréquence de
fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance nominale (pendant

Puissance maximale en
sortie

<20 dBm

Cet appareil,
ses accessoires,
piles et cordons
se recyclent
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. REPRISE A DEPOSER
ALALIVRAISON  EN MAGASIN

RO~ 7

. - 1000 W
le dépoussiérage)
Puiss i
uissance normlnale (pendant 1150 W
le nettoyage a l'eau chaude)
Puissance nomin ndan
uissance nominale (pendant 80 W

la charge et le séchage)

Fréquence de

X 2400-2483,5 MHz
fonctionnement

Puissance maximale en sortie <20 dBm

‘K

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre maintenu
a une distance d'au moins 20 cm entre l'antenne et le corps de l'utilisateur.

Remarque :

- La puissance nominale (pendant le nettoyage a l'eau chaude) est
déterminée par la valeur de puissance pendant la période représentative
(température de l'eau a 15 °C).

- La puissance nominale (pendant la charge et le séchage) est déterminée
par la valeur de puissance pendant la période de pleine charge.

Mise au rebut et retrait de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour
'environnement. Avant de mettre la batterie au rebut, assurez-vous qu'elle
est retirée par des techniciens qualifiés et mise au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre mise au rebut ;

- l'appareil doit étre déconnecté du réseau électrique lors du retrait de la
batterie ;

- la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

ATTENTION:

- Avant de retirer la batterie, débranchez 'appareil et videz la batterie
autant que possible.

- Les batteries inutilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

- Ne pas exposer a un environnement a haute température pour éviter les
risques d'explosion.

- Dans des conditions abusives, un liquide peut étre éjecté de la batterie. En
cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

WEEE-Informationen

Guide de retrait
1. Retournez le robot, utilisez un outil approprié pour retirer les vis a l'arriere
du robot, puis retirez le couvercle.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte PCB pour retirer la
batterie.

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne
2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et de la

par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement négatif sur
'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant l'emplacement

E santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques, agréé
|

ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.
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Informazioni di sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore
leggi attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per
l'utilizzo
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- Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a

8 anni, né da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o

conoscenza limitata, senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine
di garantire la sicurezza del funzionamento ed evitare eventuali rischi. La
pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza
supervisione.

- L'apparecchio deve essere utilizzato esclusivamente con l'alimentatore fornito

con l'apparecchio.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da

tecnici qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

- Pulisci l'area da pulire. Non consentire ai bambini di giocare con questo

prodotto. Assicurarsi che bambini e animali domestici siano a distanza di
sicurezza dal robot mentre & in funzione.

-Non installare, ricaricare o usare l'apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.
- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va

usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o
industriale.

- Assicurati che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente

adeguato. Altrimenti, non usare l'apparecchio.

- Se il cavo di alimentazione e danneggiato, deve essere sostituito da un cavo

speciale o da uno speciale sistema di cavi disponibile presso il produttore o un

Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

responsabile dell'assistenza.

- Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza

una barriera protettiva.

-Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura

del robot o il paraurti come maniglia per il robot.

-Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di 0°C o

su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

- Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali oggetti

sciolti dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul percorso di
pulizia prima di usare l'apparecchio.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti

e lidanneggqi.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione

del robot.

-Non posizionare la base autolavante vicino a una fonte di calore.
-Non usare l'apparecchio in una stanza dove dorme un neonato o un bambino.
-Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot,

sia quando e fermo sia quando e in movimento.

- Tenere il detergente fuori dalla portata dei bambini.
- Usa solo il detergente ufficialmente approvato. Non aggiungere alcun liquido

come alcol o disinfettanti.

-Non usare il robot per pulire eventuali sostanze infiammabili. Non usare il

robot per raccogliere liquidi infiammabili o combustibili, gas corrosivi o acidi o
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Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

Batterie e Ricarica

88

solventi non diluiti.

-Non usare 'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare 'apparecchio

per raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o qualsiasi altro
oggetto che possa ostruire 'apparecchio.

- Per favore spegni e scollega l'apparecchio prima della pulizia e della

manutenzione.

-Non pulire il robot o la stazione di base con un panno umido o risciacquarli

con qualsiasi liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili, asciuga
completamente le parti prima di reinstallarle e usarle.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente.

Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso
improprio dell'apparecchio.

-Non usare qualsiasi batteria di terze parti e base di autolavaggio. Usa solo con

unita di alimentazione RCXES5.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la stazione di base

da soli.

- Non posizionare la stazione di base vicino a una fonte di calore.
-Non usare un panno umido o le mani bagnate per strofinare o pulire i contatti

di ricarica della stazione di base.

-Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

- Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne

immediatamente ['utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica

Informazioni di
sicurezza sul laser

- Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua

confezione originale, se possibile.

- Se |'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,

quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot
almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della
batteria.

- Il sensore laser di questo prodotto € conforme allo Standard IEC 60825-1:2014/

EN 60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto
diretto con gli occhi durante l'uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1
PRODOTTO LASER DI CONSUMO
EN 50689:2021

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLX41CE e conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo
della dichiarazione di conformita UE e disponibile al seguente indirizzo Internet: https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato é disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Presentazione del prodotto

Contenuto della Confezione

90

Altri Accessori

Robot y C@

Spazzola laterale Cavo di Alimentazione Strumento di pulizia Sacchetto per la polvere x 2 Spazzola principale
(Conservato nel contenitore della (Conservato nel serbatoio (preinstallato)

stazione base) della polvere)

Stazione di Base

1]

=

Mocio x 2 Supporto per Mocio x 2 Soluzione per la pulizia Manuale utente Filtro del contenitore
Piastra di estensione della (preinstallato) della polvere
rampa della stazione base (preinstallato)

Presentazione del prodotto

Robot

o7 Pulsante di Pulizia delle Macchie
- Premere per avviare la pulizia delle macchie

o()) Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per accendere o spegnere
- Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione del robot

o3 Pulsante Dock

- Premere per rimandare il robot alla stazione base
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per disabilitare Blocco Bambini

Indicatore di stato

- Bianco fisso: la pulizia e stata completata

- Arancione lampeggiante: Errore

- Arancione fisso: standby con batteria scarica o in pausa con
batteria scarica

Nota: premere qualsiasi pulsante sul robot per mettere in pausa mentre il
robot sta pulendo o tornando alla stazione di ricarica.
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Presentazione del prodotto

Sensori di Dislivello

f

Robot e Sensori

o Microfono Sensore di Tappeto o——

o Ruota omnidirezionale

o Copertura LDS Spazzola laterale o———

o Sensore laser di distanza o
Spazzola principale o

o Guardia della Spazzola

o Ruota Principale

° Paraurti Ruota Principale o

o Pulsante di sblocco

© Sensore Visivo Al

Indicatore dellao

Gruppo MopExtend o
(Gruppo di estensione

telecamera © Luci a LED

(si accende quando la

del coperchio della
spazzola principale

del mocio)

telecamera e attivata)

© Sensori di Laser Lineare

Contenitore della polvere
Resettare

o Fori di Montaggio del
Supporto per Mocio

Clip del contenitore o
della polvere

- Premi e tieni premuto per

oCoperchio del contenitore
della polvere

Clip del coperchio del
contenitore della polvere

Coperchio o 3 secondi per ripristinare le
impostazioni di fabbrica __. )
Sfiato di Svuotamento \\
o Automatico @l
° Spia Wi-Fi Filtro o

Contattidi o

S Assemblaggio del Mocio
ricarica

o Contenitore della polvere  Area di Attaccamento del o
°o Sensore di bordi Mocio

o Ingresso di Riempimento Automatico
dellAcqua

° Assemblaggio del Mocio

Sfiato di Svuotamento

Automatico Supporto per Mocio
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oGancio per Filtro

Mocio

Presentazione del prodotto

Stazione di Base

Coperchio Superiore

o Coperchio del contenitore
della Stazione Base

Coperchio del contenitore o—
della polvere
Asse per Lavare o— z'\én'

Piastra di estensione della o—
rampa

Pulsanti della Stazione di Base

(2 Pulsante di uscita / Dock
- Robot sulla stazione base: premere per uscire dalla stazione base
- Robot fuori dalla stazione base: premere per tornare alla stazione base

[>| Pulsante Avvio / Pausa
- Premere per avviare o mettere in pausa la pulizia

§5§ Pulsante Asciugatura
- Premere per far si che la stazione base avvii o interrompa l'asciugatura dei
tamponi del mocio

Indicatore di stato
- Bianco fisso: La stazione di base e collegata all'alimentazione
- Arancione fisso: la stazione base ha un errore

Blocco Bambini

Premi e tieni premuti i pulsanti Q e $§ per 3 secondi per attivare o
disattivare il Blocco Bambini. Dopo l'attivazione del Blocco Bambini,
tutti i pulsanti del robot e della stazione di base vengono bloccati.

Pulizia dell'asse per lavare

Dopo che il robot esce dalla stazione base, tenere premuto il pulsanteQ
per 3 secondi per aggiungere acqua dalla stazione base all'asse, e poi
tenere premuto il pulsante (Q per 3 secondi per pompare fuori l'acqua
usata nell'asse per lavare.
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Presentazione del prodotto Prepara la Tua Casa

IT

Stazione Base

g ED
OO ~ W
) ) 0y
Cestino peril o ‘%’4
o Cestino per la conservazione sacchetto (ljella oFessura per il sacchetto \'
degli strumenti di pulizia polvere della polvere Q
o Ingresso per l'aggiunta della Filtro © )

© soluzione detergente ‘[ﬂ °Blocco 'del coperchio del ng“

contenitore della polvere

: Q

a 0 W oArea di Segnalazione
D . .
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(disponibile solo in alcune regioni)
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m Prima dell'Uso

1. Collega a Una Presa Elettrica

Inserisci il cavo di alimentazione nella stazione di base e collegalo alla
presa.

2 Posiziona la stazione di base in un luogo il pit aperto possibile
con un buon segnale Wi-Fi.

Inserisci saldamente il cavo di
alimentazione fino a quando
l'indicatore di stato della stazione
base & bianco fisso. & O: OFF

2. Posiziona la stazione base e installa la piastra di estensione
della rampa della stazione base

Rimuovi tutti gli oggetti piu vicini di 1,5 m dalla parte anteriore e di 5 cm da
entrambi i lati della stazione base. Quindi installa la piastra di estensione
della rampa della stazione base fino alla stazione.

—

Il

Nota : Per evitare che le macchie d'acqua inumidiscano pavimenti in legno o
tappeti, si consiglia di posizionare la stazione di base su pavimenti in piastrelle

0 pavimenti in marmo.
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3. Rimuovere le protezioni

Rimuovi i due adesivi sulla parte anteriore e posteriore del robot, quindi
abbassa il coperchio del robot per rimuovere la striscia protettiva.

4. Accendi il robot e installa la spazzola laterale e il gruppo mocio

Tieni premuto il pulsante (!) sul robot per 3 secondi per accenderlo.
Installa il gruppo spazzola laterale e mocio in posizione.

Fori di Montaggio del o
Supporto per Mocio

Nota: Installa la spazzola laterale finché non scatta in posizione.

o Assemblaggio del Mocio

Prima dell'Uso

5. Collegare il robot alla Stazione Base
Posiziona il robot sulla stazione base con il gruppo mocio rivolto verso
l'asse di lavaggio. Sentirai un messaggio vocale quando il robot si
colleghera con successo alla stazione base.

Nota: si raccomanda di caricare completamente il robot prima del

suo primo utilizzo. Se non e possibile accendere il robot dopo che la
batteria & esaurita, collega manualmente il robot alla stazione base per
caricarlo.

6. Installare il flacone della soluzione detergente

Rimuovere il tappo del flacone del detergente e strappare le due guarnizioni

del flacone come mostrato in figura. Aprire il coperchio superiore della

stazione base e installare il flacone del detergente lungo l'alloggiamento. Il

detergente verra aggiunto automaticamente durante il lavoro.

Nota: non aggiungere alcun liquido diverso dalla soluzione
detergente ufficialmente approvata, altrimenti si potrebbe causare un
malfunzionamento della stazione base.

7. Aggiungi Acqua al Serbatoio dell'Acqua Pulita

Estrai il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione di base e riempilo
con acqua pulita fino alla linea dell'acqua massima. Quindi reinstallalo
nella stazione di base.

deformarsi.
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m Collegamento con 'App Dreamehome

1. Scarica l'app Dreamehome

Scannerizza il codice QR sul robot, oppure cerca "Dreamehome" nell'App
Store per scaricare e installare 'applicazione.

Nota:

- E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

- A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le operazioni
effettive potrebbero differire dalle indicazioni contenute in questo
manuale. Segui le istruzioni in base alla versione attuale dell'app.
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2. Aggiungere un dispositivo

Apri l'app Dreamehome, tocca " @ " nell'angolo superiore destro e scannerizza
nuovamente lo stesso codice QR sul robot per aggiungere il dispositivo. Segui
le istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

Nota: se desideri ripristinare il Wi-Fi, ripeti il passo 2 e poi segui le istruzioni
per terminare la connessione Wi-Fi.

Codice QR g o Indicatore Wi-Fi
- Lampeggia lentamente: Da collegare
- Lampeggia rapidamente: Connessione

- Acceso: Connesso

1027 - 027 i -

Istruzioni utente

Accensione/Spegnimento

Tieni premuto il pulsante(')per 3 secondi per accendere il robot.
L'indicatore di alimentazione dovrebbe essere illuminato. Colloca il robot
sulla stazione base, il robot si accendera automaticamente e iniziera a
caricarsi. Per spegnere il robot, allontanalo dalla stazione base e tieni
premuto il pulsante (per 3 secondi.

Mappatura Veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, segui le istruzioni
sull'app per creare rapidamente una mappa e il robot iniziera a mappare
senza pulizia. Il processo di mappatura sara completato quando il robot
tornera alla stazione e la mappa verra salvata automaticamente.

Pausa / Sonno

Quando il robot e in funzione, premi un pulsante qualsiasi per metterlo in
pausa.

Se il robot rimane in pausa per piu di 10 minuti, entra automaticamente
in modalita di riposo. Tutti gli indicatori sul robot si spegneranno. Premi
qualsiasi pulsante sul robot o sulla stazione base, oppure utilizzi l'app per
risvegliare il robot.

Nota:

- ILrobot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per
piu di 12 ore quando non e in ricarica.

- Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di base, il
processo di pulizia in corso terminera.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria e troppo scarica, il robot tornera automaticamente alla stazione
base per ricaricarsi. Dopo la ricarica al livello di batteria appropriato,
riprendera le attivita di pulizia non completate.

Nota: per utilizzare questa funzione, ti preghiamo di aprirla nellApp.

Modalita Non Disturbare (DND)

Quando il robot & impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), al robot
verra impedito di riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si
spegne. La modalita DND e disabilitata per impostazione predefinita in
fabbrica. Puoi usare l'app per abilitare la modalita DND o modificare il
periodo DND. Il periodo DND & 22: 00 - 8: 00 per impostazione predefinita.

Nota:

- Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come di consueto
durante il periodo di DND.

- ILrobot riprendera la pulizia da dove era stata interrotta dopo la scadenza
del periodo DND.

Pulizia delle Macchie

Quando il robot & in standby, premi brevemente il pulsante{ ] per abilitare

la modalita di pulizia delle macchie. In questa modalita, il robot pulisce
un'area di forma quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno ad essa e torna al punto di
partenza una volta completata la pulizia delle macchie.

Riavvio del Robot

Se il robot smette di rispondere o0 non puo essere spento, premi e tieni
premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
premi e tieni premuto il pulsante (!) per 3 secondi per accendere il robot.
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Istruzioni utente

Aspirazione e mocio
Nota: quando utilizzi il gruppo mocio per la prima volta, il robot esegue
il compito "Aspirare e pulire" per impostazione predefinita.

1. Avvio della pulizia

Premi il pulsante[>|sulla stazione di base o(})sul robot o usa l'app per
far partire il robot dalla stazione di base. Quindi il robot pianifichera il
percorso di pulizia ottimale ed eseguira il compito di pulizia in base alla
mappa creata.

>

O

Nota:
- Per garantire che il robot possa tornare facilmente alla stazione base

dopo la pulizia, si raccomanda di far partire il robot dalla stazione base.

- I moci verranno puliti prima che il robot inizi a lavare, per favore attendi
con pazienza.

- Non spostare la stazione di base, il serbatoio dell'acqua pulita,
il serbatoio dell'acqua usata o l'asse per lavare durante il suo
funzionamento.
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2. Lavaggio automatico del mocio

Durante la pulizia, il robot tornera automaticamente alla stazione base per
lavare i moci in base alla frequenza di pulizia specificata nell'app. La stazione
base riempira automaticamente il serbatoio dell'acqua del robot e il robot
riprendera la pulizia.

Nota: La pulizia con acqua calda puo essere attivata nell'app per le attivita
di pulizia del mocio e della stazione base, e si applica a tutte le modalita.
Per evitare scottature, non toccare l'uscita dell'acqua della piastra di
lavaggio quando la funzione é attiva.

Istruzioni utente

3. Svuotare automaticamente il contenitore della polvere e lavare
e asciugare i moci dopo aver terminato l'attivita "Aspirare e pulire"

Dopo che il robot ha terminato un'attivita di pulizia e torna alla stazione
base per ricaricarsi, la stazione base iniziera automaticamente a svuotare il
contenitore della polvere. Poi lavera e asciughera i moci.

Nota:

- Se la funzione di svuotamento automatico é disattivata nell'app, la stazione
base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.

- La stazione base svuotera il contenitore della polvere in base alla frequenza
impostata nell'app.

4. Pulisci il serbatoio dell'acqua usata

Dopo che il robot ha completato il suo compito, ti preghiamo di pulire il
serbatoio dell'acqua usata per evitare qualsiasi odore.

Aspirare e poi pulire

Seleziona "Lavaggio dopo l'aspirazione" nell'app e il robot rimuovera
automaticamente il gruppo mocio sulla stazione base per aspirare il
pavimento. Al termine dell'aspirazione, il robot tornera alla stazione base

per installare il gruppo mocio e la stazione base iniziera automaticamente a
svuotare il contenitore della polvere. Infine, il robot iniziera a pulire dopo aver
sollevato la spazzola principale.

Solo Aspirazione
Seleziona "Solo Aspirazione" nell'app e il robot rimuovera automaticamente il
gruppo mocio sulla stazione base e iniziera ad aspirare.

Solo Mocio

Seleziona "Solo Mocio" nell'app e il robot controllera automaticamente se
il gruppo mocio e installato sulla stazione base. In caso contrario, il robot
installera il gruppo mocio e iniziera a pulire dopo aver sollevato la spazzola
principale.

101



Manutenzione quotidiana

Parti

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'uso degli accessori nell'applicazione o alla tabella seguente per la manutenzione

ordinaria.

Parte

Frequenza di
Manutenzione

Frequenza di
Sostituzione

Parte

Frequenza di
Manutenzione

Frequenza di
Sostituzione

Serbatoio dell'Acqua Usato

Dopo ogni uso

Sensori di Laser Lineare

Sensore Visivo Al

Luci a LED

Sensore di bordi

Paraurti

Sensore laser di distanza

Contatti di ricarica del robot

Sfiato di svuotamento
automatico del robot

Ingresso di riempimento
automatico dell'acqua del robot

/
Serbatoio dell'’Acqua Pulita
Spazzola principale 0gni 6 - 12 mesi
Spazzola laterale Una volta ogni 2 Ogni 3 - 6 mesi
settimane
Supporto per Mocio /
Filtro del contenitore della
0gni 3 - 6 mesi
polvere
Asse per Lavare
Area di segnalazione della
stazione di base
Contatti di ricarica della stazione
di base
Bocchette di svuotamento
automatico della stazione base Una volta ogni mese /

Ruota omnidirezionale

Sensore di Tappeto

Sensori di Dislivello

Fondo del Robot

Una volta ogni mese

Ingresso per l'aggiunta di
soluzione detergente

Si consiglia di pulire
dopo aver rimosso la
soluzione detergente
(flacone)

Contenitore della polvere

Pulire secondo

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dal tuo utilizzo del robot. Se si verifica
un'eccezione a causa di circostanze speciali, le parti devono essere sostituite.
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necessita
Sacchetto per la polvere 6-8 settimane
/ :
. Ogni1-3
Mocio mesi

Manutenzione quotidiana

Asse per Lavare

1. Premi il pulsante @ per far uscire il robot dalla stazione base.

2. Rimuovi l'asse per lavare e sciacqualo con acqua pulita.

3. Tieni premuto il pulsante Q per 3 secondi per aggiungere acqua al fondo
della stazione base. Quindi utilizza lo strumento di pulizia incluso per pulirlo.

./
@ )

el Js
oo

4. Tieni premuto il pulsante Q per 3 secondi per espellere l'acqua usata sul fondo
della stazione base, asciuga con un panno morbido e asciutto e poi rimonta l'asse
per lavare.

slor—

a@s
oo a
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Manutenzione quotidiana

Manutenzione quotidiana
.

3. Rimuovi la polvere e i detriti dal filtro con un panno asciutto. Serbatoio dellAcqua Usato Spazzola principale

Sacchetto per la polvere

1. Sblocca il coperchio del serbatoio della polvere e rimuovilo. 1. Rimuovi il serbatoio dell'acqua usata, apri il coperchio e versa l'acqua 1. Premi i ganci di guardia della spazzola verso l'interno per rimuovere la
sporca. guardia della spazzola e sollevare la spazzola dal robot.

=

4. Installa un nuovo sacchetto per la polvere. Poi rimetti il coperchio del

2. Sciacqua il serbatoio dell'acqua usata con acqua pulita e utilizza
serbatoio della polvere e bloccalo.

lo strumento di pulizia in dotazione per pulire la parete interna del
serbatoio.

2. Estrai i coperchi delle spazzole alle due estremita della spazzola, come
mostrato nella figura. Utilizza lo strumento di pulizia in dotazione per
rimuovere i peli impigliati nella spazzola. Reinstalla i coperchi delle spazzole
su entrambe le estremita della spazzola, e poi la spazzola. Premi sulla
protezione della spazzola per bloccarla in posizione.

Nota: tirando verso l'esterno la maniglia, il sacchetto della polvere verra

Nota: La sfera galleggiante nel serbatoio dell'acqua usata & una parte
sigillato per evitare che la polvere e i detriti cadano accidentalmente.

mobile. Non applicare troppa forza durante la pulizia per evitare di
dannegagiarlo.
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Manutenzione quotidiana
.

Spazzola laterale e Supporto per Mocio

Rimuovere e pulire la spazzola laterale e il supporto del mocio.

Nota:
- Utilizza un utensile come un piccolo cacciavite per separare l'asse e lo

pneumatico della ruota omnidirezionale. Non usare una forza eccessiva.
- Sciacqua la ruota omnidirezionale sotto 'acqua corrente e rimettila in

posizione dopo averla asciugata completamente.
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Contenitore della polvere

1. Apri il coperchio del robot e premi la clip per rimuovere il contenitore della
polvere.

2. Apri il coperchio del contenitore della polvere e svuotalo come mostrato
nel diagramma.

Informacion de seguridad

Filtro

1. Rimuovi il filtro e tocca delicatamente il suo cestello.

o
o
a

Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola, un dito o oggetti
appuntiti per evitare danni.

2. Sciacqua il contenitore della polvere e il filtro con acqua e asciugali

A
)/ v
<.> @‘h
» Y )

completamente prima di reinstallarli.

Nota:

- Sciacqua il contenitore della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non
utilizzare alcun detergente.

- Utilizza il contenitore della polvere e il filtro solo quando sono
completamente asciutti.

Sensori Robot e Contatti di Ricarica
Pulisci i sensori e i contatti di ricarica del robot utilizzando un panno morbido
e asciutto, come mostrato nella figura seguente:

o Sensore Visivo Al
——° Sensori di Laser Lineare
o LuciaLED

o Sensore laser di distanza
o Sensore di bordi

o Paraurti

o Contatti di ricarica

o Sensore di Tappeto

Nota: Il panno umido puo danneggiare gli elementi sensibili all'interno del
robot e della stazione di base. Per favore usa un panno asciutto per la pulizia.
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Manutenzione quotidiana
q

Contatti di ricarica
Pulisci i contatti di ricarica e l'area di segnalazione della stazione di base con
un panno morbido e asciutto.

Sfiati di Svuotamento Automatico

Pulisci gli sfiato di svuotamento automatico del robot e della stazione di
base con un panno morbido e asciutto.
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Mocio

Rimuovi il mocio dal supporto per mocio per sostituirlo.

Ingresso di aggiunta della soluzione detergente

Se l'ingresso di aggiunta della soluzione detergente & sporco, puliscilo con
un panno morbido e asciutto.

GO

)0

Batteria

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurati
che la batteria rimanga ben carica per l'uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali della batteria.

Risoluzione dei problemi

Problema

Soluzione

ILrobot non si accende.

ILlivello della batteria & basso. Ricaricare il robot sulla stazione di ricarica, e poi riprovare.
La temperatura della batteria & troppo bassa o troppo alta. Si consiglia di far funzionare l'apparecchio a una
temperatura compresa tra 32 °F (0° C) e 104 °F (40 ° C).

ILrobot non si ricarica.

La stazione di base non e collegata all'alimentazione, per favore assicurati che entrambe le estremita del cavo di
alimentazione siano collegate correttamente.

Il contatto tra i contatti di ricarica sulla stazione di base e il robot e scadente, per favore pulisci i contatti di ricarica.
Controlla se c'é qualsiasi oggetto estraneo al connettore del robot e rimuovi 'oggetto estraneo se presente.

ILrobot non riesce a
connettersi al Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non e corretta. Assicurati che la password usata per connetterti alla tua rete Wi-Fi sia
corretta.

ILrobot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Assicurati che il robot sia connesso a una connessione Wi-Fi a
2,4 GHz.

Il segnale Wi-Fi & debole. Assicurati che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.

ILrobot potrebbe non essere pronto per essere configurato. Esci e rientra nell'app, quindi riprova come indicato.

ILrobot non riesce a trovare e
tornare alla stazione di base.

La stazione base & scollegata dall'alimentazione o é stata spostata quando il robot non era su di essa. Si prega di
collegare la stazione base all'alimentazione o di posizionare il robot sulla stazione base per caricarlo.
Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di base. Posiziona la stazione di base in un'area piu aperta.

Lo spostamento del robot puod causare il suo riposizionamento e ricreare una mappa se il riposizionamento fallisce.

Se il robot e troppo lontano dalla stazione di base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da
solo, nel qual caso dovrai posizionare manualmente il robot sulla stazione di base.
Pulisci l'area di segnalazione sulla stazione di base per rimuovere polvere o detriti.
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Risoluzione dei problemi

IT

Problema

Soluzione

Risoluzione dei problemi

ILrobot si blocca davanti
alla stazione di base e non
puo tornare su di essa.

Elimina qualsiasi ostacolo entro 5 cm sui lati destro e sinistro o entro 1,5 m davanti alla stazione base, per evitare
che il robot venga bloccato.

Il percorso per tornare alla ricarica é bloccato, ad es. la porta é chiusa.

IL robot potrebbe scivolare se il pavimento davanti alla stazione di base e eccessivamente bagnato. In tal caso,
pulisci l'acqua in eccesso prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione di base in un luogo diverso e riprova.

Problema

Soluzione

Al robot mancano le stanze
da pulire.

Assicurati che le porte delle stanze da pulire siano aperte.

Controlla se c'é una soglia superiore a 2 cm alla porta della stanza. Il robot non puo superare soglie o gradini alti.
Il luogo di fronte alla stanza da pulire potrebbe essere bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot e
un funzionamento anomalo. Prova ad asciugare il pavimento prima di utilizzare il robot.

ILrobot non si spegnera.

IL robot non puo essere spento quando & in carica. Si consiglia di spostare il robot dalla stazione base e poi di tenere
premuto il pulsante 0) per 3 secondi per spegnerlo.

Se non & possibile spegnere il robot eseguendo il passo 1, tieni premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnere
forzatamente il robot. Se il problema persiste, contatta il servizio post-vendita.

ILrobot non riprendera la
pulizia dopo la ricarica.

Assicurati che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), che gli impedira di riprendere la pulizia.
ILrobot non riprendera la pulizia dopo che hai riportato manualmente il robot alla stazione base per ricaricarlo, il
che include il posizionamento manuale del robot sulla stazione base o l'invio del robot per la ricarica tramite l'app,
la stazione base o il robot stesso.

La velocita di ricarica &
lenta.

Ci vogliono circa 4,5 ore per ricaricare completamente il robot quando la batteria e scarica.

Se usi il robot a temperature al di fuori dell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera automaticamente
per prolungare la durata della batteria.

| contatti di ricarica sia sul robot che sulla base potrebbero essere sporchi, per favore puliscili con un panno asciutto.

La stazione non puo
svuotare automaticamente
il contenitore della polvere.

Verifica se il sacchetto della polvere nel serbatoio della polvere e pieno.
Se il sacchetto della polvere non & pieno, verifica se c'e un'ostruzione nelle bocchette di svuotamento automatico
del robot, della stazione base o del contenitore della polvere. Se c'e, pulisci subito la parte ostruita.

ILrumore aumenta mentre il
robot e in funzione.

Controlla se il filtro della scatola della polvere & intasato. In tal caso, puliscilo o lo sostituiscilo.

Un oggetto duro potrebbe essere rimasto incastrato nella spazzola principale o nella scatola della polvere. Controlla
e rimuovi qualsiasi oggetto duro.

La spazzola principale o la spazzola laterale potrebbero aggrovigliarsi. Controlla e rimuovi qualsiasi oggetto
estraneo.

Commuta la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

ILlivello dell'acqua
nell'asse per lavare &
anomalo.

Rimuovi l'asse per lavare e controlla se lo scarico delle acque reflue & ostruito e puliscilo.

Premi delicatamente sul serbatoio dell'acqua usata per assicurarti che sia installato correttamente.

Controlla se la guarnizione del serbatoio dell'acqua usata e allentata o non e installata correttamente e, in tal caso,
ripristinala manualmente. Se il problema persiste, per favore contatta il team di servizio post-vendita.

Controlla la soluzione detergente. Non aggiungere alcun liquido diverso dalla soluzione detergente ufficialmente
approvata.

ILrobot si muove senza
sequire il percorso
impostato.

0Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono essere organizzati prima di usare il robot.

Funziona su superfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento della ruota principale. Si consiglia di asciugare i
luoghi bagnati prima di usare il robot.

Pulisci i sensori laser di linea e il sensore visivo Al sul robot con un panno pulito, morbido e asciutto per mantenerli
puliti e non ostruiti.

Il supporto del mocio e
sollevato in modo anomalo.

Rimuovere il supporto del mocio per verificare che non vi siano oggetti estranei incastrati e provare a riavviare il
robot. Se il problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

Presenza di acqua sotto il
serbatoio dell'acqua pulita
o intorno alla guarnizione.

Quando si estrae il serbatoio dell'acqua pulita, e possibile che rimanga dell'acqua nel tubo sotto il serbatoio o
intorno alla guarnizione. Questo & normale Pulire con un panno asciutto.

110

Per ulteriore assistenza, contattaci tramite https://global.dreametech.com
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m Specifiche tecniche

Robot
Modello RLX41CE
Tempo di ricarica Circa 4,5 ore
Tensione nominale 14,4 V=
Potenza nominale 75 W

Frequenza d'esercizio 2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita

) <20 dBm
massima

e N e

pAP 20 | PAaP21 | PAP 22 PVC 3 PET 1 cPE7 |PE4/PPS5
RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizi el tuo Comune.
Separa le componenti e confe le in modo corretto.
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Stazione di Base

Modello

RCXE5

Ingresso nominale

220-240 V~ 50-60 Hz

carica e l'asciugatura)

Uscita nominale 20V=2A
Potenza nominale (d te |

o e (durante lo 1000 W
svuotamento della polvere)
Pot i
o) -er‘12a nominale (durante la 1150 W
pulizia con acqua calda)
Potenza nomin ran
otenza nominale (durante la 80 W

Frequenza d'esercizio

2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita massima

<20 dBm

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una

distanza minima di 20 cm tra l'antenna e il corpo dell’'utente.

Nota:

- La potenza nominale (durante la pulizia con acqua calda) é determinata
dal valore della potenza durante il periodo rappresentativo (temperatura

dell'acqua 15 °C).

- La potenza nominale (durante la carica e l'asciugatura) & determinata dal

valore della potenza a pieno carico.

Smaltimento e Rimozione della Batteria

La batteria incorporata agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per
'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurati che la batteria sia
rimossa da tecnici qualificati e smaltita presso un centro di riciclaggio
appropriato.

« la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima che sia rottamata;
- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione al
momento della rimozione della batteria;

- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

ATTENZIONE:

« Prima di rimuovere la batteria, scollega l'alimentazione ed esaurisci la
batteria il pit possibile.

* Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di
riciclaggio appropriato.

» Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di
esplosione.

« In condizioni abusive, il liquido potrebbe essere espulso dalla batteria. In
caso di contatto, sciacqua con acqua e consulta un medico.

Informazioni RAEE

Guida alla Rimozione

1. Capovolgi il robot, usa uno strumento adeguato per rimuovere le viti sul
retro del robot, quindi rimuovi il coperchio.

2. Scollega i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la
batteria.

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE)
che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, € necessario proteggere 'ambiente e la salute umana

pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente negative
all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali

E consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla
|

punti di raccolta.
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. Informacion de seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y guardelo para futuras consultas.

Restricciones de
uso
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- Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 afios ni por

personas con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia o
conocimientos limitados, sin la supervision de un progenitor o un tutor legal
que pueda garantizar un funcionamiento seguro y evitar riesgos. La limpieza y
el mantenimiento no deben ser realizados por menores sin supervision.

- El aparato soélo debe utilizarse con la fuente de alimentacion suministrada con él.
- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por

técnicos cualificados o por el servicio posventa.

- Despeje el area a limpiar. Este producto no es un juguete. Asegurese de que

tanto nifios como mascotas mantienen una distancia de seguridad mientras
esté en funcionamiento.

-No instale, cargue ni utilice el aparato en los aseos o alrededor de las piscinas.
- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo

utilice en exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o
industrial.

- Asegurese de que el aparato funcione correctamente en un entorno adecuado,

de lo contrario, no utilice el aparato.

- Si se ha dafado el cable de alimentacion, debera reemplazarlo por un cable o

recambio especial del fabricante o su agente de servicio.

- No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.

Informacién de seguridad

Restricciones de
uso

-No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta del

robot o el parachoques como asa para mover el robot.

-No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior a

los 0°C,0 si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

- Para evitar dafos por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto del piso

y guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el aparato.

- Recoja objetos fragiles o pequenos del suelo para evitar que el robot los

succione y los dane.

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto

con la zona de succion del robot.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No utilice el aparato en una habitacion donde duerma un bebé o un nifo.
- No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

- Mantenga el detergente fuera del alcance de los nifios.
- Utilice unicamente el detergente aprobado oficialmente. No agregue ningun

liquido como alcohol o desinfectante.

-No use el robot para limpiar sustancias téxicas o inflamables. No utilice el

robot para recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos o
acidos o disolventes sin diluir.

- No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos

como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que pueda

obstruir el aparato. e



Restricciones de
uso

Baterias y carga
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Informacion de seguridad

- Apague y desenchufe el aparato antes de la limpieza y el mantenimiento.
-No limpie el robot ni la estacion base con pafio humedo ni los enjuague

con ningun liquido. Después de limpiar las piezas lavables, séquelas
completamente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios

son responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado
del producto.

- No utilice baterias ni bases de autolavado de terceros, utilice solamente con

unidad RCXES5.

-No intente desarmar, reparar o modificar la bateria ni la estacion base por su

propia cuenta.

-No coloque la estacion base cerca de una fuente de calor.
- No utilice pafio humedo ni manos mojadas para limpiar los contactos de carga

de la estacion base.

- No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se

necesiten deben desecharse en una instalacién de reciclaje adecuada.

- Si se dafia o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo

inmediatamente y pongase en contacto con el servicio posventa.

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en

su embalaje original si es posible.

- Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo

Informacién de seguridad
J
Baterias y carga completamente, apaguelo y gudrdelo en un lugar fresco y seco. Recargue el
robot al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la bateria.

Informacion de - El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-
seguridad del laser 1:2014/A11:2021 para productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto
directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLX41CE cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrara el texto
completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Descripciéon general del producto

Contenido de Paquete

Robot
ol 898 (Jo

Estacion Base

Placa de extension de
rampa de la estacion base
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Otros Accesorios

%

Cepillo lateral Cable de Alimentacién Herramienta de limpieza
(Almacenada en el recipiente de
almacenamiento de la estacion

base)

Mopa x 2 Soporte de Mopa x 2 Solucién de limpieza

(preinstaladas)

ﬂﬂ%%

Cepillo principal
(preinstaladas)

Bolsa de polvo x 2
(Almacenadas en el
deposito de polvo)

1)) =

Manual de usuario Filtro de la caja de polvo
(preinstaladas)

Descripcion general del producto

Robot

o {J Botén de Limpieza Localizada

- Presione para empezar la limpieza localizada

o () Botén de encendido/limpieza

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o apagar
- Pulse para empezar a limpiar después de encender el robot

o {yBoton de Atraque

- Pulse para enviar el robot de regreso a la estacién base
- Mantenga presionado durante 3 segundos para desactivar el bloqueo

infantil

Indicador de estado

- Blanco fijo: Limpieza completada

- Parpadeo en naranja: Error

- Naranja fijo: En espera con poca bateria o pausado con poca bateria

Nota: Pulse cualquier botén en el robot para pausar mientras el robot esta
limpiando o volviendo para cargar.
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Robot y Sensores

Descripcidon general del producto

Sensores de Altura

f

Sensor de Alfombras o———

o Micréfono

Cubierta del LDS Cepillo lateral o——

o Rueda omnidireccional

o Sensor laser de distancia

Cepillo principal °

o Protector de Cepillo

° Parachoques Rueda Principal °

o Rueda Principal
o Pinzas del protector

Indicador de camara o
(Elindicador de camara
se ilumina cuando se

activa la cdmara)

© Sensor Visual de IA

o Luces LED de Conjunto MopExtend o

(Conjunto de Extensidn
de Mopa)

llenado

del cepillo

o Agujeros de

Cubierta o

Ventilacion de Vaciado
Automatico
120

o Indicador de Wi-Fi

© Sensores Laser de Linea

Caja de polvo
Boton de restablecimiento

Ensamblaje del
Soporte de Mapa

Presillas de caja de o

- Mantenga pulsado durante
polvo

3 segundos para restaurar la

configuracion de fabrica o
Ventilacion de \\
Vaciado Automadtico @

© Cubierta de caja de polvo

Presilla de cubierta de caja
de polvo

Filtro o

Ensamblaje de Mopa

o Caja de polvo
o Sensor de bordes

Area de Fijacion de Mopa o

o Entrada de Recarga Automadtica de

Agua
° Ensamblaje de Mopa

Soporte de Mopa

o Hebilla de Filtro

mopa

Descripcion general del producto

Estacion Base

Cubierta Superior

o Cubierta del recipiente
de almacenamiento de la
estacion base

Cubierta del dep6sito de polvo o—f———

Tabla de Lavar o— ‘:'

Placa de extension de rampa o—

D
=
=

>

Botones de la Estacion Base

(2 Botén de atraque / salida

- Robot en la estacion base: Pulse para que salga de la estacion base

- Robot fuera de la estacion base: Pulse para que vuelva a la estacidn base
D>| Botén de inicio / pausa

- Pulse para empezar o pausar la limpieza

§§§ Boton de secado
- Pulse para hacer que la estacion base empiece o pare de secar las mopas

Indicador de estado
- Blanco constante: la estacion base estd conectada a la fuente de alimentacion
- Naranja fijo: La estacién base tiene un error

Bloqueo Infantil

Mantenga presionados los botones Q y  durante 3 segundos para
activar o desactivar el bloqueo infantil. Al activarlo, se bloquean todos
los botones del robot y de la estacion base.

Limpiar la tabla de lavar

Cando el robot sale de la estacion base, mantenga pulsado el boton Q
3 segundos para afiadir agua desde la estacién base a la tabla, y luego
mantenga pulsado el boton (@ 3 segundos para bombear afuera el
agua usada en la tabla.
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Descripcion general del producto

Estacion Base

Recipiente de almacenamiento
de la herramienta de limpieza
Recipiente de o.

almacenamiento de
bolsa de polvo

o Ranura de bolsa de polvo

o Entrada para afiadir solucion Filtro ©
i delimpieza

Respiraderos de vaciado o

© Cerradura de cubierta del

depdsito de polvo

Area de Sefializacion

o

|

o Salida para afiadir agua

< 7 automdtica

automatico
o Contactos de carga
_—  —
Hebilla para Tanque o Hebilla para Tanque —==3——1—— Asa de elevacion
de Agua de Agua
Bola Flotante o &(__—=——+——o Ranura reservada para conectar
° el kit de enganche de agua para
llenado y vaciado automaticos
Filtro
——° Puerto de carga
Tanque de Agua Usada Tanque de agua limpia ° Flotador < H—o portacable de alimentacion

Nota: El kit de enganche de agua para llenado y vaciado automaticos se tiene que comprar por separado. (Unicamente

disponible en regiones especificas)
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Preparando Su Hogar

(<)
b0

&

IC
O
Q

o B

Ordene elementos como cables de alimentacién, ropa, zapatillas y juguetes para
mejorar la eficiencia del robot.

-
X

OO0

v

Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y coloque los muebles en el lugar
apropiado para hacer mdés espacio.

Nota:

Antes de que empiece a limpiar,utilice la barrera fisica en el borde de las escaleras y el
sofé para garantizar un funcionamiento seguro y fluido del aspirador robot.

)\
N

Para evitar que el robot no reconozca el drea a limpiar, no permanezca de pie delante
del robot, en el umbral, el pasillo o lugares estrechos.

- Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras realiza limpieza para quitar cualquier obstdculo potencial de inmediato.
- Las luces LED de llenado proporcionaran iluminacién auxiliar en ambientes de iluminacion tenue.
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Antes de Usar
__Es|

1. Conecte a Un Tomacorriente
Inserte el cable de alimentacion en la estacion base y conéctelo a la toma.

3. Retirar las protecciones

Retire las dos pegatinas de la parte delantera y posterior del robot, luego

%> Coloque la estacion base en un lugar lo més abierto posible con desmonte la cubierta del robot para retirar la tira protectora.

una buena sefial Wi-Fi.

Inserte firmemente el cable

de alimentacion hasta que el
indicador de estado de la estacion
base esté blanco fijo

o|: ENCENDIDO
0: APAGADO

2. Coloque la estacion base e instale la placa de extension de
rampa de la estacion base

Retire los objetos a menos de 1,5 m de la parte delantera y 5 cm a cada lado 4. Encender el Robot e instalar el cepillo lateral y el conjunto
de la estacion base. Luego instale la placa de extension de rampa de la de mopa
estacion base en la estacion base.

Mantenga pulsado el botén(!)en el robot 3 segundos para encenderlo.
Instale en su sitio el cepillo lateral y el conjunto de mopa.

Hebilla de Cepillo Lateral o

>5cm

Agujeros de Ensamblaje del o
Soporte de Mapa

o Ensamblaje de Mopa

Nota:Para evitar que las manchas de agua mojen los pisos de madera o las

alfombras, se recomienda colocar la estacion base sobre pisos de baldosas o de Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su lugar.
marmol.
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Antes de Usar

5. Conectar el Robot a la estacién base

Coloque el robot sobre la estacion base con el conjunto de mopa
mirando hacia la tabla de lavado. Se oird un mensaje de voz cuando el

robot se conecte con éxito a la estacion base.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar
totalmente el robot. Cuando el robot no se puede encender si se agota
la bateria, conecte manualmente el robot a la estacién base para
cargarlo.

6. Instalar la botella de solucién de limpieza

Retire el tapdn de la botella del limpiador y rompa los dos precintos de la
botella como se muestra en la figura. Abra la cubierta superior de la estacion
base e instale la botella del limpiador a lo largo de la ranura en su lugar. El
limpiador se afiadira automdaticamente al trabajar.

=]

A7)

2
i

Nota: No afada liquido distinto a la solucion de limpieza oficialmente
autorizada, de otro modo puede provocar una disfuncion en la estacion base.
7. Agregar Agua al Tanque de Agua Limpia

Saque el tanque de agua limpia de la estacion base y llénelo con agua
limpia hasta la linea de agua maxima. Luego instalelo nuevamente a la
estacion base.

Nota: No llene con agua caliente, de lo contrario el tanque fresco puede
deformarse. 125



Conexion con la App Dreamehome

1. Descargar la App Dreamehome 2. Aiadir un dispositivo
Abra la app Dreamehome, toque en " @ " en la esquina superior derecha, y
escanee el mismo cédigo QR en el robot de nuevo para afiadir el dispositivo.

Siga las indicaciones para finalizar la conexion wifi.

Escanee el cadigo QR del robot, o busque "Dreamehome" en la App Store
para descargarla e instalarla.

Nota: Si desea restablecer el Wifi, repita el paso 2 y luego siga las
indicaciones para finalizar la conexién wifi.

o Indicador Wifi

- Parpadeo lento: A conectar

- Parpadeo rapido: Conectando
- Encendido: Conectado

Nota:

- Solo es compatible con Wifi 2,4 GHz.

- Debido a actualizaciones del software de la App, el funcionamiento
real puede diferir de las indicaciones que hay en este manual. Siga las
instrucciones en funcién de la version actual de la app.
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Modo de uso

Encender/apagar

Mantenga pulsado el botén OF segundos para encender el robot. El
indicador de alimentacion se debe iluminar. Coloque el robot sobre la
estacion base, el robot se debe encender automaticamente y empezar
a cargar. Para apagar el robot, aléjelo de la estacion base y mantenga
pulsado el botén OF! segundos.

Mapeo Rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de
la aplicacién para crear rapidamente un mapa y el robot comenzara a
mapear sin limpiar. EL mapeo se completara cuando el robot regrese a la
estacion y el mapa se guardard automaticamente.

Pausa / Dormir

Cuando el robot esté funcionando, presione cualquier boton para
pausarlo.

Si el robot estd pausado mdas de 10 minutos, entra automaticamente en
modo reposo. Todos los indicadores del robot se apagan. Para despertar
el robot, pulse cualquier botén del robot o la estacién base, o use la app.

Nota:

- Elrobot se apagard automaticamente si se mantiene en modo
Suspensién durante mas de 12 horas.

- Si el robot se detiene y se coloca en la estacion base, el proceso de
limpieza actual terminara.

Vuelta automatica a la limpieza

Si las bateria tienen muy poca carga, el robot vuelve automaticamente a
la estacién base para cargar. Después de llegar a la carga apropiada de la
bateria, retomara las tareas de limpieza no finalizadas.

Nota: Para usar esta funcion, dbrala en la App.

Modo No Molestar (DND)

Cuando el robot se encuentra en el modo No Molestar (DND), se prohibira
que el robot reanude la limpieza, y el indicador de encendido se apagara. El
modo DND estd deshabilitado de forma predeterminada en la fabrica. Puede
utilizar la aplicacion para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND.
El periodo DND es de 22:00 a 8:00 de forma predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programada se realizardn de la manera habitual
durante el periodo DND.

- El robot reanudara la limpieza no finalizada después de que expire el
periodo DND.

Limpieza Localizada

Cuando el robot esta en espera, presione brevemente el botén ] para
habilitar el modo de limpieza de manchas. En este modo, el robot limpia un
area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su alrededor y vuelve a su punto
de partida una vez que se completa la limpieza de manchas.

Reinicio de Robots

Si el robot deja de responder o no se puede apagar, mantenga presionado
el botén () durante 10 segundos para forzarlo a apagarse. Luego, mantenga
presionado el boton () durante 3 segundos para encender el robot.

127



Modo de uso
__Es|

Aspiracion y mopa
Nota: Cuando se usa el conjunto de mopa por primera vez, el robot
realiza la tarea de "Aspiracién y mopa" de manera predeterminada.

1. Empezar la limpieza

Presione el botén [>| en la estacién base o (lyen el robot, o utilice la
aplicacién para que el robot arranque desde la estacidn base. Luego,
el robot planificard la ruta de limpieza éptima y realizard la tarea de
limpieza en funcion del mapa creado.

|

>

O

Nota:

- Para asegurar que el robot vuelve facilmente a la estacion base después

limpiar, se recomienda hacer que el robot empiece desde la estacion
base.

- Las mopas se limpiaradn antes de que el robot comience a trapear, espere

con paciencia.

- No mueva la estacion base, el tanque de agua limpia, el tanque de agua

usada o la tabla de lavar durante su funcionamiento.
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2. Lavado automatico de la mopa

Cuando esta limpiando, el robot vuelve automaticamente a la estacion
base para lavar las mopas en funcion de la frecuencia de limpieza de mopa
especificada en la App. La estacion base recargara automdaticamente el
depdsito de agua del robot y este retomara la limpieza.

W«““““”‘WW

Nota: La limpieza con agua caliente puede activarse en la app para las
tareas de limpieza de mopa y estacion base, que se aplica a todos los
modos. Para evitar guemaduras, no toque la salida de agua de la tabla de
lavado cuando la funcion esté activada.

Modo de uso

3. Vaciado automatico de la caja de polvo y lavado y secado de
las mopas al acabar la tarea de "Aspiracion y mopa"

Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y vuelve a la estacién base
para cargar, la estacion base empezard a vaciar automaticamente la caja de
polvo. Luego lava y seca las mopas.

Nota:

- Si la funcion de vaciado automatico esta desactivada en la app, la estacion
base no vaciard automdaticamente la caja de polvo.

- La estacion base vaciara la caja de polvo segun la frecuencia establecida
en la app.

4. Limpiar el deposito de agua usada

Cuando el robot haya completado su tarea, limpie el depdsito de agua
usada para evitar olores.

Aspiracién y luego mopa

En la app, seleccione "Pasar la mopa después de aspirar', y el robot retirara
automaticamente el conjunto de mopa en la estacion base para aspirar el
suelo. Después de aspirar, el robot volvera a la estacidn base para instalar el
conjunto de mopa y la estacion base empezard a vaciar automaticamente la
caja de polvo. Luego, el robot empezard a pasar la mopa cuando se suba el
cepillo principal.

Solo aspirar
En la app, seleccione "Solo aspirar", y el robot retirard automaticamente el
conjunto de mopa en la estacién base y empezard a aspirar.

Mopa Unicamente

En la app, seleccione "Solo mopa", y el robot comprobara automdaticamente si
el conjunto de mopa estd instalado en la estacidn base. Si no es asi, el robot
instalara el conjunto de mopa y empezara a pasarla después de subir el
cepillo principal.
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Mantenimiento rutinario

S
Piezas
Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la app o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Piezas

Frecuencia de
Mantenimiento

Frecuencia de
Reemplazo

Tanque de Agua Usada

Después de cada uso

Tanque de agua limpia

Cepillo principal

Cepillo lateral

Soporte de Mopa

Filtro de la caja de polvo

Una vez cada 2 semanas

Piezas

Frecuencia de
Mantenimiento

Frecuencia de
Reemplazo

Sensores Laser de Linea

Cada 6 a 12 meses

Sensor Visual de 1A

Cada 3 a 6 meses

Luces LED de llenado

/

Sensor de bordes

Cada 3 a 6 meses

Parachoques

Tabla de Lavar

Area de sefializacion de la
estacion base

Contactos de carga de la
estacion base

Respiraderos de vaciado
automatico de la estacion
base

Sensor laser de distancia

Contactos de carga del
robot

Ventilacion de vaciado
automatico del robot

Entrada de recarga
automatica de agua del
robot

Una vez al mes

Rueda omnidireccional

Sensor de Alfombras

Sensores de Altura

Parte Inferior del Robot

Una vez al mes

Entrada para afiadir solucion
de limpieza

Se recomienda
limpiar despues de
retirar la solucién de
limpieza (botella)

Caja de polvo

Limpielo cuando sea
necesario

Nota: La frecuencia de reemplazo dependerd de su uso del robot. Si ocurre una

excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser reemplazadas.
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Bolsa de polvo

Mopa

6-8 semanas

Cadal1a3
meses

Mantenimiento rutinario

Tabla de Lavar

1. Pulse el boton Qpara hacer que el robot salga de la estacion base.

2. Retire la tabla de lavado y enjudguela con agua limpia.

3. Mantenga pulsado el botén@?» segundos para afadir agua a la parte
inferior de la estacién base. Luego use la herramienta de limpieza incluida

para limpiarla.
N| /
3s
-
-

el Js
oo

4. Mantenga pulsado el botén@S segundos para bombear el agua usada en la
parte inferior de la estacion base, seque con un trapo suave y seco y luego vuelva
a poner la tabla de lavado.

N
3s
-
‘-

a@s
oo a
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Mantenimiento rutinario

Bolsa de polvo 3. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafio seco.

1. Desbloquee la cubierta del depdsito de polvo y retirela.

4. Instale una nueva bolsa de polvo. Luego instale de nuevo la cubierta del
depdsito de polvo y bloquéela.

@

Nota: Tirar hacia fuera del tirador sellara la bolsa de polvo para evitar que
polvo y restos se caigan accidentalmente.
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Mantenimiento rutinario

Tanque de Agua Usada

1. Retire el tanque de agua usada, abra su tapa y vierta el agua sucia.

2. Enjuague el depdsito de agua usada con agua limpia, y use la
herramienta de limpieza proporcionada para limpiar la pared interior
del depdsito de agua usada.

Nota: La bola flotante en el tanque de agua usada es una pieza movil. No
aplique demasiada fuerza al limpiarla para evitar dafarla.

Cepillo principal

1. Presione las hebillas del protector del cepillo hacia adentro para quitar el
protector del cepillo y sacar el cepillo del robot.

]
==

2. Extraiga las cubiertas de cepillo en ambos extremos del cepillo como se
muestra en la figura. Use la herramienta de limpieza proporcionada para
retirar los pelos enredados en el cepillo. Reinstale las cubiertas de cepillo
en ambos extremos del cepillo, y luego reinstale el cepillo. Presione sobre el
protector de cepillo para bloquearlo en el sitio.
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Mantenimiento rutinario
__ES

Soporte de mopa y cepillo lateral
Retire y limpie el cepillo lateral y el soporte de mopa.

Nota:

- Use una herramienta como un pequefio destornillador para separar
el eje y el neumadtico de la rueda omnidireccional. No ejerza excesiva
fuerza.

- Enjuague la rueda omnidireccional en agua corriente y vuelva a ponerla
después de secarla completamente.
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Caja de polvo
1. Abra la cubierta del robot y pulse la presilla para retirar la caja de polvo.

2. Abra la cubierta de caja de polvo y vaciela como se muestra en el
diagrama.

Mantenimiento rutinario

Filtro

1. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

o
o
a

Nota: No intente limpiar el filtro con cepillo, dedo u objetos afilados
para evitar dafios.

2. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua y séquelos

A
)/ v
<.> @‘h
» Y )

completamente antes de reinstalar.

Nota:

- Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua unicamente. No utilice

detergente.
- Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén completamente

secos.

Sensores de Robot y Contactos de Carga
Restriegue los sensores y los contactos de carga del robot usando un trapo
suave y seco, como se muestra en la siguiente figura:

o Sensor Visual de IA

o Sensores Laser de Linea

o Luces LED de llenado
o Sensor laser de distancia
o Sensor de bordes

o Parachoques

o Contactos de carga

o Sensor de Alfombras

Nota: Pafio humedo puede dafiar elementos sensibles dentro del roboty la
estacion base. Utilice un pafio seco para la limpieza.
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Mantenimiento rutinario

Contactos de carga
Limpie los contactos de carga y el drea de sefializacion de la estacion base
con un pafio suave y seco.

Ventilaciones de vaciado automatico

Limpie la ventilacion de vaciado automatico del robot y la estacion base
con un pafio suave y seco.
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mopa
Retire la mopa del soporte de mopa pare reemplazarla.

Entrada para afiadir solucién de limpieza

Si la entrada para afiadir solucién de limpieza estd sucia, estréguela con un
trapo blando y seco.

GO

)0

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento. Asegurese
de que la bateria permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento éptimo.

Solucion de Problemas

Problema

Solucién

El robot no se encendera.

El nivel de la bateria es bajo. Recargue el robot en la base de carga y pruebe de nuevo.
La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda operar el aparato a una
temperatura entre 32 °F (0° C) y 104 °F (40° C).

El robot no se recarga

La estacion base no estd conectada a la fuente de alimentacién, asegurese de que ambos extremos del cable de
alimentacién estén enchufados correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de la estacion base y el robot estd deficiente, por favor limpie los
contactos de carga.

Verifique si hay algun objeto extrafio en el conector del robot y, si lo hay, eliminelo.

El robot no puede
conectarse a Wi-Fi.

La contrasefia de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese de que la contrasefia utilizada para conectarse a su red Wi-Fi
sea correcta.

El robot no admite una conexién Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de que el robot esté conectado a una conexion Wi-Fi de
2,4GHz.

La sefial de Wi-Fi esta débil. Asegurese de que el robot esté en un area con buena cobertura de Wi-Fi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse. Salga de la aplicacion y vuelva a ingresar, luego intente
nuevamente segun las instrucciones.

El robot no puede encontrar

y regresar a la estacion base.

La estacion base estd desconectada de la alimentacion o se ha movido cuando el robot no estaba en ella. Conecte
la estacién base al suministro de energia o coloque el robot sobre la estacién base para cargar.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion base. Coloque la estacion base en un drea mas abierta.
Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volverd a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot
estd demasiado lejos de la estacion base, es posible que no pueda regresar automdaticamente por si solo, en cuyo
caso debera colocar manualmente el robot en la estacién base.

Limpie el drea de sefializacion de la estacion base para eliminar el polvo o la suciedad.
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Solucion de Problemas

Problema

Solucién

Solucion de Problemas

El robot se atasca por
delante de la estacion base
y no puede volver a ella.

Limpie cualquier obstruccion a menos de 5 cm de los lados izquierdo y derecho o menos de 1,5 m delante de la
estacion base para evitar que el robot quede bloqueado.

La ruta para regresar a cargarse estd bloqueada, por ejemplo la puerta esta cerrada.

El robot puede resbalarse si el piso frente a la estacion base esta demasiado mojado. Si es asi, elimine el exceso de
agua antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacion base a un lugar diferente y volver a intentarlo.

Problema

Solucién

El robot salta las
habitaciones que deben
limpiarse.

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar estén abiertas.

Compruebe si hay un umbral superior a 2 cm en la puerta de la habitacidn. El robot no puede atravesar umbrales o
escalones altos.

El lugar delante de la sala a limpiar puede estar mojado y resbaladizo, haciendo que el robot resbale y trabaje
anormalmente. Seque el suelo antes de usar el robot.

El robot no se apaga.

El robot no se puede apagar cuando estd cargando. Se recomienda mover el robot fuera de la estacion base, y
luego mantener pulsado el botdn ()3 segundos para apagarlo.

Sino se puede apagar el robot con el paso 1, mantenga pulsado el boton Gho segundos para apagar el robot a la
fuerza. Si el problema persiste, contacte con el servicio posventa.

El robot no reanudara la
limpieza después de la
carga.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibird que reanude la limpieza.

El robot no retomara la limpieza después de devolverlo manualmente a la estacion base para cargar, incluso si se
coloca manualmente el robot en la estacion base o se envia el robot a cargar por medio de la app, la estacion base,
o el propio robot.

La velocidad de carga es
lenta.

Se necesitan aproximadamente 4,5 horas para cargar completamente el robot cuando la bateria tiene poca carga.
Si opera el robot a temperaturas fuera del rango especificado, la velocidad de carga disminuird automaticamente
para extender la vida util de la bateria.

Los contactos de carga del robot y la base pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

La estacién no puede vaciar
automaticamente la caja de
polvo.

Compruebe si la bolsa de polvo en el depdsito esta llena.
Si la bolsa de polvo no estd llena, compruebe si hay obstruccion en los respiraderos de vaciado automadtico del
robot, la estacion base o la caja de polvo. Si es asi, limpie oportunamente la parte blogqueada.

El ruido aumenta
mientras el robot esta en
funcionamiento.

Compruebe si el filtro de la caja de polvo estd taponado. Si es asi, limpielo o sustituyalo.

Un objeto duro puede quedar atrapado en el cepillo principal o en la caja de polvo. Compruébelo y retire cualquier
objeto duro.

El cepillo principal o el cepillo lateral pueden estar enredados. Compruébelo y retire objetos extrafios.

Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

El nivel de agua en la tabla
de lavar estd anormal.

Quite la tabla de lavar y compruebe si la salida de aguas residuales estd bloqueada y limpiela.

Presione suavemente el tanque de agua usada para asegurarse de que esté instalado correctamente.

Compruebe si la junta del depdsito de agua usada esta floja o no estd instalada correctamente y, en caso afirmativo,
reajustela manualmente. Si el problema persiste, péngase en contacto con el equipo de servicio posventa.

Compruebe la botella de solucién de limpieza. No afiada liquido distinto a la solucién de limpieza oficialmente autorizada.

El robot se mueve sin seguir
la ruta establecida.

Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas deben organizarse antes de usar el robot.

Funcionar sobre superficies mojadas y resbaladizas hace que la rueda principal resbale. Se recomienda secar los
lugares humedos antes de utilizar el robot.

Estregue los sensores laser y el Sensor Visual de IA del robot con un trapo limpio, blando y seco para mantenerlos
limpios y desobstruidos.

El soporte de mopa se sube
de manera anomala.

Retire el soporte de mopa para comprobar si hay objetos extrafios atascados en él, e intente reiniciar el robot. Si el
problema persiste, contacte con el equipo de servicio posventa.

Hay agua debajo del
depdsito de agua limpia
o alrededor de la junta de
sellado.

Cuando se extrae el deposito de agua limpia, algo de agua del tubo puede quedar debajo del depdsito o alrededor de la
junta de sellado. Esto es normal. Restriegue con un trapo seco.
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Para obtener mdas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com
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Especificaciones

Robot

Estacion Base

Modelo

RLX41CE

Modelo

RCXE5

Tiempo de carga

Aprox.4,5 horas

Entrada nominal

220-240 V~ 50-60 Hz

Tensién nominal

14,4 V=

Potencia nominal

75 W

Frecuencia de operacion

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de
salida

<20 dBm
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cargay el secado)

Salida nominal 20V=2A
Pot i i

(o) (-enua nominal (durante el 1000 W
vaciado de polvo)
Pot i i

‘o e-nua nomlnal(dur-ante la 1150 W
limpieza con agua caliente)
Potencia nomin ran

otencia nominal (durante la 80 W

Frecuencia de operacién

2400-2483,5 MHz

Potencia maxima de salida

<20 dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Nota:

- La potencia nominal (durante la limpieza con agua caliente) se determina
por el valor de potencia durante el periodo representativo (temperatura de

agua 15 °C).

- La potencia nominal (durante la carga y el secado) se determina por el
valor de potencia durante un periodo de carga completa.

Extraccion y Eliminacion de Bateria

La bateria de iones de litio incorporada contiene sustancias que son
peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar la bateria,
asegurese de sean retiradas por técnicos calificados y que la deseche en
una instalacién de reciclaje adecuada.

» se debe quitar la bateria del aparato antes de desecharlo;

- el aparato debe estar desconectado de la red de alimentacién cuando se
quita la bateria;

- la bateria debe desecharse de forma segura.

PRECAUCION:

» Antes de quitar la bateria, desconecte la alimentacion y agote la bateria
tanto como sea posible.

« Las baterias quitadas deben desecharse en una instalacidn de reciclaje
adecuada.

» No las exponga a alta temperatura para evitar riesgos de explosion.

- En condiciones asperas, es posible que gotee liquido de la bateria. Si
ocurre contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Informacion sobre RAEE

Guia de Extraccion

1. Voltee el robot, utilice una herramienta adecuada para quitar los tornillos
en la parte posterior del robot y luego quite la tapa.

2. Desconecte los terminales entre la bateria y la placa PCB para quitar la
bateria.

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben
mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus equipos de

locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana.
Pongase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mas informacién sobre la ubicacion y las condiciones de dichos

E desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades
|

puntos de recogida.
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NHdopmaumsa no TexHnKe 6esonacHoCcTr

YT10o6bl n3bexaTtb nopaxeHnmd TOKOM, BO3ropaHmna nan TpaBM, Bbl3BaHHbIX HEKOPPEKTHbIM
MCcnoJsib30BaHnemM npl/|60pa, nepeg Havasiom pa60TbI BHMMATe/IbHO NpoyTnTe NHCTPYKL IO MO
akcnnyataunn. CoxpaHurte ee gns AaNbHenLwero NCNoib30BaHWs B KavecTse CnpaBKW.

OrpaHnyeHunsa Ha
aKcnayatayuio

142

- He ponyckaeTtcd ncnonb3oBaHme 3Toro n3genns getbMm maaglue 8 siet, a Takxke

NLAMK C OTPaHNYEHHbIMU PU3NYECKMIN, CEHCOPHbBIMU NN YMCTBEHHbIMM
CNOCOBHOCTAMMN WM C OTPAHNYEHHBIM OMbITOM UV 3HAHMAMW 6e3 NpUcMoTpPa
POANTENA NN OMNeKyHa A8 obecneyeHns 6e30nacHon aKcnayaTaunm

N BO n3bexaHve puckoB. He No3BonanTe AeTaM OCyLLEeCTBATb UMCTKY U
TexXHN4Yeckoe 06CnyXnBaHve ycTponcTea 6e3 nprucMoTpa.

: yCTpOVICTBO OOJ/IKHO NCMONb30BaThCs TONBKO C 6/10KOM NMUTaHKS,

MOCTaBASEMbIM C YCTPOWNCTBOM.

- 3TO YCTPOMCTBO OCHALLLEHO aKKyMY/IATOPHbIM 6/10KOM, KOTOPbIN A0/MKHbI

3aMEeHSATb TONIbKO KBAaNNMPULMPOBAHHbIE TEXHUYECKNE CNeLnanncTbl nn
CMeunanncTbl OTaena rnoc/enpPoaaxHoro 06CNyXnBaHms.

- Y6epunTe NOCTOPOHHWE NpeaMeThl U3 30Hbl 418 y6opKu. etam He cnegyet

NrpaTtb C 3TUM YCTPOMCTBOM. YbeanTech, YToO AETUN N )KNBOTHbIE HAXOAATCA Ha
6e3o0nacHoOM pacctosHun oT poboTa Bo BpeMsi paboThbl.

- 3anpeLlaeTcs yCTaHaBANBATb, 3apsAXKaTb M MCMOMb30BaTb NPUG0OP B BAHHOW

KOMHaTe 1 nobnm3ocTtn ot baccenHos.

- 3TO YCTPOWCTBO NpeAHA3HAUEHO TOMbKO A1 OUMCTKM Nosa B 4OMALLHUX

YCNOBUSIX. He MCNosb3yiiTe ero Ha OTKPbITOM BO34yXe, Ha MoBepxHOoCTax 6e3

NHdopmaumsa no TexHuKe 6e3onacHocTn

OrpaHnyeHnsa Ha
aKcnayaTtauuio

nona, a Takke B KoOMMepUeCKnX Nanv NpoMbILLIEHHbIX YC/TOBUAX.

-Y6egntecb, UTO B Hagnexallen obctaHoBKe Npnbop pabotaeT KOPPEKTHO. B

NPOTNBHOM C/ly4ae He NCMoJb3yiTe ero.

-Ecnn LWHYP NTaHna noBpexgeH, 3aMeHnTe ero cneunaabHbIM LUHYPOM WA

KOMMIEeKTOM, MpnobpeTeHHbIM y NMPOV3BOAUTENS UV B COOTBETCTBYHOLLEM
CEepPBNCHOM LieHTpe.

- He ncnonb3ynte poboT B 061acCTaX, pacrnonoXKeHHbIX Hag nosom, 6e3

3awmTHoro bapbepa.

- 3anpeLlyaeTcsa nepesopaunBaTb poboTa. 3anpeLLaerca nepemeLLartb poborT 3a

KPbILLKY /1Ia3€PpHOro fAaTUiKa PacCToAHWUS, KPbILKY pob6oTa Ui amopTusarop.

- He ncnonb3ynte poboT B cpefax c TemnepaTypon oKpy»atoLen cpeqbl

BbiLle 40°C nnn Hmxe 0°C, a TakKe Ha NoJy C XULKOCTAMU NN INMKUMI
BellecTtBaMu.

- Bo n3bexxaHve NoBpexaeHns Ui HapyleHns paboTbl yCTPONCTBa N3-3a

BOJIOUEHMA NpeaMeTOB nepep ero BkAoueHnem cobepute BCe MOCTOPOHHME
npegMeThbl C NONa, a Takke ybepute npoBoaa 1 Kabenn nnTaHms c Nyt
ABVKEHNs YCTPOMNCTBA BO BpeMs y6opKu.

- YB6epuTe C Nosia Xpyrnkue v Meskne npegmeTbl, UTobbl poboT He Bpe3ancs B

HNX 1 He noBpeawnn.

- He ponyckante nonagaHvsa BosOC, NanbLeB v ApYyrx yacten Tesa Bo

BCacCbliBakoLlee oTBepcTmne po60Ta.
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OrpaHnyeHunsa Ha
aKcnayatayuio

144

NHdopmaumsa no TexHnKe 6e3onacHoCTr

- XpaHuTe unctawme NHCTPYMEHTbI B MecTe, He AOCTYNHOM A/ AeTe.
- 3anpeLyaeTca NCnonb3oBaTb NpMBOP B KOMHATE CO CAALWMM MAALEHLEM NN

pebeHKoM.

- He pasmellalite Ha poboTe geTel, XNBOTHbIX 1 Kakne-nnmbo npeameTthi,

He3aBMCNMO OT TOIFo OCTaHOBJ1IEH OH NN OBUVXETCA.

- XpaHuTe uncTaLlee cpeacTBo B HEAOCTYNHOM AN AeTel MecTe.
- /IcNoNb3ynTe TONIbKO YNCTALLME CPeacTBa, 0400peHHbIe K MPYMEHEHNIO.

3anpeLlaeTca Ao6aBNATb ankoronb AN Ae3nHGULMpYoLLLee cpeacTso.

- He ncnone3syinte pobot ans y6opkn Nt00bIX ropsLyx BELECTB.

3anpeLlaeTcs UCcrnonb3oBaTb PobOT ANs y6OpKM BOCN/IaMEeHSOLWNXCS NN
FOPHOYNX XKNAKOCTEN, arpeCcCMBHbIX Ta30B, Hepa3baBneHHbIX KNCAOT Nau
pacTtBopuTenen.

- He ncnonb3ynte poboT gna ybopKn TBepAbIX N OCTPbIX MpeaMeTOoB.

3anpeLiaeTca NCnoib3oBaTh NPUB0P ANg yOOPKN KaMHEW, KPYMHbIX KYCKOB
ByMaru 1 gpyrux npegMeToB, KOTopble MOTyT 3acTpsATb B Npubope.

-lMepep, OUNCTKON 1 PEMOHTOM BbIK/THOUNTE |'|pV|6op N OTKNHOYNTE €ro ot

PO3eTKN.

- 3anpeLaeTcs NpoTMpPaTe Po60OT NN 6330BYH CTAHLMIO BAAXKHbIM

nosioTeHueM n1Mbo NPoMbIBATb XMNAKOCTbIO. MNOC/1e OUYNCTKY MOKLLMXCS
aetanen Heobxo4MMo NOMIHOCTLI MPOCYLWNTL NX Nepeg yCTaHOBKOW Ha MecCTo
N ncnosb3oBaHMEM.

NHdopmauma no TexHnke 6esonacHocTn

OrpaHnyeHund Ha
3KCnayaTayuio

AKKYMYNaTop 1
3apsagKa

- Vicmonb3yiiTe 3TO YCTPOWCTBO COMACHO PyKOBOACTBY MO/b30BaTens.

MNMonb3oBaTesin HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKN 1 yLiepb, BO3HUKLLNE N3-3a
HecobntaeHNS NHCTPYKLNNA.

- 3anpeLlaeTcs 1Cno/ib30BaTb CTOPOHHWIA aKKyMynsTop 1 6a3y ans

aBTOOUNCTKN. Nicnonb3ynTe ToNnbKo ¢ 610koM nntaHms RCXES.

- 3anpeLlaeTcd caMoCcTodaTesibHO pa36|/|paTb, PEMOHTMPOBATb NN

MOANPULNPOBATL aKKyMynaTop nbo 6a30BYyHO CTAHLUNIO.

- 3anpeLlaeTcd pasmellatb 6630Byl'0 CTaHUWMO paaoM C NCTOYHWMKOM Teria.
- 3anpeLaeTca NpoTnpaTtb NN oUNLLLATb 3apagHble KOHTaKThI 6a3o0BoOW CTaHUUN

B/IQXHbIM No0TEHLEM IMB0 BNAXHBIMUN PyKamMun.

- He yTUNM3npyinTe cTapble akKyMynaTopbl HeHagaexalnum obpasom.

HeHy>XHble akKyMynsiTopbl CeayeT cAaBaTb B COOTBETCTBYHOLWLME NMYHKTbI
nepepaboTku.

- ECnm WHYp NnTaHng NoBpeXxaeH nan CJioMaH, HeMea/ieHHO npekpaTtuTe ero

1Cronb3oBaHmMe 1 obpatnTech B CNyKBy NoCnenpoaaxHoro obcnyKnBaHus.

- Mepepn TPAHCMOPTUPOBKOW ybegnTtechb, YTo POBOT BbIK/IKOUEH, U MO

BO3MOXHOCTWN XpaHWTE ero B OpVIFVIHaﬂbHOM YNnaKkoBKe.

- Ecnwn poboT He ByaeT NCNo/b30BaThCs B TeueHne gJINTesIbHOro nepuoaa,

MOMHOCTbIO 3apagnTe ero, OTKIKUNTE N XpaHUTe B CyXOM NpoxnagHoOM MecTe.
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NHdopmaumsa no TexHnke 6esonacHoCcTn

AKKYMYNSiTop v Bo nsbexkaHne ypeamepHOW paspsaakn akkyMynaTopa 3aps»kante pobot He
3apsAka pexe 04HOro pasa B 3 MecsiLa.

TexHnKa - JlazepHbI 4aTunK B AAHHOM M34ennn COOTBETCTBYEeT cTaHaapTy IEC
6e3onacHocT NpU  60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 pns NlasepHbIX U34enmnn Knacca
1'1223323033”"'” 1. Noxanyricta, nsberanTe NPAMOro KOHTaKTa C HAM 11a3 BO BPeMS

MCNoJZib30BaHWA.

NASEPHOE M3AENNE KJ/TACCA 1
MOTPEBUTEJIbCKOE JIASEPHOE U3AE/IVE
EN 50689:2021
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NHdopmaumsa no TexHuKe 6e3onacHoCcTr

Mepbi
npeaoCcTOPOXHOCTN
npn XxpaHeHn v
TPaHCMNOPTUPOBKEe

- NPOAYKT AO/MKEH TPAHCMOPTMPOBATLCS B yrakoBKe. He nogseprarite NpoayKT

[ABNEHNI0 UV YAAPAaM BO BPEMS TPAHCMOPTUPOBKM.

- Moxanyncta, nsberante CUIbHbIX CTONKHOBEHWIA BO BPeMS TPAHCMOPTUPOBKMN.
- He TpaHcnoptmnpyinte npubop npuv tTemnepatype Bobiwe 50 °C nnam Huxke -20 °C.
- B TeueHme KOpPOTKOro rneproaa, HanprMep ogHoOro Mecsiua, Npnbop pekomMeHayeTcs

XpaHnTb Npn Temnepatype ot -20 °C go 50 °C n oTHoCKTeIbHOW BNaXHOCTN 60 % +5 %.
B TeueHvie onTenbLHOro BpeMeHn XpaHuTe Nprbop nNpu TeMrepatype OKpy<atroLuen
cpegabl ot 0°C mo 40 °C.

- YTnnnsnpynte npmnbop Hagnexawmm obpasom. Korga ero cpok ciy»kbbl nogonget K

KOHLLY, yTV|n|/|3|/|py|7|Te |'|pV|6op B COOTBETCTBNWN C MECTHBIMWN 3aKOHaMW U rnpaBuiamMmn
CTPaHbl 1M perrmoHa, B KOTOPOM OH NCIMOJIb3yeTcq.

MpaBuna n ycnoBust peanmsaunin: 6e3 orpaHnueHnn.
IMnopTep npogaeT 3TOT NPoAayKT; nHhopMauuo 06 nMnopTepe CM. Ha YNaKoBKe.

CBefeHusi 06 MMnopTepe 1 KOHTaKTHas MHpopMaLns oTaena NocsienpoaaxKHoro
06CNYKMBAHWS YKa3aHbl HA YNAKOBKe.

[ata n3rotosneHns: CM. Ha yrakoBke
Cpok cnybbl NpoayKkuun 3 roga.

HacTtoswum komnaHus Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnseT, uto TMn pagnoobopypnosaHnsa RLX41CE cooTBeTcTByeT TpeboBaHuam Aunpektrebl 2014/53/EU.
MONHBIV TEKCT AeKnapaLmmn 0 COOTBETCTBMM HOPMATMBHbLIM TpeboBaHuaM EC gocTyneH no cnepytolemy agpecy: https://global.dreametech.com
MNoapobHoe 31eKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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OnuncaHwne nsgenunsa

Komnnekrauwns

[Apyrre akceccyapsbl

Po6or
bokoBas LwweTtka Kabenb nutanus VIHCTPpYMEHT 418 OUNCTKN Mewok ana cbopa nbinm x 2 OCHOBHa#s WeTKa
(XpaHuTcs B KOHTelHepe ans (XpaHwuTca B NblneBoli bake) (NpepycTaHoBieHa)
XpaHeHns 6a30BOV CTaHLMK)
a(Ja
8] oo o

ba3oBas ctaHuma

LliBabpa x 2 Lepxatenb weabpbl x 2 PacTBOp A/18 0UNCTKN PykoBOACTBO DUNbLTP NblnecbopHUKa

NHNTEeNbHaa n TUH
ypn €/lbHas niac a (npegycTtaHoBieHa) rnonb3oBarens (npegycTtaHoBneHa)

pamnbl 6a30BoOV CTaHLMN
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OnwncaHne n3penvsa

Po6ot

o (] KHOMKa ToueuHom y6opKun
- HaxxmuTe, uTo6bl HAUaTh TOUEUHYHO OUNCTKY

o

o d) KHonka nutaHus/y6opkn

- HaXXMuTe 1 yaepXnBarite B TeueHne 3 cekyHa, YTobbl BKNUNTb
VNN BbIKIOUNTD

- HaxmuTe, utobbl HauaTh YBOpPKY Noce BKAOUeHWs poboTta

o {3 KHonKa Bo3Bpara

- HaxxmuTe ans otnpaBky poboTta 06paTtHO Ha 6a30Byto CTaHLMIO

- HaXkMuTe 1 yaepXnBarite B TeUeHne 3 cekyHa, YTobbl BbIKNHYNTb
LeTtcknin 6ok

NHpnKaTtop cocTtosHnNA

- CnnoLHom 6enblii: O4MCTKA NIV OUNCTKA 3aBepLleHa

- MyraHvie opaHXeBbIM: oWN6Ka

- CN/IOLIHON OPAaHXEeBbIN: PEXVM OXNAAHWS NPU HA3KOM 3apsae
6atapen nan naysa npv HU3KoM 3apsae batapeun

MpriMeuaHme: HaxxMuTe N6y KHOMKY Ha po60Te, UTOBLI CAenatb naysy,
roka poboT YMCTUT UK BO3BPALLAETCS K 3apsiaKe.
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OnuncaHne n3pgennsa

Po6OT 1 gaTtumkn

[aTuvku nageHus

f

[aTunKk KoBpa o———

o MukpodoH

Kpbiwka LDS BokoBas LeTKa o——

J1azepHoro garumka pacctosHns

o BceHanpaBneHHoe

Koneco

OCHOBHas WeTKa ©

° amopTu3arop OCHOBHOe Koneco °
© Bu3yasbHbI gatumk c

o 3aLLMTHOE YCTPOWCTBO
LLeTKN

o OCHOBHOe KoJieco

VIHAMKaTop Kamepbl o

(MHAnKaTOp Kamepbl © CBeToAVOAHbIE

(YanuHeHwue LWBabpbl
HannBHble CBETUJIbHUNKN

3aroputcs npm C60pKa)

aKTMBALMW Kamepbl)

° JInHelHble na3epHble 4aTYmKn

Mbinec6opHUK
KHonka cbpoca HacTpoek

MopExtend C60pKa o

o KHOMKa 3awmTHON
KPbILLK/ OCHOBHOW
LLeTKN

o OTBepcTVa ana
KpenneHuns
nepxatens weabpbl

3aXKNM KpbILLKN ©
nbinecbopHrKa

- HaxmuTe n ygepxmBaiTe
B TeueHue 3 cekyHf, 4Tobbl
BOCCTAHOBWTb 3aBOACKME
HacTpownKn

KpblILLKa o

OTBepcTne gns

o aBTOOUNCTKN
VHankaTop Wi-Fi

© KpbILKa
nblnecbopHmKa

3aXNM KpbILLKK
nblnecbopHMKa

DdUNbTP ©

3apsaHble o
KOHTaKTbI

Mopynb wBa6psbl

o MbinecbopHMK
[atunk kpas

o OTBepcTre And aBTOMaTNUecKomn

3a/11BKI BOAbI
OTBepcTMe ans ° Mopynb WBabpbl

aBTOOUVICTKN
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06nacTb KpenneHus
LwBabpbl

° 3axnm puneTpa

Oepxatenb weabpol

LLIBabpa

OnuncaHwne nsgennsa

basoBas ctaHuus

O

KpblLLKa MblneBoro 6aka o—jp———

CTpanbHbIi KOMMOHEHT o—

YpnnHuTenbHaa naacTmHa o—i
ANa pamnbl

BepxHss KpbILKa

KpbilwKa KOHTelrHepa
0Ns XxpaHeHus 6asoBon
cTaHumm

»
\Y

KHonkun 6a3o0Boi ctaHuun

@ KHonka Bbixofa / AoK-CcTaHunn

- Pob60T Ha 6a30BOV CTaHUMW: HaxxMnTe gns Bbixoga n3 6a3oBor CTaHummn

- Po6or Bbiwen n3 6a3oBoi cTaHUMN: Haxkmute, 4To6bl BepHYTHCS Ha 6a30BYIO CTaHLMIO
[>| KHonka ctapTa / naysbl

- HaxmuTe, uTo6bl HaUYaTh NAN NPUOCTAHOBUTL YBOPKY

§§§ KHomka cywkn
- HaxmuTe, uTo6bl 6a30Bas CTaHUMS Hayana UM oCTaHoBUAA CYLUKY
Haknagok ans weabpbl

VlHﬂI/IKaTOP cocTosAHMNA
- TopuT 6enblii: 6a3oBas CTaHLMS NOAKIOUYEHA K CTOUHVIKY MUTAHNS
- CBETUTCA OpaHXeBbIM: Ha 6a30BOWi CTaHLVM Npou3oLwna ownbKa

JeTcknia 610K

HaxmuTe 1 yaepxusaiite kHonku Qu % 8 TeueHne 3 cekyHa, 4tobbi
aKTUBMPOBATb NN BbIKNOUNTL PyHKUMIO JeTckunin 6n0ok. Mocne
aKTMBaLUM 3TON pyHKLMM BCe KHOMKN poboTa 1 6a30BoN cTaHLMK
3abnokupytoTcs.

OuncTnTe CTUpPanbHYIO JOCKY

Mocne Bbixoga poboTta n3 6a30BON CTAHLUM HAXKMNTE N yaepXnBanTe
KHOMKyY () B TeueHune 3 cekyHp, 4Tobbl fo6aBnTb BOAy 13 6a3oBon
CTAHUMW B CTUPAJbHYIO JOCKY, @ 3aTEM HAXMUTE N YAepXnBanTe
KHOMKY () B TeueHne 3 ceKyHA, YTobbl BbIKauaTb NCMOMb30BaHHYO BOAY

13 CTUPAaNbHOWN JOCKN. 151



OnwncaHune nspenva

ba3soBas cTaHUMA

o KOHTEMHEpP AN XpaHeHns
UNCTALLNX CPEnCTB
o BMyckHOe oTBepcTve Anis
i pobaBneHns UNCTALLero
pacTeBopa

3a)KnM BOAAHOIO ©
baka

[onnasok o

dunbTp

bak c oTpaboTaHHOWM BOAOV Bak C YACTOW BOAON ° YpoBHeEMep

ABTOMAaTVYeCKM onycrowaemMble o
BEHTUIALNOHHbIE OTBEPCTNA

KoHTeliHep one o

nblnecbopHnKa

o Mpopesb AN MeLlKa Ans

DdUNLTP ©

cbopa nbin
0 © 3aMOK KpbILLKN
nblnecbopHmMKa
o ) ; o CurHanbHas 30Ha

© ABTOMAaTUYECKNI BbIXOS,

o 3aXu1M BoasHoro 6aka o

ons nobasneHns Boabl

o 3aPAAHble KOHTaKTbl

E==——=1——o logbemMHas pyuka

&(__=—3——— Pe3epBHOe rHe3ao0 ans

noAgKNKnueHnsa KoMmnaekrta gnsg
aBTOMATNUECKOro NOMNoIHEeHNs 1
cnviBa BoAbl

— MopT nnuTaHns
H— NlepaTenb WHypa NUTaHms

MpumeyaHne: KoMnaekT 474 NOAK/IHOUEHVA BOAbI A1 aBTOMATNYECKOro MOroJIHeHVsA N canBa Heobxoanmo I'Ipl/l06peTaTb

OTAeNbHO. ([JOCTYNHO TONbKO B OMpeAesieHHbIX PermoHax)
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NMoparotoBka goma

Y6epute Kabenu nUTaHys, TKAHEBbIE MPEAMETbI, TaMKMN 1 UTPYLLKN AN NOBbILLEHNS
3chchekTBHOCTU poboTa.

OO0

v

OTKpoViTe ABEPb NOMeLLeHNs, B KOTOPOM ByAeT NpoBoauTLCS yBopKa, 1 pacctaBbTe
Mebesnb Ha NpaBubHble MecTa, YTobbl 0cBO60ANTL BOsbLLE MPOCTPAHCTBA AN5 YOOPKN.

MpumeuaHwue:

MNepep y6opkoii yctaHoBUTE (hur3nyeckre bapbepbl y OCHOBAHUS NECTHULbI U PSAOM C
AnBaHoM, uTobbl obecneuntb 6esonacHocTb 1 6ecnepeboiiHOCTL paboTkl Nblnecoca.

)\
N

He cTaHoBUTECH Nepes po6oTOM, B IBEPHOM MpoemMe 11 B y3KOM Mpoxofe, YTobbl
pPOBOT MOT KOPPEKTHO PACcno3HaTh 30HY NpeacTosLer y6opKu.

- Mpwy NnepBoM ncnonb3oBaHUy poboTa NpUCyTCTBYINTE BO BpeMs y6opKM, uTobbl BoBpeMs y6rpaTb NoTeHLyanbHbie NPensTcTBMS C ero nyTu.
- CBeTofVOAHbIE HaNMBHbIE CBETU/IbHUKIN 06ecneyat BCnoMoratesibHoe OcBeLLeHne B C1ab00CBeLLeHHbIX MOMeLLeHNAX.

153



MNMepep ncnosb3oBaHMEM

1. MopgKNUNTb K 3NEeKTPNUECKOW po3eTKe

BcTaBbTe WHYP NUTaHNs B 6A30BYH CTAHLMIO U MOLK/OUMTE €0 K PO3ETKE.

= PazmecTute 6a30BYt0 CTAHLMIO HA OTKPbLITOW MOBEPXHOCTN B MecTe
co ctabunnbHbIM curHanom Wi-Fi.

MN0THO BCTaBbTe LWHYP NUTaHNS,
MOKa NHANKATOPp COCToAHMSA
6a30BoW CTaHLMN He 3aropuTcs I: ON
6enbiM LBeToM. ; 0: OFF

2. PazmectunTe 6a30BYyH0 CTAHLUIO N YCTAHOBUTE NIACTUHY
YAJINHEHNA pamnbl 6a30BON CTaHUUN

Y6epuTe Bce NpeaMeThl, Haxogawmecs 6avxe 1,5 M cnepegmn 1 5 cm
C Ka)K,CLOVI CTOPOHbI 6a3oBoi CTaHunn. 3arem yCTaHOBWUTE NNaCTNHYy
paclwnpeHns pamnbl 6a30BO CTaHLUUM Ha 6A30BYH CTaHLNIO.

MpumeuaHune: PekomeHayeTcs pasmeLLarb 6a30BYI0 CTAHLMIO Ha Ka(befleOM
Nan MpamMoOpHOM nony, Tak Kak ,D,epeBﬂHHbll‘/’l Mos N KOBPblI MOTYT HAMOKHYTb OT

nsTeH BOAbI.
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3. CHUMUTE 3aLLUTHbIE HAKNEeNKN

ypanuTe fBe Haknenkn cnepeamn 1 caamn poboTa, 3aTeM CHIMUTE KPbILLKY
poboTa, UToBbI CHATb 3aLUNTHYIO MJIaHKy.

4. Bknounte poboTa n yctaHoBUTE HOKOBYIO LLETKY 1

wBabpy B cbope

HaxkmuTe v yoepxnsarirte KHonKyd)Ha poboTe B TeueHne 3 ceKyHz, utobbl
BK/OUNTb €ro. YcTaHoBUTe BOKOBYHO LLETKY 1 WBabpy B cbope Ha MecTo.

3aXnM BOKOBOW LLETKMN o
Haxmunte
\

PN
LITTTTTON,

a>
P}
3 cekyHfbl

OTBepCTNa ANa KpenneHus o
nepxarens Wweabpbl

o Mopay/b WBabpbl

MNpumeuaHne: YcTaHOBNUTE GOKOBYHO LLLETKY Ha MECTO Tak, UTobbl
Pa3fanca Lenuok.

MNMepep ncnosib3oBaHMeMm

5. Mopkntounte poboTta K 6azoBon cTaHUN

YctaHoBuTe poboTa Ha 6a30Byt0 CTaHUMIO TaK, YTobbI WBabpa

6bina HanpasaeHa B CTOPOHY CTUPasbHOM JOCKN. [py ycnewHom
nogkntoueHnn poboTa K 6a30BoW CTAHLMN Bbl YC/bILLNTE FON0COBYH
NOACKA3Ky.

MpriMeuaHmne: PekoMeHAYeTCs NOMHOCTbIO 3apsaUTL Po6oTa Nepeq,
nepBbIM UCMOb30BaHMeM. Eciv po60oT He MOXET BbiTb BK/IKOUEH
nocne paspagky akkyMmynsTopa, BpyUYHYH NoakItoumnTe ero k 6a3oBoii
CTaHuMu, YTo6bl 3apaanTh.

6. YcTaHOBUTE BYTbIJIKY C UMCTALLM PacTBOPOM

CHUMMTE KPbILLKY C BYTBIIK OUNCTUTENS N COPBUTE ABe NIoMbbI Ha ByTbisKe,
KaK MoKa3aHo Ha pucyHke. OTKPOKiTe BEPXHHIOK KPbILLKY 6A30BOI CTAHLMW 1
yCTaHoBMTE BYTbIIIKY C QUMNCTUTENIEM BAO/b MNa3a Ha MecTo. OuncTutens byger
[06aBNATLCS aBTOMATMYECKM BO BpeMs paboThbl.

MpumeuaHue: He fo6aBnsinTe HUKAKYH APYTYHO XKULKOCTb, KDOME
ohrLManbHO 0406PEHHOI0 UNCTALLETO PACTBOPA, MHAYE 3TO MOXeT
MPVBECTN K HENCMPABHOCTV 6A30BON CTAHLMN.

7. 3anonHNTb 6aK C YNCTO BOAOMN
3BneknTe 6ak C UNCTOV BOAOV 13 6BA30BOI CTAHLUMWN U HANONHUTE ero

BOAOW A0 MaKCMManbHOW OTMeTKW. 3aTeM ycTaHoBuTe 6ak 06paTHO Ha
6a30BYy0 CTAHLNIO.

A
==
S

NpumeuaHne: 3anpeLLaeTca HanMBaThb rOPsUYyo BOAY, B MPOTVBHOM C/lyyae
6ak c uncrori Bogom Moxet AedopMNpoBaTbCS. 155



1. 3arpysunte npunoxxeHne Dreamehome

OTckaHnpynTe QR-kop Ha poboTte nnm Hangnte "Dreamehome" B
MarasuHe NPUIOKeHWI, YTobbl 3arpy3nTb 1 YCTAHOBUTL NMPUJTOXKEHME.

MpumeuaHne:

- MoppepxxmBaetca Tonbko Wi-Fi 2.4 Ty,

- B cBA3M c 0BHOBNEHUSIMW MPOrPaMMHOro obecneveHns NPUNOKeHNs
hakTnyeckne onepaummy MOryT OTIMYaTbCs OT YKa3aHwi,
NpBeLeHHbIX B LAHHOM PyKOBOoACTBe. CnefyinTe NHCTPYKLNAM B
COOTBETCTBUM C TeKyLLei Bepcunen MpunoXKeHuns.
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MoakntoueHne K npunnoXxeHnw Dreamehome

2. lo6aBnTb yCTPOMNCTBO

OTKpoiiTe NpunoxeHve Dreamehome, HaxmuTe "@ " B NpaBoM BepxHeM
YIy N CHOBAa OTCKaHMpYyMTe TOT ke QR-Kog Ha poboTe, utobbl f06aBNTL
ycTporcTBo. CnefyinTe NofckaskaMm, utobbl 3aBepLUnNTb NogkaoveHmne Wi-Fi.

MpumeuaHue: Ecnm Bbl XoTuUTe cOpPOCUTL HACTPOWMKK Wi-Fi, noBTOpMTE War 2,
a 3aTeM c/lepylite NOACKasKkaM ANs 3aBepLleHns nogkatoueHmns Wi-Fi.

o NHpnkatop Wi-Fi
- MegneHHo muraert: MNMogknoyvaeTcs
- BbICTPO Muraet: MogkntoueHne
- BKknoueH: MogkntoueHo

1027 - 027 i -

PyKoBOACTBO MO 3KcnAyatauun

BKnroueHne/BbIKIKYeHne

HaxmuTe n yaepxmBanTte KHOMKY () B Teuenme 3 CeKyHA, 4TobbI
BKIHOUNTL Po60Ta. [LO/MKEH 3aropeTbCs MHANKATOP NUTaHus. MoMectute
poboTa Ha 6a3oByto CTaHLMIO, POHOT aBTOMATUUECKN BKIKOUNTCA U HAUHET
3apsXKaTbCa. YTo6bI BbIKNOUNTL pob0Ta, OTOABUHbLTE €ro 0T 6a3oBoN
CTaHLMK, HaXMNTe 1 yaepxusaiite kHorky (1) B TeueHme 3 cekyHa,.

BbicTpas BnaxkHas ybopka

Mocne HaCTPOVIKM CETU B MepBbI pa3 co3paliTe BbICTPYIO KapTY, cieays
NHCTPYKUMSM B MPUIOXKEHVN, UTOBbI POGOT MOT HauaTb MOCTPOeHNe
KapTbl, He BbINonHss y6opky. MpoLecc NocTpoeHus kapTbl bygeT
3aBepLUeH, Koraa poboT BepHeTcs Ha cTaHumMio. KapTa byAeT coxpaHeHa
ABTOMATVYeCKu.

May3a / coH

Bo BpeMsi paboTbl poboTa HakmuTe Ha /1Byt KHOMKY, uTobbl
NPUOCTaHOBUTb ero.

Ecnu poboT HaxoauTcs B pexkvime naysbl 6onee 10 MUHYT, OH
aBTOMAaTNYeCK/ NepexoanT B CNALWNIA pexunM. Bce nHAMKaTOpb! Ha
poboTe noracHyT. HaxkmuTe Nobyro KHoMKy Ha poboTe nnv 6a3oBoi
CTaHUUW, WA NCNonb3ynTe NpunoxeHue, ytobbl pasbyants poboTa.

MpumeyaHue:

- ECiM po6OT He HAaXOANTCS Ha MOA3apsAKe, OH aBTOMATUYECKN
BbIKNIOUMTCA yepes 12 vaca B pexunme cHa.

- Mocne NpuocTaHoBKN 1 Bo3BpaTa poboTta Ha 6a3oByto CTaHLMIO
Tekyluas 3agaya y6opku 6ygeT 3aBepLueHa.

ABTOMaTUUeckoe Bo306HOBeHVEe y6opKu

ECnn akkyMynisTop CIMLLKOM paspsbkeH, poboT aBToMaTnyecky BepHeTcs
Ha 6a30ByI0 CTAHLVIO ANs 3apAAKK. Moce 3apsaKky L0 COOTBETCTBYHOLLEro
ypOBHsl 6aTapen OH BO306HOBUT He3aBepLUEHHbIe 3a4aun Mo y6opke.

MpuMeuaHmne: Y1obbl NCMONb30BATh 3Ty PYHKLMIO, NOXKaNyncra, oTKponTe ee
B NMPUIOKEHNN.

Pexxnm He 6ecnokountb

B pexnme He 6ecnokontb poboT He cMOXeT BO306HOBNATb YOOPKY 1
VIHAVIKaTOP NMUTaHWA NoracHeT. B 3aBOACKMX HACTPOMKax pexnm He
6ecrnokonTb BbIK/TOUYEH M0 yMONUYaHM0. Bbl MOXeTe BK/IHUNTbL pexnm He
6ecrnokonTb N N3MEHNTb ero AANTeNbHOCTb B MPUAOXKEHWN. M0 yMONUYaHNIO
AN pexxrMa He 6ecnokonTb HaCcTpoeH rneprog BpeMenHu ¢ 22:00 go 8:00.

NpumeuaHue:

- Bo Bpemsi nepuoaa DND 3aniaHNpOBaHHbIe 3a4a4m Mo ouncTke byayT
BbIMOJTHATLCSA Kak 0BbIYHO.

- PoboT B0306HOBUWT YBOPKY B MeCTe OCTaHOBKM NMOcC/ie OKOHYaHWs neproaa
[encTBnsa pexnma He 6ecnokonTs.

ToueuHas y6opka

Korga poboT HaxoanTcs B pexvMe 0KNAAHWUS, HAaXKMUTE KHOMKY (  , YTo6bI
BK/IIOUNTb PEXNM TOUEUHON YBOPKK. B 3TOM pexxrMe poboT BbINOAHUT YBOPKY
KBaApaTHOro yvactka 1,5 x 1,5 MeTpa BOKpyr cebs 1 3aTeM BepHeTcs B MecTo
Hauana.

MNepe3arpy3ka poboTa

Ecnn poboT He pearnpyet Ha KOMaHAbl NN He BbIKOUAETCS, HaXXMUTe

1 yaepxmBaiite kronky (1) B TeueHmne 10 cekyHa Ans MPUHYAUTENBHOMO
BbIK/IOUEHMs PoboTa. 3aTeM HaxMnTe 1 yaepxusaiite kHonky (1) B Teuerue 3
cekyHp, uyTobbl BKNHOUNTL PO6OT.
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PyKOBOACTBO MO 3KCnayataunm
U

Mbinecoc n wBabpa
MpumeuaHwue: Mpy NepBoM MCNob30BaHUN WBabpbl B cbope poboT
Mo yMONYaHMI0 BbINONHSAET 3agaHue "Mbinecoc n weabpa'

1. HauHuTe y60pKYy

HaxmuTe Ha kHonKy [>| 6a30B0ii cTaHumn unn Ha kHonky (1) pobota
nnbo ncnosnb3ynTe NpunoxkeHne, Ytobbl 3anycTnTb poboT ¢ 6asoBon
CTaHuMKn. POBOT NOCTPOUT ONTUMANbHbI MapLUPyT y6OPKN 1 BIMOAHAT
3afa4vy ybopKmM cornacHo co3gaHHom KapTe.

(

Tl
s

O

NpumeuaHne:

- YT06bI PO6OT MOT /1erko BEPHYTLCS Ha 6A30BY0 CTAHLMIO MOC/Ie OUNCTKM,
pekomeHayeTcs caenatb Tak, Utobbl poboT cTapToBan c 6asoBon
cTaHumW.

- LBabpbl 6yayT ounLLeHbl nepe TeM, Kak PO6OT HaUHeT BNaxHyo
ybopky. MogoxanTe.

- Bo Bpems paboTbl 3anpeluaeTcs nepeMeLyatb 6a30Byto cTaHUMIo, 6ak ¢
yncTon Bogon, 6ak c oTpaboTaHHOM BOAOW N CTUPANbHbBIA KOMMOHEHT.
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2. ABTOMaTn4yeckas Molika LWBabpbl

Bo Bpems ybopku poboT aBToMaTnuecky Bo3spaliaertcs Ha 6asoByto
CTAHLNIO AN MPOMbIBKM HAKNA[oK Ans WBabp B COOTBETCTBMM C YaCTOTOW
OUNCTKN Haknanok onsa LUBaGp, yKaBaHHOI7I B NPUNOXeHNN. ba3oBas CTaHunsa
aBTOMaTn4yeckn nonoaHNT pesepByap Ana BoAbl, N p060T BO306HOBUT
y60opKy.

MNpumeyaHne: OUKCTKa ropsyert BOAON MOXeT BbiTb BK/IOUEHA B
NPUAOXKEHNI A5 3aa4 OUNCTKA MOM-Maaa 1 6a30BoW CTaHUMN, UYTO
OTHOCUTCS KO BCEM pexxnmam. Bo n3bexaHne 0XXoros He npukacantecb K
BbIXOZY BO/bl 13 MOKOLLEN [OCKM, KOrAa (PYHKLMSA BKIOUEHA.

PyKoBOACTBO MO 3KcnAyatauun

3. ABTOMaTUYecKoe ONopoXKHeHne NblsiecbopHMKa, a TakKe
MbITbE U CyLLKa HaKNafoK Ansa weabpbl nocie 3aBepLueHus
3apaHus "Meinecoc v weabpa”

Mocne Toro Kak poboT 3aBepLunT yOopKy 1 BepHeTcst Ha 6a30BYyHO CTaHLUMIO
ons 3apagku, 6a3oBas cTaHUUS aBTOMATUUYECK HaYHeT onycToLaTb
NblNecbopHMK. 3aTemM OHa BbIMOET M BbICYLUNT HAKNAAKN Ans WwBabpsbl.

MpumeuaHwue:

- ECn dhyHKLNA aBTOMAaTNUECKOro ONOPOXKHEHNS OTK/0YeHa B
npunoxeHnn, 6asosasn cTaHUMa He ByAeT aBTOMaTNYeCcKn ONOPOXKHATL
NblNecbopHMK.

- baszoBas cTaHUWsA ByaeT ONOPOXKHATbL Mbl/1IeCOOPHVK B COOTBETCTBUN C
YacTOTOW, YCTAHOBNEHHOW B MPUNOXKEHWN.

4. Ounctntb 6aK c oTpaboTaHHOI BoAoOM

[Mocne Toro, Kak p060T BbIMO/IHUT CBOK 3a4auy, I'IO)KaI'IyVICTa, ouncTnTe
pe3epByap gna 1ICNONb30BaHHOW BOAbI, YTOObI npeanoTBpaTnuTb NossneHne
HEMPWATHOTIO 3anaxa.

Mbinecoc, 3atem wBabpa

BblbepunTe B npunoxeHun "LLIBabpa nocne nbinecoca’, n pobot
aBTOMAaTUYeCKn CHMMeT cbopky LwBabpbl HA 6a30BON CTaHLMK, UTO6bI
nponbiiecocuTb Nos. MNoce 3aBepLueHuns nblecoca poboT BepHeTcs Ha
6a30Byt0 CTaHLWMIO, YTOObI yCTaHOBUTL WBAbpy B cbope, a 6azoBas cTaHLus
aBTOMAaTNYeCKn HauyHeT onycToLaTtb NbliecbopHKK. Mocne NoaHATUSA
OCHOBHOV LWeTKn poboT HauHeT yHopKky.

TonbKoO nblnecoc
BbibepuTe "Tonbko Nbisiecoc” B MpUAOKeHNN, N po60T aBTOMAaTNUYeCcKkn CHUMeT
c60pKy WBabpbl ¢ 6Aa30BON CTAHLMN M HAUHET MbINEeCOCUTb.

TonbKo wBabpa

BoibepuTte "Tonbko weabpa" B npunoxeHun, n pobot aBTomMaTnyeckn
NpoOBepwuT, yCTaHOBNEH N1 y3en wBabpbl Ha 6a3oBo cTaHumn. Ecaum Her,
po60T yCTaHOBWT y3en WwBabpbl U HAYHeT y6opKy nocsie NoAHSATVS OCHOBHOW
LLLEeTKM.

159




PerynsipHbi yxop,

KoMMnoHeHTbI

[na nogpepxaHna p060Ta B XOpoLwieM COCToAHNN pekoMeHayeTca OﬁpaTI/ITbCﬂ K 1CN0/1b30BaAHNK akCeCcCyapoB B MPUIOKeHNN NNn K Cﬂe[J,yIOLLI,EVI Tabnnue pns

perynsipHoro o6cnyXuBaHus.

KoMnoHeHT

YacroTa pemoHTa

YacroTta 3ameHbl

bak c otpaboTaHHOI BogoW

Mocne Kaxaoro

[epxatens WBabpbl

®UNbLTP NblnecbopHuKa

MCMONb30BaHMA
Bak c uncton Boaon
OCHOBHa#s WweTKa

Kaxpgble 2
bokoBas weTKa Hepenn

Kaxpgble 6-12 mecaueB

Kaxgable 3-6 MecaLeB

/

Kaxgable 3-6 MecaLeB

CTVpanbHbIi KOMMOHEHT

CurHanbHas 3oHa 6asoBol
CTaHuMn

3apsapHble KOHTakTbl 6a3oBoW
cTaHunm

ABTOOUMNCTKA BEHTUALMOHHbIX
oTBepcTMii 6a30BOW CTaHLNK

JlazepHOro gatumnka pacctoaHns

3apsaHble KOHTaKTbl poboTa

OTBepcTre A1 aBTOOUNCTKN
pob6oTa

OteepcTve poboTa ans
aBTOMATVUECKOVi 3aMBKN BOAbI

Kaxablin mecaw,

YactoTta
KoMMnoHeHT Yacror MOHT
OMMnoHe acToTa peMoHTa 3aMeHbI
JInHelHble nasepHble
AaTUNKN
Bu3yanbHbIn gatumk c
CBeToamnoAHbIe HAIMBHbIE
CBETUIBHNKN
[aTumk Kpas -
Kaxxpgblin MmecsL,
amopTunsarop
BceHanpaBsnieHHOe Koneco
/
[aTtunk KoBpa
[atunkn nageHns
HmXHs9 yactb poboTta
PekomeHpyeTcs
BnyckHoe oTBepcTve ans
ounwatb nocne
AobaBneHns uncrawero
yAANeHNs uncraLero
pacTtBopa
pactBopa (byTbinKa)
. Ynctnte no mepe
MblnecbopHbIN ALWMK
HeobxoanmocTun
MblnecbopHMK 6-8 Hepenb
/
Kaxable 1-
LLIBabpa axpbie 1-3
mecaua

MpumeyaHne: Yactota 3aMeHbl 3aBNCUT OT cnocoba ncnonb3oBaHUs p060Ta. Mpn
BO3HWKHOBEHWY 0COBbIX OLWNHOK HEOBXOANMO BbINONHUTD 3aMeHy KOMMOHEeHTOB.
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PerynsipHbin yxopa,

CTVpanbHbI KOMMOHEHT

1. Haxxmute KHOI'IKVO, UTO6bI PO6OT BhILEN 13 6A30BOW CTAHLNN.

\“~\

2. CHUMUTe CTMpPanbHYH AOCKY U MPOMOViTE ee UNCTON BOAOIA.

3. HaxmunTe 1 ygepxnsariTe KHonKyQB TeueHue 3 cekyHg, utobbl 406aBUTL
BOAbI B HUXKHIOK YacTb 6a30B0N CTaHLMW. 3aTeM UCMOMb3YITe NpuiaraemMbli

WHCTPYMEHT ON19 OUNCTKN.

>
3 cekyHAbl
-—
-

/

el Js
oo

4. HaxmunTe v yaepxusarTe KHOI'IKyO B TeYeHue 3 cekyHa, utobbl BblkayaTb
MCMOMb30BaHHYH BOAY M3 HYKHEN UacTi 6a30BOV CTAHLUMUN, BbICYLUNTE ee MSArkom
N CyXOVi TKaHbIO, @ 3aTeM YCTaHOBUTE JOCKY Ha MecTo.

N
3 cekyHAbI

-—
=

a@s
oo a
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PerynsipHbi yxop,

PerynsipHbIin yxop,

3. 0uncTuTe NblSib 1 rPsi3b C PUALTPA CYyXUM MOMOTEHLIEM. BaK ¢ 0TPaBOTaHHOI BOROIA OCHOBHas WeTKa

4.YcTaHOBUTE HOBbIN NblNeCcOOPHMK. 3aTeM yCTaHOBMTE 0OPATHO KPbILLKY
nblnecbopHUKa 1 3adnkcnpyniTe ee.

Mbinec6opHUK

1. Pa3bnoKknpyiiTe KpbILWKY Nbliec6opHKa, a 3aTeM CHUMKTE ee. 1. N3BnekuTe 6aK C OTPaGOTAHHOI BOAOM, OTKPOIITE €ro KPbILLKY 1 BblieiTe 1. HaXKMUTe Ha 3aLLMTHbIe 3aXKMNMbl LLLETKN BHYTPb, UTO6bI U3B/eYb ee
cogepxnmoe baka. 3aLUMTHOE YCTPOWCTBO U AOCTaTh LLETKY 13 poboTa.

===

2. NMpomoiiTe pesepByap A1 MCNOAb30BAHHOW BOAbI YNCTON BOAOWN
N C MOMOLLbI MPUIAraeMoro NHCTPyMeHTa 48 OUNCTKA OUMNCTUTE
BHYTPEHHIOI CTEHKY pe3epByapa Ans NCNoMb30BAHHON BOAbI.

2. BbITAHMTE KPbIWKM Ha 060MX KOHLAX LLLEeTKN, KaK MOKAa3aHo Ha PUCYHKe.
Micnonb3yinTe npunaraemblii UHCTPYMEHTAAS YNCTKN, YTOBbl yaanuTb BCe
BOJIOCHI, 3aMyTaBLUNECA B LUETKe. YCTAHOBMTE HA MECTO KPbILWKA Ha 060UX
KOHLLAX LLEeTKM, a 3aTeM YCTaHOBUTELLeTKY Ha MecTo. HaXXMUTeHa 3alnTHbI
KOXYX LLLETKM, uToBbl 3ahKCPOBATL ero Ha MecTe.

!

l

MpriMeuaHme: ECN NOTAHYTb 3@ PYUKY HAPYXy, MblNecOOpHNK BYAeT 3aKpbIT,

NpumeyaHmne: MonnaBok B 6ake c oTpaboTaHHOWM BOLOW SBASETCA
UTOObI NPEAOTBPATUTL CyUYaiiHoe BbiNageHne nblan n Mycopa.

NOABVIXXHOW AeTanbto. OunLLaiTe NONIaBOK akkypaTHO 6e3 upesMepHbIX
ycunmia, 4tobbl He MOBPeAnTb ero.
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PerynsapHbin yxo
BokoBas weTka&/ep»kartesib LWBa6pbI

CHUMKWTE 1 0UNCTTE BOKOBYIO LLETKY 1 AepKaTesb LWBabpsbl.

MprmeuaHme:

- Vicnonb3yiiTe Tako MHCTPYMEHT, Kak MasieHbKas 0TBepTKa, UTobbl
OTAE/INTb OCb U MOKPLILLKY BCeHANPAaBAeHHOro Koseca. He npumMeHsiite
UpesMepHyL cuny. B B

- MpomowTe BCceHAaNpaBneHHoe KOeco nog, NpoToYHO BOAOK 1
YCTaHOBWTE ero Ha MecTo Moc/1e MOJIHOTO BbIChIXaHUS.
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Mbinec6opHUK

1. OTKpOWTe KPbILLKY pOB60Ta 1 HAXMUTE Ha 3aX1M, UTOBbI CHATb
NblnecbopHUK.

2. OTKpPOWTE KPbILKY Mbl1eCO0PHMIKA 1 ONMOPOXKHNUTE MbINECOOPHIIK, Kak
MNoKa3aHo Ha PUCYHKe.

PerynsipHbi yxop,

dunbTp

1. CHAMWTE PUILTP U CNIerka NOCTyUnTe Mo HeMmy.

o
o
a

MpriMeuaHne: He NbiTaNTecb OUNCTUTL (OMALTP LLLETKOW, NanbLamm
UM OCTPBIMK NpeaMeTaMu, UTobbl He MOBPEeAUTh ero.

2. NpomoiTe NblnecbopHUK 1 UALTP BOAOW N MONHOCTLIO BbICYLUNTE
MX nepes NOBTOPHOM YCTAHOBKOM.

MpumeuaHne:

- MpomoiiTe NbinecbopHUK N PUNBTPYIATE TONBKO YNCTON BOAON. He
MCMOMb3yTe MOKLLMe CpeacTBa.

- Nicnonb3yite NbinecbopHUK 1 UABTPYINTE TONBKO TOrAA, KOTAa OHWU

MOJIHOCTbHO BbICOXHYT.

[OaTtunkn n 3apsigHble KOHTaKTbl poboTa
MpoTpUTE JATUMKNA N KOHTAKTbl 3apsSAKM POBOTa MATKON 1 CyXOi TKaHbH, Kak
MOKA3aHO Ha PUCYHKE HIXe:

o Br3yasnbHbI 4aTunk ¢ N

JInHenHble Nna3epHble atynkn

CBeToAVOAHbIE HANVIBHbIE
CBETUBHIKN
o J1a3epHOro AaTumnKa paccTosHNs

[laTunk Kpas

o amopTM3aTop

o 3apAfHble KOHTaKTbI

o [laTunk KoBpa

MNpumeuaHne: BnaxxHoe NosoTeHLLe MOXXeT NoBPeAnTb UyBCTBUTEIbHbIE
3neMeHTbl poboTa 1 6a30BOW CTaHLUW. 15 OUNCTKM UCMONb3YIATe TONBKO
Cyxoe rnosioTeHLe.
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PerynapHbin yxopn

3apsagHble KOHTaKTbl

MpoTpuTe 3apsaHble KOHTAKTbI U CUTHAbHYH 30HY 6A30BOI CTAHLMW CYyXM

MATKMM MOSI0TEHLLEM.

OTBepcTnA AN aBTOOUNCTKAN

MpoTpuUTe 0TBEPCTVA A1 aBTOOUNCTKN poboTa
CYXUM MSITKUM MOSIOTEHLIEM.

1 6a30BoOV cTaHUWN
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LLiBabpa

V13BneknTe WBabpy 13 AepxKatens 419 3aMeHbl.

BxopHoe oTBepcTue s A06aBAeHNs UNCTALLEero pacTeopa

Ecnun BxogHoe oTBepcTre ansa pobaBneHns uncraero pacTtBopa 3arpsasHeHo,
npoTpwute ero MSITKOW N CyXOW TKaHbHO.

GO

)0

AKKymMynsaTop

Po60T 060pyL0BaH BEICOKOMPON3BOAUTENIbHBIM INTUA-NOHHbBIM
AKKYMyNSTOPHbLIM 6710KOM. [N rapaHTUM ONTMMAanbHOM paboTkl cieaute,
UTO6bI aKKYMYNATOP BbIN 3apsiXKeH.

YcTpaHeHme Henonapgok

MNpobnema

PewweHne

PoboT He BKtOUaeTcs.

HW3KNIA ypOBEHb 3apsaaa akkyMynaTopa. 3apaamnte poboT Ha 3apafHOoN LOK-CTaHLWK, @ 3aTeM NMOBTOPUTE MOMbITKY.

CNULLIKOM HY3Kas AN CIMLWKOM BbICOKas TeMrepaTtypa akkyMmynatopa. PekoMmeHgyemas pabouas Temnepatypa:
0-40° C.

Po60T He 3apshkaeTcs

Ba3oBas CTaHUNs He MOAK/IUEHAa K MCTOUHMNKY NTaHus. MposepbTe, UTobbl 06a KOHLA WHYpPa NUTaHns 6blin
KOPPEKTHO MOAKMHOYEHbI.

3apsiaHble KOHTaKTbl 6a30BON CTaHUMK 1 poboTa c1abo pearnpyor. OUNCTUTE 3aPSAHbBIE KOHTAKTbI.
MpoBepbTe pasbeM poboTa Ha Hannyve NOCTOPOHHYIX MPeAMETOB U yaannTe nx npu HeobXoANMOCTH.

C6o1 nogknoueHns pobota
K Wi-Fi.

HeKoppeKTHbIN Naponb oT ceTn Wi-Fi. Y6epgunTtech, UTo Naponb Aasa NogknveHns Kk cetv Wi-Fi BBeieH KOpPeKTHO.
Po60T He nogaepxunBaet cetb Wi-Fi 5 I'Ty,. Ybeantecb, 4to poboT nogkntoueH K cetn Wi-Fi 2,4 TTu.

Cnabbln curHan Wi-Fi. Y6eguntecb, 4to poboT HaxoauTcs B 30He cTabunbHoOro curHana Wi-Fi.

Po60T He roTOB K HAaCTpoliKe. BbIgnTe N3 NpuaoXKeHns 1 3aingnte NOBTOPHO, 3aTeM NOBTOPMTE NOMbITKY COMMAcHO
VIHCTPYKLMSM.

Pob6oT He MoXeT HanTn
6a30BYyH0 CTAHLMIO U
BEPHYTbCA.

BasoBas cTaHLMs OTKIOUEeHa OT NMUTAHWS UV MepeMelLieHa, Koraa poboT He HaXoaMTCs Ha Hell. Moxanyincra,
MOAKMOUNTE 6A30BYH CTAHLMIO K ICTOUYHMKY MUTaHNUS VAN MOMOXKKTE poboTa Ha BA30BYIO CTAHLMIO 4151 3aPAAKN.
Bokpyr 6a30B0I CTaHLMW CIMLLKOM MHOTO NMPensaTcTBuii. MomecTnte 6a30Byt0 CTaHUMIO Ha Bosiee OTKpbITOe
NMPOCTPAHCTBO.

113-3a nepemeLLeHns po60T MOXET HauaTb OnpegensTb CBOe MecTono/oXKeHe NoBTOPHO. B ciyyae c6os
NMOBTOPHOTO OMpegesieHris MecTornooXeHys kapta byaeT co3gaHa NoBTOpPHO. ECv po6oT HAXOAMUTCS CINLIKOM
faneko ot 6a30BOW CTAHLMU, OH HE CMOXKeT aBTOMAaTNUeCKy BePHYTbCS CAMOCTOSTe/IbHO. B TakoM ciyuyae
Heo6X04VIMO BPYUHYH BEPHYTb POBOT HAa 6A30BYIO CTAHLMIO.

MpoTpuTe CUrHANBbHYO 30HY 6A30BOV CTAHLMUK, YTOBbI YAANNTb Mblb UV FPA3b.
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YcTpaHeHne Henonappok

Mpobnema

PeweHwne

YcTpaHeHune Henonapok

Po6oT 3acTpsan nepes
6a30BOW CTaHLVEN 1 He
MOXXeT BEPHYTbCS Ha Hee.

Y6epuTe BCce NpensTcTBMS B NpeAenax 5 cMm C 1eBoV U NpaBoii CTOPOH Wav B Npegenax 1,5 M nepep 6a3oBoii
CTaHumen, yTobbl NPefoTBPaTUTL 6N10KMPOBKYpPO6OTA.

MapLupyT BO3BpaTa 415 NoA3apsaakm 3abfokmpoBaH, HanprMep 3akpbiTa ABepb.

Po60T MOXET CKONIb3UTb, C/IN YYaCTOK nosia nepeg 6a30B0N CTaHLMeR CANLWKOM MOKPLIA. B TakoM ciyvae
HeobxoAnmMo ybpaTh N3NNLLKL BOAbI Y MOBTOPUTL MOMbITKY.

PekoMeHAyeTcs nepemMecTTb 6A30BYH CTAHLMIO HA APYroe MecTo 1 MOBTOPWTb MOMbITKY.

Mpo6nema

PelwweHne

Po60T NponycKaet KOMHAThbI
BO Bpems ybopku.

Y6epnTech, UTo IBEpPU B KOMHATbI, KOTOPble Heo6XoANUMO yBpaTh, OTKPbITHI.

MpoBepbTe, ecnu BbICOTa ABEPHOr0 MOpora B KOMHATy Bbille 2 cM. POBOT He MOXeT nepee3xaTb Yepes BblCOKMe
NopOry NN CTYMEeHbKN.

MecTo nepef ybupaemMbiM nomeLLeHeM MOXeT 6bITb MOKPbIM U CKONTb3KUM, UTO MPUBELET K CKOSIbXEH MO U
HeHopMasbHOM paboTte poboTa. Moxanyncra, nonpobyiTe BbICYLWNTL MO Nepea Ncnosib3oBaHneM poborta.

Po60T He BbIK/OYaeTcs.

PO6OT Hesb3s BbIKNHOUNTL BO BPeMS 3apsaKn. PEKOMeHAYEeTCs OTOABVHYTb po60oTa OT 6a30BO CTaHLMK, a 3aTeM
HaxaTb 1 yaepxnBaTh kHomky (B TeueHue 3 cekyHa, UTo6bI BBIKNOUMTL ero.

EC/n poBOT He MOXeT BbiTb BbIK/IIOUYEH MYTEM BbIMOJHEHMS Wara 1, HAXMuUTe 1 yaepxmvBaiTe kHonky (DB TeueHne
10 CeKyHA, 4To6bl MPYHYANTENIbHO BbIK/HUNTL poboTa. Eciv npobnema coxpaHseTcs, 06patntecs B cnyx6y
nocnenpoaakHoro 06CnyXnBaHus.

Po60oT He cmoxeT
BO306HOBUTbL YBOPKY nocse
noa3apsaku.

Y6eutech, uto pexrm He 6ecrnokonTb BbiKIOUeH. B MPOTUBHOM C/lyuae po60T He CMOXET BO306HOBUTL YHOPKY.
Po60T He BO306HOBUT y6OPKY MOC/Ie TOro, Kak Bbl BPYUHYIO BEPHeTe ero Ha 6a30Byto CTaHLMIO 4151 3apsSIaKN,

UTO BK/IKOUAET pyUuHOe pa3sMeLleHne poboTa Ha 6a30BON CTAHLMM WY OTNPaBKy poboTa Ha 3apsaaky uepes
npunoxeHune, 6a3oByto CTAHLMIO UM camoro poboTa.

Po6oT 3apsikaercs
MeaSIeHHO.

MoTtpebyercs 0Koso 4,5 4acoB, UTOBbI MOHOCTLIO 3aPSANTL POBOT C PA3PSKEHHBIM AKKYMYNSTOPOM.

Ecnu po6oT Crnosib3yeTcs Npu TeMnepatype, KOTopas He COOTBETCTBYET YCTAHOB/IEHHOMY AMAMNa3soHy, CKOPOCTb
3apAAKM aBTOMATUYUECKIN CHN3NTCS, UTOBbI YBEIMUNTD BPEMS UCMO/b30BAHNA aKKyMysTopa.

3apagHble KOHTaKTbl po60Ta 1 6a3bl MOV 3arPSA3HNTLCS. MPOTPUTE NX CYyXUM MOIOTEHLIEM.

CTaHLns He MoXeT
aBTOMaTnyeckn
OMOPOXHUTL
nblnecbopHuK.

MNpoBepebTe, 3anosHeH An nbliec6opHKKa B NblaeBoii 6ake.

Ecnn nbinecbopHWK He 3anosiHeH, MpoBepLTe, HeT I NPenaTCTBUIA B OTBEPCTUSAX aBTOMATMYECKOro
onopoXxHeHns poboTa, 6a30BO CTAHLUM AW NblNec6opHMKa. EC TaKoBble MMEKTCS, CBOEBPEMEHHO oUMCTUTe
3a610KMPOBAHHYHO YacTb.

B npouecce pabotbl poboTa
LyM yBeNnYMBaeTcs.

MpoBepkTe, He 3acopeH v UALTP MblecbopHUKa. ECIN Aa, QUUCTUTE ero UV 3aMeHuTe.

B OCHOBHOW LLIETKE VI MbleCBOpHIIKE MOXET 3aCTpsiTb TBepAbI NpeaMeT. MpoBepkTe 1 yaanviTe 1obor TBepabIi npeaMer.
OcHOBHast i GOKOBAs! LLETKA MOXKET 3anyTaTbesl. [TpoBepkTe 1 yaanviTe fobble MOCTOPOHHVIE MpeaMeTbl.

MepexntounTe BcacklBaHvie Ha pexiumM CraHgapT nnm Tuxoe.

C601i ypoBHS BOAbI
CTVPaNbHOrO KOMMOHEeHTa.

CHUMUTE CTPAanbHYHO AOCKY, MPOBEpbTe, He 3aCOPWJICS 1N CZINB, U MPOYNCTUATE ero.
AKKYpPaTHO HaXMnTe Ha 6ak c oTpaboTaHHON BOAOW, UTOBbI MPOBEPUTL KAUECTBO €ro YCTaHOBKU.
MNpoBepbTe KOPPEKTHOCTb YCTAHOBKM YMIOTHUTENIbHOTO KO/bLA. NPy HANMUMK HEeNCNPAaBHOCTEN YCTaHOBUTE ero

MOBTOPHO BPYUHYH. ECn npobiemMa He ByLeT peLueHa, CBXKUTECh C KOMAHAON NOCNENPOAAXKHOTO 06CNYKNBAHNS.

MpoBepbTe UNCTALWMI PacTBOP. He A06aBAsATE HUKAKYO APYTYHO XIAKOCTb, KDOME 0th1LmnanbHO 0406peHHoro
UNCTSALLEero pacTeopa.

Po60T He NpuaepXnBaeTcs
YCTaHOB/NIEHHOTO
MapLupyTa.

HeobxopnMo pacctaButb Kabenn NnuTaHus, Tankn 1 gpyrue Takmue npenMmeTbl Mo Mectam rnepeg Hayanom
1Cnosib3oBaHns pobora.

OCHOBHOE KO/1eCO CKOJIb3UT Ha BIAXXHOW CKOJIb3KOW MOBEPXHOCTU. PeKOMeHAyeTCs MPOCYLUNTb MOKPYHO 30HY nepef,
HayanoMm 1Cnosib3oBaHNsa poboTa.

MpoTpnTe NnasepHble AaTUMKN INHUW N BU3yaNbHbIA AaTyumk Al Ha poboTe YUNCTON, MSITKOW N CyXOW TKaHbto, YTO6bI
COXPaHWTb NX YNCTBIMU 1 BECNPEensTCTBEHHbIMY.

[Oepxatenb WBabpbl
MOAHAT HEHOPMAJIbHO.

MN3BnekunTe gepxartesb Weabpbl, UTO6bl MPOBEPUTL, HEe 3aCTPSA /i B HEM MOCTOPOHHWIA NpeaMeT, 1 nonpobyriTe
nepesanyctuTb poboT. Ecnm npobnema coxpaHseTcs, 06paTuTech B CNyXOy NOCAENpPoAaXHOTo 06CyKMBAHMS.

Mog, pe3epByapoM Ajis UncToi
BOZb! NNV BOKPYT YT/IOTHEHWS
HaxoamTcs Boga.

MNpwv n3BneyeHnmn 6aka p1s YMCTOM BOAbI Mog 6AKOM VAW BOKPYT YIIIOTHEHWS MOXKET OCTaTbCs HEMHOTO BOAbI B
Tpy6e. 3T0 HopMasbHO. MNoXanyincra, BLITPUTE NX CYyXOW TKAHbH.
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[ns nonyyeHns AONONHNTENbHOW NOALEPXKKN CBSXKMUTECh C HaMu no agpecy https://global.dreametech.com.
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OCHOBHble NnapaMeTpbl

ba3soBas cTaHUunA

Mogenb

RCXE5

HoMunHanbHas BxogHas
MOLLHOCTb

220-240 V~ 50-60 Hz

Po6ot

Mogenb RLX41CE
Bpems 3apagku Okono 4,54
HomnHanbHoe

14,4 V=
HanpseHne
HomunHanbHas

75W
MOLLHOCTb

HoMnHanbHas BbIxogHas

Pabouas uactoTta

2400-2483,5 MHz

Makc. BbIxogHas
MOLLHOCTb

<20 dBm

170

20V=2A

MOLLHOCTb
HOMUHanbHas MOLLHOCTb

”“ 1000 W
(Npu ONOPOXKHEHWN OT MblN)
HOMUHanbHas MOLLHOCTb
(BO BpEMSi OUMCTKN ropsyeit 1150 W
BOZOW)
HoMnHanbHas MOLWHOCTb (BO

H ( 80w

BpeMs 3apAAKMA 1 CYLLKN)

Pabouas uactoTa

2400-2483,5 MHz

Makc. BbIXOL4HAs MOLLHOCTb

<20 dBm

MNpumeuaHne:
- HOMHanbHas MoLWHOCTL (BO BpeMs yBOpKM ropsiueil Boao) onpeaensercs
3HaUeHNeM MOLLHOCTY B peripe3eHTaTUBHbIV Nepuog (Temneparypa Bogbl

15°C).

Mpwn 06bIUHbBIX YCNOBMSAX NCMONb30BaHMS MeXAy aHTEHHO 3TOro
obopynoBaHns 11 TeIOM MONb30BaTe s A0/KHO COXPaHATLCS PACCTOSIHME He
MeHee 20 cMm.

- HOMVHaNbHAas MOLLHOCTb (BO BpeMs 3apsAAKM U CYLLKIN) ONpeaensercs

3HaUEeHNEeM MOLLHOCTY B MepPMOA MOHOWM Harpy3Ku.

N3BneueHne N yTnnnsaumna akkymynatopa

BCTPOEHHbIV INTVA-NOHHBIA aKKYMY/ISITOP COBEPXKNT OnacHble Ans
OKpY>KatoLLie cpesbl BELLeCTBA. AKKYMY/ISATOP AO/KEH ObiTh N3BNeUeH

KBaﬂVICbI/ILI,I/IpOBaHHbIMI/I TexHn4yecknmMun cneunannctaMmm n ytunninpoBaH B

I'IpVICI'IOCO6I'IeHHOM AN4a 3TOro Mmecre.

« nepea yTunmnsaunei akkyMyniaTop HeobxoaMumo n3eneus U3 npubopa;

* Nepea N3BaeyeHneM akkyMynsTopa HeobXoANMOo OTKIUNTL NprBop oT
NCTOYHWMKA 3HEPTNN;

+ aKKyMyNSTOp HEOBXOAVMO YTUAN3MPOBATh 6e30MacHbIM Croco6oM.

MEPbI MPEAOCTOPOXHOCTW:

« Nepeg n3BaeyYeHNEM akKyMyIaTopa OTKAKUMTE NPrBOP OT MCTOUHNMKA
MUTAHVA N MAKCMMAabHO N3PACXOAYTe 3apsaf, akkyMynsaTopa.

« HeHy>XHble akKyMy/iaTopbl HEOBXOANMO YTUAN3POBATh B
npucnocobsieHHoOM AJis 3TOro MecTe.

« 3anpeLyaeTcs 0CTaBAATb M3Le/ne Npy BoICOKOM Temmeparype Bo
n36exaHne B3pbIBOB.

« B c/lyuae MoBPeXAeHNs akkyMyaTopa XKNAKOCTb MOXKET BbiTeub. Mpn
COMPUKOCHOBEHWN C XKNLKOCTbH0 MPOMOITE MECTO KOHTAKTa BOLOW 1
06paTnTeCh 3@ MEANLNHCKON MOMOLLbIO.

MHCprKLI,VIﬂ no n3sse4eHnro

1. NMepeBepHNTE POBOT, C MOMOLLbIO MHCTPYMEHTA V3B/IeKNTE BUHTbI B
3agHel yact poboTa 1 3aTeM CHUMUTE KPbILLKY.

2. OTCOefuHVTE MPOBOAA TEPMVHAIOB MEXAY akKyMy/IATOPOM ¥ MevaTHow
NAAaToN 1 N3BNEKNTE aKKYMYNAaTop.

NHdopmaums 06 yTunusaumm n nepepaboTke OTXOA,0B 3/IEKTPUYECKOTO U IMIEKTPOHHOTO 060pya0BaHMS

Bce n3genus c cMBOJIOM pasaenbHoro c6opa oTpaboTaHHOIo 3/1eKTPUYECKOro 1 3N1eKTPOHHOTo 06opyaoBaHna (Anpektea WEEE 2012/19/
EU) cnefyeT yTMAM3NPOBAaTh OTAE/IbHO OT HECOPTUPYEMbIX BbITOBLIX O0TXOA0B. C LIe/Ibio OXPaHbl 340P0BbS 1 3aLLMUThI OKPYXKAOLLEN cpeabl Takoe

orpefeneHHble NPaBnTeNbLCTBOM UV MECTHbIMY OpraHamu BracTu. NMpasBuibHas ytuansaumsa n nepepaﬁoTKa noOMOryT NnpefoTBpPaTnTb BO3MOXHble

E o6opypoBaHvie HeO6X0AMMO CAABATb Ha NepepaboTKy B crieumanbHble NyHKTbI MprieMa 31eKTPUYecKoro 1 31eKTPoHHOro 060pyLoBaHMs,

HeraTMBHbIE NMOCEACTBUS ANS OKPYXKAtOLLER cpefbl 1 300p0Bbs YenoBeka. s noayyeHns MHQOPMAaLnn 0 MECTOHAXOXAEHWN 11 MOPSAAKE Npuema
EEEE  YCTPOVCTB B MyHKTax npuema o6patntecs B KOMMAHMIO, 3aHMMAtOLLYHOCS YCTAHOBKOM 060pyA0BAHNS, U1 B MECTHbIE OpraHbl BACTU.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

PL

Aby unikngc¢ porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym
uzytkowaniem urzgdzenia, nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i
zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

172

- Z produktu nie powinny korzystac dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedo

statkami fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswia
dczeniem czy niewystarczajgcg wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna, ab

y zapewnic bezpieczng obstuge i unikng¢ wszelkich zagrozen. Dzieci nie pow-
inny przeprowadzac czyszczenia i konserwacji bez nadzoru.

- Das Gerat darf nur mit dem zum Gerat mitgelieferten Netzteil verwendet werden.
- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Personen ausgewechselt

werden dirfen.

- Uporzgdzkuj obszar, ktory ma byc¢ czyszczony. Dzieci nie mogg bawic sie tym

produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta domowe przebywajg w
bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego pracy.

- Nie nalezy montowac, tadowac ani uzywac urzgdzenia w tazienkach ani wokoét

basenow.

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac go na zewngatrz, na powierzchniach innych niz
podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

- Upewnij sie, ze urzgdzenie dziata prawidtowo w odpowiednim srodowisku. W

przeciwnym razie nie uzywaj urzgdzenia.

- W razie uszkodzenia kabla nalezy go wymieni¢ na oryginalny lub na caty zestaw

dostepny u producenta lub w punkcie serwisowym.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego

zastosowania bariery ochronne;.

- Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy czunika

laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu.

- Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na

podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

- Aby unikng¢ uszkodzen lub szkdd spowodowanych ciggnieciem, przed

rozpoczeciem pracy urzgdzenia nalezy usungc z podtogi wszelkie luzne
przedmioty oraz usungc kable lub przewody zasilajgce znajdujgce sie na Sciezce
czyszczenia.

- Nalezy usungc z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich

uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

- Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotow.
- Przyrzad do czyszczenia nalezy trzymac z dala od zasiegu dzieci.
- Nie nalezy uzywac urzgdzenia w pomieszczeniu, w ktorym Spi niemowle lub

dziecko.

- Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotéw na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Deterjani cocuklarin erisemeyecedi bir yerde saklayin.
- Uzywaj tylko oficjalnie zatwierdzonego detergentu. Nie nalezy dodawac zadnych

ptyndw, takich jak alkohol lub srodek dezynfekujgcy.

- Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie nalezy

uzywac robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy, gazow

korozyjnych, nierozcienczonych kwasow lub rozpuszczalnikow.
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Ograniczenia w
uzytkowaniu

Akumulator i
tadowanie

174

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie nalezy uzywac urzgdzenia

do czyszczenia przedmiotow takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub innych
przedmiotow, ktére mogg zatkac urzadzenie.

- Przed czyszczeniem i konserwacjg nalezy wytgczyc urzgdzenie i odtgczyc je od

zasilania.

- Nie nalezy wycierac robota ani stacji bazowej mokrg szmatkg ani nie sptukiwac ich

zadng cieczg. Po wyczyszczeniu czesci mozliwych do mycia, przed ich ponownym
zamontowaniem i uzyciem, nalezy je catkowicie wysuszyc.

- Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnos¢ za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z
niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

- Nie nalezy uzywac¢ akumulatora ani podstawy samooczyszczajgcej innych firm.

Nalezy uzywac wytacznie z jednostkg zasilajgcg RCXES.

- Nie nalezy podejmowac prob samodzielnego demontazu, naprawy lub

modyfikacji baterii lub stacji bazowe;.

- Nie nalezy umieszczac stacji bazowej w poblizu zrédet ciepta.
- Do wycierania lub czyszczenia stykow tadowania stacji bazowej nie nalezy

uzywac mokrej szmatki ani mokrych rgk.

- Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy

przykazywac do odpowiednich zaktaddw zajmujgcych sie recyklingiem.

-Jesli przewaod zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast

zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedazne;.

- Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i - Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do

tadowanie petna, a nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu.
tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego
roztadowania akumulatora.

Wazne informacje - Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-
dotyczgce 1:2014/A11:2021 dla produktéw laserowych Klasy 1. Unikaj bezposredniego
bezpieczenstwa kontaktu z oczami podczas uzytkowania.

PRODUKT LASEROWY KLASY 1
KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY
EN 50689:2021

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLX41CE jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji

zgodno ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: https://global.dreametech.com
Szczegotowg elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalezé na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs
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. Przeglad produktu

Zawartosc opakowania

176

Pozostate akcesoria

Szczotka boczna Kabel zasilajacy Narzedzie do sprzgtania Worek na kurz x 2 Szczotka gtéwna
(Przechowywane w koszu schowka  (Przechowywany w pojemniku  (zamontowana fabrycznie)
w stacji bazowej)

na kurz)
o) 298 (Jo
Stacja bazowa I'i
(CIC Iy
Ptytka przedtuzajgca Podktadka mopa x 2 Uchwyt podktadki mopa Rozwigzanie czyszczenia Instrukcja obstugi Filtr pojemnika na ku.rz
rampy stacji bazowej (zamontowana fabrycznie) x 2 (zamontowana fabrycznie)

Przeglad produktu

Robot

o (] Przycisk czyszczenia punktowego
- Wcisnij, aby rozpoczg¢ usuwanie plamy

o (1) Przycisk zasilania/czyszczenia
- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ i wytgczyc
- Wcisnij, aby rozpoczg¢ czyszczenie po wtgczeniu robota

o(YPrzycisk stacji dokujacej
- Wcisnij, aby odestac robot do stacji bazowej

- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wytgczy¢ Blokade
Rodzicielskg

Wskaznik stanu
- Ciggte biate: Czyszczenie lub sprzatanie zakonczone
- Btyskajace pomaranczowe: Btad

- Ciggte pomaranczowe: Gotowosc lub pauza przy niskim poziomie
natadowania akumulatora

Uwaga: Wcisnij dowolny przycisk w robocie, aby pauzowac, gdy ten sprzata,
lub powraca do tadowania.
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Przeglad produktu

Robot i czujniki

o Mikrofon

o Pokrywa LDS
o Czujnik laserowy LDS

o Zderzak
© Czujnik optyczny SI

Wskaznik kameryo

(Wskaznik kamery © Lampki LED napetnienia

zapala sie, gdy

kamera jest aktywna)

© Laserowe czujniki liniowe

Przycisk resetowania

3 sekundy, aby przywrdécic¢
ustawienia fabryczne

o Wskaznik Wi-Fi

o Pojemnik na kurz
° Czujnik krawedziowy

wody

P . ° Zesp6t mopa
Samooprozniajgcy otwor

wentylacyjny
178

Czujnik dywanu o——
Szczotka boczna o———

Szczotka gtéwna ©
Koto gtowne °

- Nacisnij i przytrzymaj przez

Czujniki upadku

f

o Ostona szczotki

o Koto gtéwne
o Zatrzaski naktadki

Zespot MopExtend o

(Zespot rozktadania
mopa)

Pojemnik na kurz

na szczotke

o Otwory montazowe

uchwytu na
podktadke mopa

Zatrzask o
pojemnika na kurz

Samooprézniajgcy otwor

wentylacyjny

© Pokrywa pojemnika
na kurz

Zatrzask pokrywy
pojemnika na kurz

Filtr o

Zespot mopa

Obszar mocowania o
podktadki mopa
o Wlot automatycznego uzupetniania

Uchwyt podktadki mopa

o Klips na filtr

Podktadka mopa

o Kotko wielokierunkowe

Przeglad produktu

Stacja bazowa

Pokrywa gorna

o Pokrywa schowka stacji
bazowej

Pokrywa zbiornika na kurz o—

Wktad myjacy o— 7 =

Ptytka przedtuzajgca rampy o—

Q o

Przyciski stacji bazowej
(Q Przycisk Opus¢ / Dokuj

- Robot w stacji bazowej: Wcisnij, aby wyjs¢ ze stacji bazowej

- Robot poza stacjg bazowg: Wcisnij, aby powrdcit do stacji bazowej
[>| Przycisk Start / Pauza

- Wcisnij, aby rozpoczat lubpauzowat sprzgtanie

{4$ Przycisk suszenia
- Wcisnij, by spowodowac, ze stacja bazowa rozpocznie lub zatrzyma suszenie
scierek do mopowania

Wskaznik stanu
- State swiatto biate: Stacja bazowa jest podtgczona do zasilania.
- State swiatto pomaranczowe: Stacja bazowa ma btad

Blokada rodzicielska

Nacisnij i przytrzymaj przyciski Qi $% przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ lub
wytgczy¢ Blokade Rodzicielskg. Po wtgczeniu Blokady Rodzicielskiej
wszystkie przyciski na robocie i stacji bazowej sg zablokowane.

Czyszczenie tarki

Gdy robot opusci stacje bazowa, wcisnij przycisk Qi przytrzymaj przez 3
sekundy, aby doda¢ wode z niej do tarki, nastepnie wcisnij i przytrzymaj
przycisk QQ przez 3 sekundy, aby odpompowac zuzytg wode z tarki.
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P

Przeglad produktu
L

Stacja bazowa

Kubet do o
przechowywania
workéw na kurz

o Szczelina worka na kurz

o Czyszczenie kubta do
przechowywania narzedzi
o Czyszczenie wlotu do Filtr ©
¢ dodawania roztworu ° Blokada pokrywy

zbiornika na kurz

5

Strefa sygnatowa

© Wylot automatycznego
dodawania wody

Odpowietrzniki automatyczne o z

o Styki tadowania

C==——=1——o Uchwyt podnoszenia

o Klips zbiornika na o
wode

Klips zbiornika na ©
wode

&(__—=—+——o Szczelina zastrzezona

° do podtaczania zestawu
przytgczeniowego do auto-
uzupetniania wody i jej oprézniania
—o Port zasilania

o Ptywak § o Uchwyt kabla zasilajgcego

Kula ptywakowa o

Uwaga: Zestaw do podtgczania wody stuzgcy do automatycznego uzupetniania i oprézniania wymaga zakupu osobno.
(Dostepne tylko w niektorych regionach)
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Przygotowanie domu

—
E

o B

Uprzatnij przedmioty takie jak przewody zasilajgce, sciereczki, kapcie i zabawki,
aby zwiekszy¢ wydajnosc robota.

v

Przed czyszczeniem uzyj fizycznej zapory na krawedziach schodéw i sofy, aby zapewni¢
bezpieczng i ptynng prace robota.

)\
N

OO0

v

Otworz drzwi do sprzgtanego pomieszczenia i umie$¢ meble tak, aby uzyskac wiecej
miejsca.

Aby zapobiec nierozpoznaniu czyszczonego obszaru, nie stawaj bezposrednio przed
robotem, na progu, w korytarzu lub w waskich miejscach.

Uwaga:
- Podczas pierwszego uzycia robota, nalezy go $ledzi¢ podczas czyszczenia, aby w pore usungc¢ wszelkie potencjalne przeszkody.
- Lampki LED zapewniajg pomocnicze oswietlenie w zacienionym otoczeniu.
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Przed uzyciem

1. Podtacz do gniazdka elektrycznego
Wt6z przewadd zasilajgcy do stacji bazowej i podtgcz go do gniazdka.

= Umiesc stacje bazowa w mozliwie najbardziej otwartym miejscu z
dobrym sygnatem Wi-Fi.

Pewnie wetknij przewdd zasilania,
az lampka sygnalizacyjna statusu
stacji bazowej zapali sie na sygnat ol: Wt.

biaty ciagty. & 0: WYt.

2. Umiesc stacje bazowg i zainstaluj ptytke przedtuzajgcg jej pochylni
Usun wszelkie obiekty, ktdre sg blizsze stacji bazowej niz 1,5 m od przodu i 5 cm
od kazdego z jej bokéw. Nastepnie zainstaluj ptytke przedtuzajgcg rampy stacji
bazowej w dot do stacji bazowe;.

=

Il

Uwaga: Aby zapobiec powstawaniu plam z wody na drewnianych podtogach
lub dywanach, zaleca sie umieszczenie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych

lub marmurze.
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Otwory montazowe uchwytu na o

3. Usuwanie oston

Usun dwie nalepki z przodu i z tytu robota, opus¢ w dot jego pokrywe, aby
wyja¢ pasek ochronny.

4. Wtacz robot i zainstaluj szczotke boczng oraz zespét
scierki

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy przyciskd)w robocie, aby go wtgczyc.

Zainstaluj szczotke boczng i zesp6t mopa na miejscu.

Klips szczotki bocznej o
Kliknij

Szczotka boczna

o Zespot
podktadke mopa espot mopa

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu.

Przed uzyciem

5. Podtacz robot do stacji bazowej

Umiesc¢ robot w stacji bazowej z zespotem Scierki zwréconym do tarki.
Woéweczas ustyszysz zachete gtosowg, gdy robot pomyslnie potgczy sie
ze stacjg bazowa.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przez jego pierwszym
uzyciem. Gdy robot nie moze by¢ wtgczony po wyczerpaniu sie baterii,
recznie potgcz go ze stacjg bazowg i nataduj.

6. Instalowanie butli z roztworem do czyszczenia

Zdejmij zatyczke butli ze srodkiem do czyszczenia i odedrzyj dwie uszczelki
na butelce, jak na rysunku. Otworz gérng pokrywe stacji bazowej i zainstaluj
butle wzdtuz szczeliny na miejscu. Srodek czyszczacy bedzie dodawany
automatycznie podczas pracy.

Uwaga: Nie dodawaj zadnej innej cieczy niz oficjalnie zaaprobowany
roztwor czyszczgcy, w przeciwnym razie skutkiem moze by¢ niewtasciwe
dziatanie stacji bazowe;j.

7. Dodaj wode do zbiornika na czystg wode

Wyjmij zbiornik na czystg wode z podstawy i napetnij go czystg wodg
az do linii wskazujgcej maksymalng ilos¢ wody. Nastepnie zamontuj
zbiornik z powrotem w podstawie.

—

A&
‘&‘0‘; Maksymalna linia wody

Uwaga: Nie nalezy napetnia¢ zbiornika gorgcg wodg, w przeciwnym razie

zbiornik na czystg wode moze zostac¢ zdeformowany. 183



tqczenle z aplikacjg Dreamehome

1. Pobieranie aplikacji Dreamehome 2. Dodaj urzadzenie

Otworz aplikacje Dreamehome, puknij "@" w prawym gérnym narozniku,
zeskanuj ten sam kod QR na robocie ponownie, aby dodac urzgdzenie. Stosuj
sie do zachet, aby ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Skanuj kod QR na robocie lub wyszukaj "Dreamehome" w sklepie
aplikacji, aby jg pobrac i zainstalowac.

Uwaga: Jezeli chcesz resetowac Wi-Fi, powtorz krok 2 i nastepnie stosuj sie do
zachet, aby ukonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

o Wskaznik Wi-Fi

- Miga powoli: podtgczy¢
- Miga szybko: tgczenie

- Wt.: potgczone

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Ze wzgledu na aktualizacje w oprogramowaniu aplikacyjnym faktyczne
operacje mogg odbierac od instrukcji w tym podreczniku. Stosuj sie do
instrukcji w oparciu o biezgcg wersje aplikacji. - 1027
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Uzytkowanie

Wtaczanie/wytaczanie

Wcisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy przycisk O, aby witgczy¢

robot. Wskaznik zasilania powinien by¢ podswietlony. Umies¢ robot
na stacji bazowej, powinien on wtgczy¢ sie automatycznie i rozpoczg¢
tadowanie. Aby wytgczy¢ robot, odsun go od stacji bazowej i wcisnij
przycisk (1) , przytrzymaj przez 3 sekundy.

Szybkie mapowanie

Po skonfigurowaniu sieci po raz pierwszy, postepuj zgodnie z instrukcjami
w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape, a robot rozpocznie mapowanie
bez czyszczenia. Proces mapowania zostanie zakorniczony, gdy robot
powrdci do stacji, @ mapa zostanie zapisana automatycznie.

Wstrzymaj / Uspij

Gdy robot pracuje, nacisnij dowolny przycisk, aby go wstrzymac.

Jezeli robot pauzuje dtuzej niz 10 minut, automatycznie wchodzi w tryb
uspienia. Wszystkie wskazniki w robocie wytgczg sie. Wcisnij dowolny
przycisk w robocie lub stacji bazowej badz uzyj aplikacji, aby go obudzic.

Uwaga:

- Odkurzacz wytgczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie
czuwania.

- Jesli robot zostanie wstrzymany i umieszczony na stacji
bazowej, biezgcy proces czyszczenia zostanie zakonczony.

Auto-wznawianie czyszczenia

Jezeli akumulator jest bliski roztadowania, robot automatycznie powrdci
do stacji bazowej w celu tadowania. Po dotadowaniu do odpowiedniego
poziomu robot wznowi niedokoniczone zadania.

Uwaga: aby uzyc¢ te funkcje, otworz jg w aplikacji.

Tryb Nie przeszkadzac

Gdy jest ustawiony tryb Nie przeszkadza¢, robot nie bedzie mégt wznowic
czyszczenia, a wskaznik zasilania zgasnie. Tryb Nie przeszkadzac jest
domyslnie wytgczony. Mozna uzy¢ aplikacji, aby wtaczy¢ tryb Nie przeszkadzac
lub zmieni¢ okres jego trwania. Domyslnie okres trybu Nie przeszkadzac¢ to
22:00-8:00.

Uwaga:

- Planowe zadania czyszczenia bedg wykonywane jak zwykle podczas okresu
DND.

- Robot wznowi czyszczenie w miejscu, w ktorym je przerwat, po uptywie
okresu Nie przeszkadzac.

Czyszczenie Punktowe

Gdy robot jest w stanie gotowosci, nacisnij krétko przycisk {3, aby wtaczyc
tryb Czyszczenia punktowego. W tym trybie robot wyczysci kwadratowy
obszar o wymiarach 1,5 x 1,5 metra wokét siebie i powrdci do punktu wyjscia
po zakonczeniu Czyszczenia punktowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie mozna go wytgczy¢, nacisnij i
przytrzymaj przycisk (1) przez 10 sekund, aby wytgczy¢ go recznie. Nastepnie
nalezy nacisnac i przytrzymac przycisk () przez 3 sekundy, aby wtaczy¢

robota.
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Uzytkowanie
L

Odkurzanie i mopowanie
Uwaga: Uzywajgc zespotu mopa po raz pierwszy robot wykonuje
domyslnie zadanie "Odkurzanie i mopowanie".

1. Start czyszczenia

Naci$nij przycisk > na stacji bazowej lub () na robocie lub uzyj
aplikacji, aby robot rozpoczat ze stacji bazowej. Nastepnie robot
zaplanuje optymalng trase czyszczenia i wykona zadanie na podstawie
utworzonej mapy.

>

O

Uwaga:

- Aby zapewnic tatwos¢ powrotu robota do stacji bazowej po czyszczeniu,
zaleca sie jego uruchamianie ze stacji bazowej.

- Podktadki mopa zostang wyczyszczone przed rozpoczeciem mopowania
przez robota, prosze czekac.

- Podczas pracy roboa nie nalezy przesuwc stacji bazowej, zbiornika na
czystg wode, zbiornika na brudng wode ani wktadu myjgcego.
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2. Automatyczne mycie mopa

Podczas sprzatania robot bedzie automatycznie powracac do stacji bazowej,
aby wymy¢ scierki mopa w oparciu o czestotliwos¢ jej uzycia okreslong w
aplikacji. Stacja bazowa automatycznie uzupetni wodg zbiornik robota i ten

W«““““”‘WW

Uwaga: Mycie gorgcg wodg moze by¢ aktywowane w aplikacji dla naktadki
mopa i zadan mycia stacji bazowej, ktére majg zastosowanie do wszystkich
trybow. Aby zapobiec oparzeniu, nie dotykaj wylotu wody tarki, gdy funkcja
jest wtgczona.

Uzytkowanie

3. Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz i mycie oraz
suszenie Scierek mopa po ukonczeniu zadania "Odkurzanie i
mopowanie"

Gdy robot zakonczy zadanie czyszczenia i powrdéci do stacji bazowej celem

tadowania, stacja automatycznie podejmie opréznianie pojemnika na kurz.

Nastepnie umyje i wysuszy scierki mopa.

Uwaga:

- Jezeli funkcja auto-oprézniania jest wytgczona w aplikacji, stacja bazowa
nie bedzie automatycznie oprozniac¢ pojemnika na kurz.

- Stacja bazowa bedzie oprézniac pojemnik na kurz z czestotliwoscig
ustawiong w aplikacji.

4. Czyszczenie zbiornika na brudng wode

Gdy robot zakonczy zadanie, umyj pojemnik na uzywang wode, aby
zapobiec powstawaniu zapachu.

Odkurzanie i nastepnie mopowanie

W aplikacji wybierz "Mopowanie po odkurzaniu", a robot automatycznie
zdejmie zespot mopa w stacji bazowej, aby odkurza¢ podtoge. Z
zakonczeniem odkurzania robot powrdci do stacji bazowej, aby zainstalowac
zespot mopa, zas stacja automatycznie uruchomi opréznianie pojemnika na
kurz. Nastepnie robot rozpocznie mopowanie podnidstszy szczotke gtéwna.

Tylko odkurzanie
W aplikacji wybierz "Tylko odkurzanie", a robot automatycznie zdejmie zespot
mopa w stacji bazowej i rozpocznie odkurzanie.

Tylko mopowanie

W aplikacji wybierz "Tylko mopowanie" i robot automatycznie sprawdzi, czy
zespot mopa jest zainstalowany w stacji bazowej. Jesli nie, robot zainstaluje
zespo6t mopa i rozpocznie mopowanie po podniesieniu szczotki gtéwnej.
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Dzienna konserwacja

L ..
Czesci

Aby utrzymac robot w dobrym stanie, zaleca sie odwotywanie do uzytkowaniu akcesoriéw w aplikacji lub nastepujgcej tabeli w kwestii obstugi planowej.

Czesc

Czestotliwos¢

Czestotliwos¢

Czestotliwos¢

Czestotliwos¢

Szczotka boczna

Uchwyt podktadki mopa

Filtr pojemnika na kurz

Co 2 tygodnie

konserwacji wymiany
Zbiornik na brudng wode Po kazdym uzyciu
/
Zbiornik na czystg wode
Szczotka gtéwna o6 .do 12
miesiecy

Co 3 do 6 miesiecy

/

Co 3 do 6 miesiecy

Wktad myjgcy

Obszar sygnalizacji stacji bazowej

Styki tadowania stacji bazowej

Automatyczne odpowietrzniki
stacji bazowej

Czujnik laserowy LDS

Styki tadowania robota

Samooprézniajgcy otwor
wentylacyjny robota

Wlot automatycznego
uzupetniania wody w robocie

Co miesigc

Uwaga: Czestotliwo$¢ wymiany bedzie zalezata od sposobu uzytkowania robota. W
przypadku szczegolnych okolicznosci, czesci powinny zosta¢ wymienione.
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Czes¢ konserwacji wymiany
Laserowe czujniki liniowe
Czujnik optyczny SI
Lampki LED napetnienia
Czujnik krawedziowy L
Co miesigc
Zderzak
Kétko wielokierunkowe
Czujnik dywanu /
Czujniki upadku
D6t robota
Zalecane do
Czyszczenie wlotu do czys;cz?nlfa oo
. usunieciu srodka
dodawania roztworu
Czyszczacego
(butelka)
W P -
Pojemnik na kurz yezysclcwrazie
potrzeby
Worek na kurz 6-8 tygodni
/
Co1do3
Podktadka mopa miesiecy

Dzienna konserwacja

Wktad myjacy

1. Wcisnij przycisk@, aby spowodowac opuszczenie stacji bazowej przez

robot.

2. Wyjmij tarke i wyptucz jg czystg wodg.

3. Wcisnij i przytrzymaj przycisk @ na 3 sekundy, aby doda¢ wode na
dole stacji bazowej. Nastepnie uzyj dotgczone narzedzie czyszczgce do
czyszczenia.

NGl

el Js
oo

4. Wcisnij i przytrzymaj przycisk@ na 3 sekundy, aby wypompowac zuzytg wode
na dole stacji bazowej, wysusz miekkg i suchg sciereczke, nastepnie wtdz tarke na

powrot.
N
3s
-—
‘_

a@s
oo a
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Dzienna konserwacja
PL

Worek na kurz

1. Odblokuj pokrywe zbiornika na kurz i zdejmij ja.

Uwaga: Pociggniecie na zewnatrz za uchwyt uszczelni worek na kurz, aby
zapobiec przypadkowemu wypadaniu jego i $mieci.
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3. Usun kurz i zanieczyszczenia z filtra za pomocg suchej szmatki.

4. Zainstaluj nowy worek na kurz. Zainstaluj z powrotem pokrywe zbiornika
na kurz i zablokuj jg.

I

@

I

Dzienna konserwacja
Zbiornik na brudng wode Szczotka gtéwna

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otworz jego pokrywe i wylej brudng 1. Nacisnij zatrzaski ostony szczotki do wewnatrz, aby zdjg¢ ostone szczotki i
wode. wyjmij szczotke z robota.

2. Czystg wodg wyptucz zbiornik uzywanej wody wykorzystujgc
dostarczone narzedzie do czyszczenie Sciany wewnetrznej zbiornika.

2. Wyciggnij pokrywy szczotek na obu koncach szczotki, jak przedstawiono
na rysunku. Zastosuj dostarczone narzedzie, aby usungc¢ wtosy splatane na
szczotce. Ponownie zatéz pokrywy szczotki na obu jej koncach, a nastepnie
samg szczotke. Wcisnij ostone szczotki, aby jg zablokowa¢ na miejscu.

Uwaga: Kula ptywakowa w zbiorniku na brudng wode jest czescig

ruchomg. Podczas czyszczenia nie nalezy stosowac zbyt duzej sity, aby jej
nie uszkodzi¢.
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Dzienna konserwacja

PL

Szczotka boczna i Uchwyt podktadki mopa
Wyjmij i umyj szczotke boczng i uchwyt podktadki mopa.

Uwaga:
- Narzedziem typu matego $rubokretu oddziel 0$ od opony kétka
wielokierunkowego. Nie W{wieraj nadmiernej sity.

- Wyptucz kétko wielokierunkowe pod biezgcg wodg i zatéz z powrotem

po catkowitym wysuszeniu.
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Pojemnik na kurz
1. Otworz pokrywe robota i wcisnij zatrzask, aby zdja¢ pojemnik na kurz.

2. Otworz pokrywe pojemnika na kurz i oproznij go, jak przedstawiono na
schemacie.

Dzienna konserwacja

Filtr

1. Zdemontuj filtr i postukaj w niego lekko.

o
o
a

Uwaga: Nie nalezy prébowac czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

2. Wyptucz wodg pojemnik na kurz i filtr, wysusz je catkowicie przed

A
)/ v
<.> @‘h
» Y )

ponownym zainstalowaniem.

Uwaga:
- Pojemnik na kurz i filtr ptucz tylko czystg wodg. Nie uzywaj detergentu.
- Pojemnik na kurz i filtr uzywaj dopiero po catkowitym wyschnieciu.

Czujniki robota i styki tadowania

Czujniki i styki tadowania robota wycieraj miekkg i suchg $ciereczkg, jak

przedstawiono na rysunku ponizej.

o Czujnik optyczny SI

o Laserowe czujniki liniowe

o Lampki LED napetnienia

o Czujnik laserowy LDS
o Czujnik krawedziowy

o Zderzak

o Styki tadowania

Czujniki upadku

o Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra sciereczka moze uszkodzi¢ wrazliwe elementy w robocie i stacji

bazowej. Do czyszczenia nalezy uzywac suchej szmatki.
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Dzienna konserwacja
PL

Styki tadowania
Styki tadowania i obszar sygnalizacji stacji bazowej nalezy czysci¢ miekkg,
suchg sciereczka.

Samooproézniajgce otwory wentylacyjne

Wyczys¢ otwory wentylacyjne robota i stacji bazowej za pomocg
miekkiej, suchej sciereczki.
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Podktadka mopa
Wyjmij podktadke mopa z uchwytu podktadki mopa, aby jg wymienic.

Czyszczenie wlotu do dodawania roztworu

Jezeli wlot dodawania roztworu czyszczgcego jest brudny, wytrzyj go miekkg i
suchg sciereczka.

GO

)0

Akumulator

Robot zawiera wysokowydajny akumulator litowo-jonowy. Upewnij sie, ze
bateria pozostaje dobrze natadowana do codziennego uzytku, aby utrzymac
optymalng wydajnosc baterii.

Rozwigzywanie problemow

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wtgcza sie.

Poziom baterii jest zbyt niski. Nataduj robota w stacji tadujgcej i sprébuj ponownie.
Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie urzadzenia w temperaturze pomiedzy 32 °F
(0° C) a 104 °F (40° C).

Robot nie taduje sie.

Stacja bazowa nie jest podtagczona do zasilania. Upewnij sie, ze oba konce przewodu zasilajgcego sg prawidtowo
podtgczone.

Styki pomiedzy stykami tadowania na stacji bazowej i robocie jest staby. Nalezy wyczysci¢ styki tadowania.
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma ciata obcego.Jesli jest, nalezy je usungc¢.

Robot nie tgczy sie z Wi-Fi.

Hasto sieci Wi-Fi jest nieprawidtowe. Upewnij sie, ze hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi jest prawidtowe.
Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, ze robot jest podtgczony do potgczenia Wi-Fi 2,4 GHz.
Sygnat Wi-Fi jest staby. Upewnij sie, ze robot znajduje sie w obszarze o dobrym zasiegu sieci Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Nalezy wytgczy¢ i ponownie wtgczy¢ aplikacje, a nastepnie
sprébowac ponownie zgodnie z instrukcjami.

Robot nie moze odnalez¢ i

powrdcic¢ do stacji bazowej.

Stacja bazowa zostata odtgczona od zasilania lub poruszona, gdy robot nie jest na niej. Potgcz stacje bazowa z
zasilaniem lub umies¢ robot na stacji celem tadowania.

Wokot stacji bazowej znajduje sie zbyt wiele przeszkéd. Umies¢ stacje bazowg w bardziej przestronnym miejscu.
Przeniesienie robota moze spowodowac przepozycjonowanie, a w przypadku niepowodzenia przepozycjonowania
robot ponownie utworzy mape. Jesli robot znajduje sie zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie
automatycznie do niej powrdci¢. W takim przypadku konieczne bedzie reczne umieszczenie robota na stacji
bazowej.

Wytrzyj obszar sygnalizacji na stacji bazowej, aby usungc kurz lub zanieczyszczenia.
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Rozwigzywanie problemow

PL

Problem

Rozwigzanie

Rozwigzywanie problemow

Robot utknat przed stacjg
bazowg i nie moze do niej
powracic.

Usun wszelkie przeszkody w obrebie 5 cm od lewej lub prawej strony bgdz 1,5 m przed stacjg bazowa, aby zapobiec
zablokowaniu sie robota.

Droga powrotu do tadowania jest zablokowana, np. drzwi sg zamkniete.

Robot moze sie slizgag, jesli podtoga przed stacjg bazowg jest nadmiernie mokra. W takim przypadku nalezy usungc
nadmiar wody przed ponowng préba.

Zaleca sie przeniesienie stacji bazowej w inne miejsce i ponowng prébe.

Problem

Rozwigzanie

Robot omija pomieszczenia,
ktére majg zostac
wyczyszczone.

Nalezy upewnic sie, ze drzwi do pomieszczen, ktére majg by¢ wyczyszczone, sg otwarte.

Nalezy sprawdzi¢, czy przy drzwiach pomieszczenia znajduje sie prég wyzszy niz 2 cm. Robot nie moze pokonywac
wysokich progéw lub stopni.

Miejsce przed pomieszczeniem do czyszczenia moze by¢ mokre lub sliskie, powodujg poslizg robota i nienormalng
prace. Wysusz podtoge przed uzyciem robota.

Robot nie wytgcza sie.

Robot nie moze by¢ wytaczony podczas tadowania. Zaleca sie odsuniecie robota od stacji bazowej, a nastepnie
wcisniecie i przytrzymanie przycisku(/)na 3 sekund, aby go wytaczy¢.

Jezeli robota nie daje sie wytgczy¢ przez wykonanie kroku 1, wciénij i przytrzymaj przyciskd) na 10 sekund, aby na
site wytgczyc robot. Jezeli problem sie utrzymuje, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

Robot nie wznawia
czyszczenia po
natadowaniu.

Upewnij sie, ze robot nie jest w trybie Nie przeszkadza¢, co uniemozliwi mu wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznowi czyszczenia po recznym powrocie do stacji bazowej celem tadowania, co obejmuje reczne
umieszczenie robota na stacji bazowej lub wystanie go do tadowania przez aplikacje, stacje bazowg lub sam robot.

Robot wolno sie taduje.

Petne natadowanie robota zajmuje okoto 4,5 godzin, gdy jego bateria jest staba.

Jesli robot pracuje w temperaturach spoza podanego zakresu, predko$¢ tadowania zostanie automatycznie
spowolniona, aby wydtuzy¢ zywotnos¢ baterii.

Styki tadowania na robocie oraz na podstawie mogg by¢ zabrudzone. Nalezy przetrze¢ je suchg szmatkg.

Stacja nie moze
automatycznie oproznic
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek na kurz w pojemniku nie jest zapetniony.
Jezeli worek na kurz nie jest petny, sprawdz, czy nie ma jakiejs przeszkody na automatycznych odpowietrznikach
robota, stacji bazowej lub pojemniku na kurz. W takim przypadku usun na czas zablokowang czes¢.

Hatas wzrasta podczas
pracy robota.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, oczys¢ go lub wymien.

Twardy przedmiot mogt zosta¢ uchwycony przez szczotke gtéwng lub pojemnik na kurz. Sprawdz i usun wszelkie
twarde przedmioty.

Szczotka gtéwna lub boczna moze by¢ splatana. Sprawdz i usun wszelkie obce ciata.

Przetgcz tryb ssania na Standardowy lub Cichy.

Poziom wody w podstawie
myjgcej jest nieprawidtowy.

Nalezy wyjg¢ podstawe myjacqg i sprawdzi¢, czy odptyw brudnej wody jest zatkany i w razie koniecznosci oczysci¢ go.

Delikatnie nacisnij zbiornik na brudng wode, aby upewnic sie, ze jest on prawidtowo zamontowany.

Sprawdz, czy uszczelka zbiornika na brudng wode nie jest poluzowana lub nieprawidtowo zamontowana. Jesli tak,
zresetuj jg recznie. Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedazowej.

Sprawdz roztwar czyszczacy. Nie dodawaj innego cieczy niz oficjalnie zaaprobowany roztwor czyszczacy.

Robot nie porusza sie po
wyznaczonej trasie.

Przedmioty takie jak przewody zasilajgce i kapcie powinny by¢ uporzgdkowane przed uzyciem robota.

Praca na mokrych powierzchniach powoduje slizganie sie kota gtéwnego. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc
przed uzyciem robota.

Wytrzyj czujniki lasera liniowego i czujnik wizualny Al w robocie czystg, miekka i suchg sciereczkg, aby utrzymac je w
czystosci i wolne od przeszkod.

Uchwyt podktadki mopa jest
nienormalnie podniesiony.

Wyjmij uchwyt podktadki mopa i sprawdz, czy nie utknety w nim jakies$ ciata obce, po czym uruchom robot ponownie.

Jezeli problem utrzymuje sie, skontaktuj sie z zespotem serwisu posprzedaznego.

Pod zbiornikiem czystej
wody lub wokoét uszczelki

jest woda.

Przy wyjmowaniu zbiornika czystej wody w rurze pod zbiornikiem lub wokot uszczelki moze pozostawac nieco wody.
To jest normalne. Wytrzyj suchg sciereczka.
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W kwestii dalszej pomocy kontaktuj sie z nami poprzez https://global.dreametech.com
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Dane techniczne

Robot
Model RLX41CE
Czas tadowania Ok. 4,5 godzin
Napiecie znamionowe 14,4 V=
Moc znamionowa 75 W

Stacja bazowa

Czestotliwos¢ operacji

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc
wyjsciowa

<20 dBm
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Model RCXE5
Wejscie 220-240 V~ 50-60 Hz
Wyjscie 20V=2A
Moc,?ngm!onowa (podczas 1000 W
oprdzniania kurzu)
Moc znamionowa (podczas

. 1150 W
mycia gorgcg wodg)
Moc znamionowa (podczas

(P 80w

tadowania i suszenia)

Czestotliwos¢ operacji 2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjsciowa <20 dBm

W normalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie powinno znajdowac
sie w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata uzytkownika.

Uwaga:

. Mo% znamionowa (podczas mycia gorgcg wodg) jest wyznaczana przez
wartos¢ mocy w okresie reprezentatywnym (temperatura wody 15 C).

- Moc znamionowg (podczas tadowania i suszenia) determinuje wartosc
mocy podczas catego okresu tadowania.

Utylizacja i wyjmowanie baterii

Wbudowany akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne
dla Srodowiska. Przed utylizacjg nalezy upewnic sie, ze akumulator zostat

wyjety przez wykwalifikowanych technikéw i zutylizowany w odpowiednim
punkcie recyklingu.

» bateria musi by¢ wyjeta z urzgdzenia przed jego ztomowaniem;
- podczas wyjmowania baterii urzgdzenie musi by¢ odtgczone od zasilania;
« baterie nalezy zutylizowa¢ w bezpieczny sposoéb.

UWAGA:

- Przed wyjeciem baterii nalezy odtgczy¢ zasilanie i maksymalnie wyczerpac
baterie.

« Niepotrzebne baterie nalezy zutylizowa¢ w odpowiednim punkcie
recyklingu.

» Nie nalezy wystawia¢ na dziatanie wysokiej temperatury, aby unikng¢
ryzyka wybuchu.

 Z powodu niewtasciwych warunkéw z baterii moze zosta¢ wydostac sie
ciecz. Jesli dojdzie do kontaktu ciata z cieczg, nalezy optukac dane miejsce
pod wodg i zasiegng¢ pomocy medycznej.

Informacje dotycz ce europejskiej dyrektywy WEEE

Instrukcja demontazu

1. Odwraoc robota, uzyj odpowiedniego narzedzia do odkrecenia srub
znajdujacych sie z tytu robota, a nastepnie zdejmij pokrywe.

2. Odtacz zaciski pomiedzy baterig a ptytg gtéwng, aby wyjac baterie.

Wszystkie produkty opatrzone tym symbolem sg zuzytym sprzetem elektrycznym i elektronicznym (WEEE, jak w dyrektywie 2012/19/UE), ktére go

punktowi zbiorki odpadéw do recyklingu zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego, wyznaczonego przez wtadze rzgdowe lub lokalne.
Prawidtowa utylizacja i recykling pomogg zapobiec potencjalnym negatywnym skutkom dla srodowiska i zdrowia ludzkiego. Aby uzyska¢ wiecej

E nie nalezy mieszac z niesortowanymi odpadami domowymi. Nalezy chroni¢ zdrowie ludzkie i sSrodowisko poprzez przekazanie sprzetu specjalnemu
|

informacji na temat lokalizacji oraz warunkéw takich punktéw zbiorki, nalezy skontaktowac sie z instalatorem lub wtadzami lokalnymi.
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Veiligheidsinformatie

NL

U dient de gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het toestel gebruikt en te bewaren voor
toekomstig gebruik om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het toestel te

voorkomen.

Gebruiksbeperkingen

200

- Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt

door kinderen jonger dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of
geestelijke tekortkomingen of met beperkte ervaring of kennis, om een veilige
bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en onderhoud
mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

- Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de meegeleverde voeding.
- Dit apparaat bevat batterijen die alleen door specialisten kunnen worden

vervangen.

- Maak de zone die gereinigd moet worden leeg. Kinderen mogen niet met dit

apparaat spelen. Zorg ervoor dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in
werking is op veilige afstand blijven.

- Installeer, gebruik en laad het apparaat niet op in badkamers of in de buurt van

zwembaden.

- Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke

omgeving. Gebruik het niet buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een
commerciéle of industriéle omgeving.

- Zorg ervoor dat het toestel correct werkt in een geschikte omgeving. Gebruik

het toestel anders niet.

- Als het netsnoer beschadigd is, dient het vervangen te worden door een

speciaal snoer of een samenstel dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of zijn
serviceagent.

Veiligheidsinformatie

Gebruiksbeperkingen

- Gebruik de robot niet in een zone die zich boven het maaiveld bevindt zonder

een veiligheidsbarriere.

- Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, afdekking van

de robot of bumper niet als handgreep voor de robot.

- Gebruik de robot niet bij een omgevingstemperatuur boven 40 °C of onder 0 °C

of op een vloer met vloeistoffen of kleverige stoffen.

- Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen

van de vloer en verwijdert u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat
u het toestel gebruikt.

- Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat

de robot er tegenaan stoot en ze beschadigt.

- Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening

van de robots.

- Houd het schoonmaakgereedschap buiten het bereik van kinderen.
- Gebruik het toestel niet in een ruimte waar een zuigeling of kind slaapt.
- Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot,

ongeacht of deze stilstaat of beweeqgt.

- Houd het reinigingsmiddel buiten bereik van kinderen.
- Gebruik alleen het officieel toegestane schoonmaakmiddel. Voeg geen andere

vloeistoffen zoals alcohol of desinfectiemiddel toe.

- Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de

robot niet om ontvlambare of brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen,
onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.
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Gebruiksbeperkingen

Batterijen en opladen
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Veiligheidsinformatie

- Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het toestel niet om

voorwerpen op te rapen zoals stenen, grote stukken papier of andere
voorwerpen die het toestel kunnen verstoppen.

- De stekker moet uit het stopcontact worden gehaald alvorens het toestel schoon

te maken of te onderhouden.

- Veeg de robot en het basisstation niet af met een natte doek en spoel ze niet af

met een vloeistof. Laat wasbare en gereinigde onderdelen volledig opdrogen
voor ze weer te installeren en te gebruiken.

- Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding.

Gebruikers zijn verantwoordelijk voor verlies of schade als gevolg van onjuist
gebruik van dit product.

- Gebruik geen batterij of basisstation van derden. De robot kan alleen worden

gebruikt met een basisstation van het model RCXE5.

- Probeer niet zelf de batterij of het basisstation te demonteren, te repareren of

aan te passen.

- Plaats het basisstation niet in de buurt van een warmtebron.
- Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het

basisstation af te vegen of te reinigen.

- Gooi oude batterijen niet op ongepaste wijze weg. Oude batterijen moeten

worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.

- Als het netsnoer beschadigd of stuk is, stop dan onmiddellijk met het gebruik

ervan en neem contact op met de klantenservice.

Veiligheidsinformatie

Batterijen en opladen

Informatie over
laserveiligheid

- Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien mogelijk

in de originele verpakking wordt bewaard.

- Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig

op, schakel het uit en bewaar het op een koele, droge plaats. Laad de robot
minstens elke 3 maanden op om overontlading van de batterij te voorkomen.

- De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021 norm voor klasse 1 laserproducten. Vermijd direct
oogcontact tijdens het gebruik.

KLASSE 1 LASERPRODUCT
LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN
EN 50689:2021

Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLX41CE in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/EU. De volledige
tekst van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com
Ga voor een gedetailleerde e-handleiding naar https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs
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Productoverzicht

Inhoud van de verpakking

Andere accessoires

oo N - E—

Zijborstel Netsnoer Schoonmaakgereedschap Stofzak x 2 Hoofdborstel
(Opgeslagen in de opbergbak van (Opgeslagen in het (voorgemonteerd)
het basisstation) stofreservoir)

Basisstation

O

C )
Oprijplaat van Dweilpad x 2 Dweilpadhouder x 2 Reinigingsproduct Gebruikershandleiding Filter van stofbak
basisstation (voorgemonteerd) (voorgemonteerd)

204

Productoverzicht

Robot

o (] Spotreinigingsknop
- Druk hierop om spotreiniging te starten

o () Aan/Uit/Reinigen-knop

- Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te schakelen
- Druk hierop om de reiniging te starten nadat de robot is ingeschakeld

o) Naar basis-knop
- Druk hierop om de robot terug te sturen naar het basisstation
- Houd 3 seconden ingedrukt om het kinderslot uit te schakelen

Statusindicator

- Onafgebroken wit: Reinigen of opruimen voltooid
- Knipperend oranje: Fout

- Onafgebroken oranje: Stand-by bij bijna lege batterij of gepauzeerd bij

bijna lege batterij

Opmerking: Druk op een willekeurige knop van de robot om te pauzeren
terwijl de robot aan het reinigen is of terugkeert om op te laden.
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Productoverzicht

Robot en sensoren

O

Camera-indicator o

o LDS-afdekking
o Laserafstandssensor (LDS)

° Bumper
© Al Visual-sensor

(De camera-
indicator zal
oplichten wanneer
de camera is
geactiveerd)

Afdekking o

© LED-vullichten

Afgrondsensoren

f

Microfoon

o Rondomlopend wiel

Tapijtsensor o—— @

Zijborstel o——

Hoofdborstel ©

o Borstelbescherming

o Hoofdwiel

Hoofdwiel ©

o Borstelbeschermingsclips

MopExtend-montage o
(Dweilverlengingsmontage)

o Montagegaten voor

° Lijnlasersensoren

Resetknop stofbak

mop-padhouder

- Houd 3 seconden Stofbakclip o
ingedrukt om de
fabrieksinstellingen te
herstellen

o Wifi-indicator

Opening voor
automatisch ledigen

© Stofbakdeksel

Stofbakdekselclip

o Filterclip

Filter o

Dweileenheid
o Stofbak

o Randsensor Bevestigingsoppervlak o

voor dweilpad

o Automatische watervulinlaat

Opening voor
automatisch ledigen
206

° Dweileenheid

Dweilpadhouder

Dweilpad

Productoverzicht

Basisstation

Bovenste afdekking

o Deksel voor opbergbak van
basisstation

Stofreservoirdeksel o—

Wasbord o— 7 =

Q o

Knoppen van basisstation

(2 Verlaten/Naar basis-knop
- Robot op het basisstation: Druk hierop om het basisstation te verlaten

- Robot uit het basisstation: Druk hierop om terug te keren naar het basisstation

[>| Start-/pauzeknop
- Druk om de reiniging te starten of te pauzeren

{$¢ Droogknop
- Druk hierop om het basisstation het drogen van de dweilpads te laten

starten of stoppen.

Statusindicator
- Onafgebroken wit: Het basisstation is op de stroomvoorziening aangesloten
- Onafgebroken oranje: Het basisstation heeft een fout

Kinderslot
Houd de knoppen (Qen % 3 seconden ingedrukt om het kinderslot te

activeren of te deactiveren. Nadat het kinderslot is geactiveerd, worden
alle knoppen op de robot en het basisstation vergrendeld.

Het wasbord schoonmaken

Nadat de robot het basisstation heeft verlaten, houdt u de knop (23
seconden ingedrukt om water uit het basisstation toe te voegen aan het
wasbord, en vervolgens houdt u de knop (2 3 seconden ingedrukt om
het gebruikte water in het wasbord weg te pompen.
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Productoverzicht
NL
Basisstation
Opbergbak voor o
o Opbergbak voor stofzakken o Stofzaksleuf
schoonmaakgereedschapi
o Opening voor vullen i o )
i reinigingsmiddel Filter 0 ° Vergrendeling voor
stofreservoirdeksel
o ma o Signaleringsvlak
Openingen voor automatisch ° Automatische
pening ledigen T watervuluitlaat
o Oplaadcontacten
_—  —
Watertankclip o Watertankclip ° C—==9——<— o Draaghandgreep
Vlotterbal &(__=——1——o Gereserveerde sleuf voor het
. ° aansluiten van de wateraansluitset
voor automatisch bijvullen en
Filter afvoeren
—o Stroompoort
Afvalwatertank  Schoonwatertank ° Vlotter < ———o Netsnoerhouder

Opmerking: De wateraansluitset voor automatisch bijvullen en afvoeren moet apart worden aangeschaft.
(Alleen beschikbaar in bepaalde regio's)
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Bereid uw huis voor
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Ruim voorwerpen zoals snoeren, kleding, slippers en speelgoed op om de
efficiéntie van de robot te vergroten.

Ny
X

OO0

v

Open de deur van de kamer die moet worden gereinigd, en zet het meubilair op de juiste
plaats om meer ruimte over te laten.

Opmerking:

Plaats voor het reinigen een fysieke barriere bij de rand van de trap en de bank, zodat
de robot veilig en soepel kan werken.

)\
N

U mag niet véor de robot, op een drempel, in een gang of op nauwe plaatsen staan
om te voorkomen dat de robot zones die gereinigd moeten worden niet herkent.

- Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg deze dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels tijdig te verwijderen.

- LED-vullichten zorgen voor extra verlichting in slecht verlichte omgevingen.
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Voor gebruik

1. Steek de stekker in het stopcontact

Steek het netsnoer in het basisstation en steek de stekker in het stopcontact.

= Plaats het basisstation op een plek die zo open mogelijk is met een
goed wifi-signaal.

Steek het netsnoer er stevig in
totdat de statusindicator van het

basisstation onafgebroken wit I ’ X
brandt. J o o-um

2. Plaats het basisstation en installeer de oprijplaat van het
basisstation

Verwijder alle voorwerpen die zich dichter dan 1,5 m van de voorkant en 5
cm van beide zijkanten van het basisstation bevinden. Installeer vervolgens
de oprijplaat van het basisstation naar beneden.

Opmerking: Aanbevolen wordt aanbevolen om het basisstation op tegel- of
marmeren vloeren te plaatsen zodat wordt voorkomen dat watervlekken de
houten vloeren of tapijten beschadigen.
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3. De beschermingen verwijderen

Verwijder de twee stickers aan de voor- en achterkant van de robot en
verwijder vervolgens het robotdeksel om de beschermstrip te verwijderen.

4. Zet de robot aan en installeer de zijborstel en de dweil
Houd knop () 3 seconden ingedrukt om deze in te schakelen. Installeer de

zijborstel en de dweil op hun plek.

Klem voor zijborstel o
Klik vast

Zijborstel

Montagegaten voor mop- o o Dweileenheid

padhouder

Opmerking: Installeer de zijborstel totdat deze op zijn plaats vastklikt.

Véor gebruik

5. De robot verbinden met het basisstation

Plaats de robot op het basisstation met de dweileenheid in de richting
van het wasbord. Vervolgens hoort u een gesproken melding wanneer
de robot met succes verbinding maakt met het basisstation.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te laden vaoér
het eerste gebruik ervan. Als de robot niet kan worden ingeschakeld
nadat de batterij leeq is, sluit deze dan handmatig aan op het
basisstation om het op te laden.

6. De fles met reinigingsmiddel installeren

Verwijder de dop van de fles met reinigingsmiddel en scheur de twee
verzegelingen van de fles af, zoals op de afbeelding. Open de bovenklep van
het basisstation en installeer de fles met reinigingsmiddel langs de gleuf op zijn
plaats. Het reinigingsmiddel wordt automatisch toegevoegd tijdens het werk.

Opmerking: Voeg geen andere vloeistof toe dan het officieel goedgekeurde
reinigingsmiddel, anders kan het basisstation defect raken.

7. Voeg water toe aan de schoonwatertank
Haal de schoonwatertank uit het basisstation en vul deze met schoon

water tot aan de maximale waterlijn. Plaats het vervolgens terug in het
basisstation.

%

& (]
g "‘Nﬁm_‘a},

Maximaal waterpeil

Opmerking: Doe geen heet water in de watertank dit kan vervorming van de

tank veroorzaken.
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Verbinding maken met de Dreamehome-app
L

1. Download de Dreamehome-app

Scan de QR-code op de robot, of zoek "Dreamehome" in de app-store om
de app te downloaden en te installeren.

Opmerking:

- Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

- Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de daadwerkelijke
handelingen afwijken van de aanwijzingen in deze handleiding. Volg
de instructies op basis van de huidige app-versie.
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2. Apparaat toevoegen

Open de Dreamehome-app, tik op "@" in de rechterbovenhoek en scan
dezelfde QR-code op de robot opnieuw om het apparaat toe te voegen. Volg
de aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.

Opmerking: Als u de wifi wilt resetten, herhaalt u stap 2 en volgt u de
aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.

o Wifi-indicator

- Knippert langzaam: Moet worden
verbonden

- Knippert snel: Bezig met verbinding
maken

- Aan: Verbonden

1027 - 027 i -

Hoe te gebruiken

Aan-/uitzetten

Houd de knop(!)3 seconden ingedrukt om de robot in te schakelen. De
stroomindicator moet branden. Plaats de robot op het basisstation, de
robot zou automatisch moeten inschakelen en beginnen met opladen.
Verplaats de robot weg van het basisstation en houdt u de knop ()3
seconden ingedrukt om de robot uit te schakelen.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt geconfigureerd, volgt u
de instructies in de app om snel een kaart aan te maken. De robot zal
beginnen met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer de robot
terugkeert naar het basisstation, is het proces voor het in kaart brengen
voltooid en wordt de kaart automatisch opgeslagen.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is drukt u op deze knop om deze te pauzeren.
Als de robot langer dan 10 minuten is gepauzeerd, gaat deze automatisch
naar de slaapmodus. Alle indicatoren op de robot zullen uitgaan. Druk op
een willekeurige knop op de robot of het basisstation, of gebruik de app
om de robot te ontwaken.

Opmerking:

- De robot zal automatisch uitschakelen als deze langer dan 12 uur in de
slaapmodus staat.

- Als de robot wordt gepauzeerd en in het basisstation wordt geplaatst,
wordt het huidige reinigingsproces beéindigd.

Automatische reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch terug naar het
basisstation om op te laden. Na het opladen tot het juiste batterijniveau zal
deze onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Open deze functie in de app om het te kunnen gebruiken.

Niet-Storen-Modus (DND)

Wanneer de robot in de Niet-Storen-modus (Do Not Disturb, DND) wordt gezet,
kan de robot de reiniging niet hervatten en zal de stroomindicator uitgaan.

De DND-modus wordt in de fabriek standaard uitgeschakeld. U kunt de app
gebruiken om de DND-modus in te schakelen of de DND-periode ervan aan te
passen. De DND-periode is standaard ingesteld op 22:00-08:00.

Opmerking:

- De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-periode gewoon
uitgevoerd.

- De robot pakt het reinigen op waar hij de vorige keer gestopt is.

Spotreiniging

Wanneer de robot niet op het basisstation is geplaatst en in stand-by staat,
drukt u op de knop{Jom de spotreinigingsmodus in te schakelen. In deze
modus reinigt de robot een vierkant gebied van 1,5 x 1,5 meter rondom en
keert deze terug naar zijn beginpunt zodra de spotreiniging is voltooid.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden uitgezet, houdt u de knop())
10 seconden ingedrukt om het uitschakelen te forceren. Houd vervolgens de
knop ()3 seconden ingedrukt om de robot in te schakelen.
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Hoe te gebruiken
L

Stofzuigen en dweilen
Opmerking: Bij het eerste gebruik van de dweileenheid voert de robot
standaard de taak "Stofzuigen en dweilen" uit.

1. Begin met reinigen

Druk de knop[>|in op het basisstation of ()op de robot, of gebruik de
app om de robot te laten starten vanaf het basisstation. De robot zal
vervolgens de optimale reinigingsroute bepalen en deze taak uitvoeren
volgens de plattegrond.

>

N

O

Opmerking:

- Het wordt aanbevolen de robot te laten starten vanuit het basisstation
om ervoor te zorgen dat de robot na het reinigen gemakkelijk kan
terugkeren naar het basisstation.

- De dweilpads worden gereinigd voordat de robot begint te dweilen,
wacht geduldig.

- Verplaats het basisstation, de schoonwatertank, de afvalwatertank of het
wasbord niet tijdens het gebruik.
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2. Automatisch wassen van de dweil

Bij het reinigen keert de robot automatisch terug naar het basisstation om
de dweilpads te wassen op basis van de schoonmaakfrequentie van de
dweilpads die in de app is opgegeven. Het basisstation zal automatisch de
watertank van de robot bijvullen en de robot zal verder gaan met reinigen.

W«““““”‘WW

Opmerking: Heetwaterreiniging kan in de app worden ingeschakeld voor
reinigingstaken van de dweilpad en het basisstation, wat geldt voor alle
modi. Raak de waterafvoer van het wasbord niet aan als de functie aan staat,
om verbranding te voorkomen.

Hoe te gebruiken

3. Maak automatisch de stofbak leeg en was en droog de
dweilpads na afloop van de taak "Stofzuigen en dweilen"

Nadat de robot een reinigingstaak heeft voltooid en terugkeert naar het
basisstation om op te laden, begint het basisstation automatisch de stofbak
leeg te maken. Vervolgens zal het de dweilpads wassen en drogen.

Opmerking:

- Als de functie voor automatisch ledigen is uitgeschakeld in de app, zal het
basisstation de stofbak niet automatisch leegmaken.

- Het basisstation zal de stofbak ledigen volgens de in de app ingestelde

frequentie.

4. Reiniging van de afvalwatertank

Nadat de robot zijn taak heeft voltooid, dient u de afvalwatertank schoon te
maken om geuren te voorkomen.

Stofzuigen en dan dweilen

Selecteer "Dweilen na stofzuigen" in de app, en de robot verwijdert
automatisch de dweileenheid op het basisstation om de vloer te stofzuigen.
Nadat het stofzuigen is voltooid, keert de robot terug naar het basisstation
om de dweileenheid te installeren en begint het basisstation automatisch
de stofbak te leeg te maken. Daarna begint de robot te dweilen nadat de
hoofdborstel omhoog is gebracht.

Alleen stofzuigen
Selecteer "Alleen stofzuigen" in de app, en de robot verwijdert automatisch de
dweileenheid op het basisstation en begint met stofzuigen.

Alleen dweilen

Selecteer "Alleen dweilen" in de app, en de robot controleert automatisch
of de dweileenheid is geinstalleerd op het basisstation. Als dat niet het
geval is, installeert de robot de dweileenheid en begint te dweilen nadat de
hoofdborstel omhoog is gebracht.
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Routinematig onderhoud

Onderdelen
Het is raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor routinematig onderhoud om de robot in goede staat te houden.

Onderdeel

Onderhoudsfrequentie

Vervangingsperiode

Onderdeel

Onderhoudsfrequentie

Vervangingsperiode

Afvalwatertank

Na elk gebruik

Schoonwatertank

Hoofdborstel

Zijborstel

Dweilpadhouder

Filter van stofbak

Eens per 2 weken

Lijnlasersensor

Elke 6 tot 12
maanden

Al Visual-sensor

Elke 3 tot 6 maanden

LED-vullichten

/

Randsensor

Elke 3 tot 6 maanden

Bumper

Wasbord

Signaleringsvlak van het
basisstation

Oplaadcontacten van
basisstation

Opening voor automatisch
leegmaken van het basisstation

Laserafstandssensor (LDS)

Oplaadcontacten van robot

Opening voor automatisch
leegmaken van de robot

Automatische watervulopening
van de robot

Eens per maand

Rondomlopend wiel

Eens per maand

Tapijtsensor /

Afgrondsensoren

Onderkant van de

robot
Aanbevolen om

Opening voor vullen te reinigen na het

reinigingsmiddel verwijderen van het
reinigingsmiddel (fles)

Stofbak Reinig het indien nodig

Stofzak 6-8 weken
/

Dweilpad Elke 1 tot 3 maanden

Routinematig onderhoud

Wasbord

1. Druk op de knop @om de robot het basisstation te laten verlaten.

2. Verwijder het wasbord en spoel het af met schoon water.

3. Houd de knop Q3 seconden ingedrukt om water toe te voegen
aan de bodem van het basisstation. Gebruik dan het bijgeleverde
schoonmaakgereedschap om het schoon te maken.

ploa—
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4. Houd de knop Q 3 seconden ingedrukt om het gebruikte water uit de bodem
van het basisstation te pompen, droog het af met een zachte en droge doek en
plaats het wasbord terug.

N
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Opmerking: De vervangingsfrequentie hangt af van uw gebruik van de robot.
Indien er door bijzondere omstandigheden een uitzondering optreedt, moeten de
onderdelen worden vervangen.
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Routinematig onderhoud

Stofzak

1. Ontgrendel het stofreservoirdeksel en verwijder het.

Opmerking: Door de hendel naar buiten te trekken wordt de stofzak
afgesloten, zodat stof en vuil er niet per ongeluk uit kunnen vallen.
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3. Verwijder het stof en vuil uit het filter met een droge doek.

4. Plaats een nieuwe stofzak. Plaats vervolgens het stofreservoirdeksel terug

en vergrendel het.

]

|

Routinematig onderhoud

Afvalwatertank Hoofdborstel
1. Verwijder de afvalwatertank, open het deksel en giet het gebruikte water 1. Druk de klemmen van de borstelbescherming naar binnen om de
eruit. borstelbescherming te verwijderen en til de borstel uit de robot.

]
==

2. Spoel de afvalwatertank uit met schoon water, en gebruik het
bijgeleverde schoonmaakgereedschap om de binnenwand van de
afvalwatertank schoon te maken.

2. Trek de borstelbeschermingen aan beide uiteinden van de borstel
naar buiten, zoals op de afbeelding te zien is. Gebruik het bijgeleverde
schoonmaakgereedschap om haren die in de borstel verstrikt zitten te
verwijderen. Plaats de borstelbeschermingen terug aan beide uiteinden
van de borstel en plaats de borstel vervolgens terug. Druk op de
borstelbescherming om deze op zijn plaats te vergrendelen.

Opmerking: De vlotterbal in de afvalwatertank is een bewegend
onderdeel. Gebruik niet teveel kracht tijdens het reinigen zodat deze niet
beschadigt.
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Routinematig onderhoud

Zijborstel & dweilpadhouder
Verwijder en maak de zijborstel en de dweilpadhouder schoon.

Opmerking:
- Gebruik gereedschap zoals een kleine schroevendraaier om de as en de
band van het rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen overmatige

kracht.
- Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water en plaats het

terug nadat het volledig is gedroogd.
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Stofbak

1. Open de klep van de robot en druk op de klem van de stofbak om deze te
verwijderen.

2. Open het deksel van de stofbak en maak de stofbak leeg zoals aangegeven
in het schema.

Routinematig onderhoud

Filter

1. Open de klep van de stofbak zoals aangegeven in het diagram.

o
o
a

Opmerking: Probeer het filter niet te schoon te maken met een borstel,
vinger of scherp voorwerp om schade te voorkomen.

2. Spoel de stofbak en het filter af met water en droog ze volledig af
alvorens ze opnieuw te installeren.

Opmerking:

- Spoel de stofbak en het filter alleen met schoon water. Gebruik geen
schoonmaakmiddel.

- Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig droog zijn.

Robotsensoren en oplaadcontacten
Veeg de sensoren en oplaadcontacten van de robot schoon met een zachte
en droge doek, zoals weergegeven in de onderstaande afbeelding:

o Al Visual-sensor

o Lijnlasersensoren

o LED-vullichten

o Laserafstandssensor (LDS)
o Randsensor

o Bumper

o Oplaadcontacten

o Tapijtsensor

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de robot en het
basisstation beschadigen. Gebruik een droge doek voor het schoonmaken.
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Routinematig onderhoud

Oplaadcontacten
Reinig de oplaadcontacten en het signaleringsvlak van het basisstation met
een zachte en droge doek.

Openingen voor automatisch ledigen

Reinig de openingen voor het automatisch leegmaken van de robot en
het basisstation met een zachte en droge doek.
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Dweilpad

Verwijder de dweilpad uit de houder om deze te vervangen.

Opening voor vullen reinigingsmiddel

Als de vulopening voor reinigingsmiddel vies is, veeg deze dan af met een
zachte, droge doek.

GO

)0

Batterij

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij. Zorg ervoor dat de batterij
goed opgeladen blijft voor dagelijks gebruik om optimale prestaties van de
batterij te behouden.

Probleemoplossing

Probleem

Oplossing

De robot schakelt niet in.

De batterij is bijna leeg. Laad de robot op het basisstation op en probeer het opnieuw.
De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog. Het wordt aanbevolen om het toestel te gebruiken bij een
temperatuur tussen (0° C) (32 °F ) en 40° C (104 °F ).

De robot laadt niet op.

Het basisstation is niet op de netstroom aangesloten, zorg dat beide uiteinden van het snoer goed zijn aangedrukt.
Het contact tussen de contactpunten op het basisstation en de robot is slecht, reinig ze.
Controleer of er vreemde voorwerpen zitten op de aansluiting van de robot en verwijder deze als dat zo is.

De robot kan geen
verbinding maken met wifi.

Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist. Controleer of het wachtwoord waarmee u verbinding maakt met uw
wifi-netwerk correct is.

De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding. Zorg ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4 GHz wifi-
verbinding.

Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich in een gebied met goede wifibereik bevindt.

De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd te worden. Sluit de app en open deze opnieuw en probeer het
opnieuw volgens de instructies.

De robot kan het basisstation
niet vinden en keert niet
terug.

Het basisstation is niet op netstroom aangesloten of verplaatst terwijl de robot niet is aangesloten. Sluit het
basisstation aan op de stroomvoorziening of plaats de robot op het basisstation om op te laden.

Er zijn te veel obstakels rond het basisstation. Plaats het basisstation in een meer open plek.

Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat deze zich opnieuw positioneert, en een plattegrond zal aanmaken
als het opnieuw positioneren niet lukt. Als de robot zich te ver van het basisstation bevindt, kan deze mogelijk niet
automatisch terugkeren. In dat geval moet u de robot handmatig op het basisstation plaatsen.

Veeg het signaleringsvlak van het basisstation af om stof en vuil te verwijderen.
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Probleemoplossing

NL

Probleem

Oplossing

Probleemoplossing

De robot zit vast voor het
basisstation en kan er niet
naar terugkeren.

Verwijder obstakels binnen 5 cm aan de linker- en rechterkant of binnen 1,5 m voor het basisstation om te
voorkomen dat de robot geblokkeerd raakt.

De route richting het oplaadpunt is geblokkeerd, de deur is bijv. dicht.

De robot kan wegglijden als de vloer voor het basisstation heel erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer dan droog en
probeer het opnieuw.

Het wordt aangeraden het basisstation naar een andere plek te verplaatsen en het opnieuw te proberen.

Probleem

Oplossing

De robot mist de kamers
die moeten worden
schoongemaakt.

Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten worden schoongemaakt geopend zijn.

Controleer of er een drempel hoger dan 2 cm is bij de deur van de kamer. De robot kan niet over hoge drempels of
treden klimmen.

De plek voor de kamer die moet worden gereinigd kan nat en glad zijn, waardoor de robot abnormaal slipt en werkt.
Probeer de vloer te drogen voordat u de robot gebruikt.

De robot schakelt niet uit.

De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet wordt opgeladen. Het wordt aanbevolen de robot van het
basisstation te halen en dan pas de knop (H 3 seconden ingedrukt te houden om deze uit te schakelen.

Als de robot niet kan worden uitgeschakeld door stap 1 uit te voeren, houdt u de knop (/) 10 seconden ingedrukt om
de robot geforceerd uit te schakelen. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

De robot zal na het opladen
niet verder gaan met
reinigen.

Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen niet kan
hervatten.

De robot gaan niet verder met reinigen nadat u deze zelf terugzet in het basisstation om op te laden. Dit geldt voor
het fysiek terugplaatsen van de robot, maar ook het sturen van de robot via de app, het basisstation of de robot zelf.

De oplaadsnelheid is traag.

Het duurt ongeveer 4,5 uur om de robot volledig op te laden als de batterij bijna leeg is.

Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch
vertragen om de levensduur van de batterij te verlengen.

De oplaadcontacten van zowel de robot als het basisstation kunnen vuil zijn, veeg ze af met een zachte doek.

Het basisstation kan niet
automatisch de stofbak
ledigen.

Controleer of de stofzak in het stofreservoir vol is.
Als de stofzak niet vol zit, controleer dan of de openingen voor het automatisch leegmaken van de robot, het
basisstation of de stofbak geblokkeerd zijn. Verwijder eventuele verstoppingen op tijd.

Het geluid neemt toe terwijl
de robot werkt.

Controleer of het stofbakfilter verstopt is. Als dat zo is, reinig of vervang het dan.

Er kan zich een hard voorwerp in de borstel of de stofbak bevinden. Controleer dat en verwijder evt. het harde
voorwerp.

De hoofdborstel of de zijborstel kan verstrikt raken. Controleer dat en verwijder evt. vreemde voorwerpen.
Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil"

Het waterniveau in het
wasbord is abnormaal.

Verwijder het wasbord en controleer of de afvoer verstopt is en maak deze schoon.

Druk voorzichtig de afvalwatertank naar beneden om zeker te zijn dat deze correct geplaatst is.

Controleer of de afdichting op de afvalwatertank los zit, of onjuist geplaatst is, en corrigeer dit indien nodig. Als het
probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

Controleer het reinigingsmiddel. Vul niet bij met andere dan het officieel voorgeschreven reinigingsmiddel.

De robot beweegt zonder
de ingestelde route te
volgen.

Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en slippers weggewerkt zijn voordat u de robot gebruikt.

Werken op natte gladde oppervlakken veroorzaakt soms slippen van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen om natte
oppervlakken te drogen alvorens de robot te gebruiken.

Veeg de lijnlasersensoren en de Al Visual-sensor op de robot af met een schone, zachte en droge doek om ze
schoon en onbelemmerd te houden.

De dweilpadhouder is
abnormaal omhoog
gebracht.

Verwijder de dweilpadhouder om te controleren of er een vreemd voorwerp in vastzit en probeer de robot opnieuw
te starten. Als het probleem aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.
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Er staat water onder de
schoonwatertank of rond
de afdichting.

Bij het uitnemen van de schoonwatertank kan er wat water in de leiding achterblijven onder de tank of rond de
afdichting. Dit is normaal. Veeg af met een droge doek.

Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via https://global.dreametech.com
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Specificaties

Robot
Model RLX41CE
Oplaadtijd Ongeveer 4,5 uur
Nominale spanning 14,4V =
Nominaal vermogen 75W

Werkingsfrequentie

2400-2483,5 MHz

Maximaal
uitgangsvermogen

<20 dBm
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Basisstation

Model

RCXE5

Opgenomen vermogen

220-240 V~ 50-60 Hz

opladen en drogen)

Nominaal uitgang 20V=2A
Nornl.naalvermogen (tijdens 1000 W
lediging van stof)
Nomi .

omlnaalvgrmggen (tijdens 1150 W
heetwaterreiniging)
Nominaal vermogen (tijdens

gen (tij 80W

Werkingsfrequentie

2400-2483,5 MHz

Maximaal uitgangsvermogen

<20 dBm

Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen de antenne
en het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm bedragen.

Opmerking:

- Nominaal vermogen (tijdens heetwaterreiniging) wordt bepaald door de
vermogenswaarde tijdens de representatieve periode (watertemperatuur

15°C).

- Het nominaal vermogen (tijdens opladen en drogen) wordt bepaald door
de vermogenswaarde tijdens volledige belasting.

Verwijderen en weggooien van batterijen

De ingebouwde lithium-ion batterij bevat stoffen die gevaarlijk zijn voor het milieu. Voordat u de batterij weggooit, moet u ervoor zorgen dat de batterij door
gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een geschikt recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

- de batterij moet uit het toestel worden verwijderd voordat deze wordt afgedankt;
- bij het verwijderen van de batterij moet het toestel van de stroomvoorziening worden losgekoppeld;

- de batterij moet veilig worden weggegooid.

OPGELET:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom uitschakelen en de batterij zoveel mogelijk leeg laten lopen.
Oude batterijen moeten worden ingeleverd bij een geschikt recyclingbedrijf.
Stel niet bloot aan een omgeving met hoge temperaturen om explosiegevaar te voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit de batterij lekken. Bij aanraking, spoel met water en zoek medische hulp.

Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een geschikt gereedschap om de schroeven aan de achterkant van de robot te verwijderen en verwijder vervolgens
de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de printplaat los om de batterij te verwijderen.

AEEA-informatie

Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische en elektronische apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/EU) die niet
samengevoegd mogen worden met ongesorteerd huishoudelijk afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en het milieu beschermen
door uw afgedankte apparatuur in te leveren bij een door de overheid of de plaatselijke autoriteiten aangewezen inzamelpunt voor het recyclen

[r— van afgedankte elektrische en elektronische apparatuur. Een correcte verwijdering en recycling zal mogelijke negatieve gevolgen voor het milieu
en de volksgezondheid helpen voorkomen. Neem contact op met de installateur of de plaatselijke autoriteiten voor meer informatie over de
locatie en de voorwaarden van dergelijke inzamelpunten.
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Sikkerhetsinformasjon

For a unnga elektrisk stgt, brann eller skade forarsaket av feil bruk av apparatet, ma du lese
bruksanvisningen ngye f@r du bruker apparatet og oppbevare den for fremtidige oppslag.

Bruksbegrensninger
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- Dette produktet m4 ikke brukes av barn yngre enn 8 ar eller av personer med

fysiske, sensoriske, intellektuelle mangler, eller med begrenset erfaring eller
kunnskap dersom det skjer uten tilsyn av en forelder eller foresatt for a sikre
sikker bruk og for & unnga risiko. Rengjaring og vedlikehold ma ikke utfgres av
sma barn uten tilsyn.

- Apparatet skal kun benyttes sammen med strgmforsyningen som er levert med

apparatet.

- Dette apparatet inneholder batteriet som bare kan byttes av autoriserte

personer.

- Rydd omradet som skal rengjares. Barn skal ikke leke med produktet. Sgrg for at

barn og kjeeledyr holdes pa trygg avstand fra roboten mens den er i drift.

- Ikke installer, lad eller bruk apparatet pa bad eller rundt bassenger.
- Dette produktet er kun ment for gulvrengjgring i et hjemmemilja. Ikke bruk det

utendars, pa andre overflater enn guly, eller i kommersielle eller industrielle
omagivelser.

- Sgrg for at apparatet fungerer som det skal og er i et riktig milja. Ellers ma du

ikke bruke apparatet.

- Hvis stremledningen er skadet, ma den byttes av en spesiell ledning eller enhet

tilgjengelig fra produsenten eller deres servicerepresentant.

- Ikke bruk roboten i omrader over bakkeniva uten en beskyttende barriere.

Sikkerhetsinformasjon

Bruksbegrensninger

- Ikke plasser roboten opp-ned. Ikke bruk LDS-dekselet, robotdekselet eller

stgtfangeren som handtak for roboten.

- Ikke bruk roboten ved en omgivelsestemperatur over 40 °C eller under 0 °C,

eller pa et gulv med vaesker eller klebrige stoffer.

- For a forhindre skade eller at noe dras lgs, fjernes eventuelle l@se gjenstander

fra gulvet samt kabler eller stramledninger fra rengjgringsbanen far du bruker
apparatet.

- Fjern skjare eller sma gjenstander fra gulvet for a forhindre at roboten stgter pa

og skader dem.

- Hold har, fingre og andre kroppsdeler unna robotens sugedpning.

- Oppbevar rengjgringsverktayet utilgjengelig for barn.

- Ikke bruk apparatet i et rom der et spedbarn eller barn sover.

- Ikke plasser barn, kjeeledyr eller andre gjenstander oppa roboten, uansett om

den star stille eller beveger seg.

- Oppbevar vaskemiddelet utilgjengelig for barn.
- Bruk kun det offisielt godkjente vaskemiddelet. Ikke tilsett vaeske som alkohol

eller desinfeksjonsmiddel.

- Ikke bruk roboten til & rengjere brennende gjenstander. Ikke bruk roboten til

a plukke opp brennbare eller brennbare veesker, etsende gasser, ufortynnede
syrer eller lgsemidler.

- Ikke st@vsug harde eller skarpe gjenstander. Ikke bruk apparatet til & plukke

opp gjenstander som steiner, store papirbiter eller gjenstander som kan tette
apparatet.
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Bruksbegrensninger

Batterier og
lading

230

Sikkerhetsinformasjon

- Stgpselet ma tas ut av stikkontakten far rengjgring eller vedlikehold av

apparatet.

- Ikke tark robotst@vsugeren eller basestasjonen med en vat klut, og ikke skyll dem

med veeske. Etter rengj@ring av vaskbare deler, tark delene helt far du installerer
og bruker dem igjen.

- Bruk dette produktet i samsvar med instruksjonene i brukerhandboken. Brukerne

er ansvarlige for tap eller skade som oppstar fra feil bruk av dette produktet.

- Ikke bruk batterier eller basestasjon fra tredjepart. Robotstgvsugeren kan kun

brukes med RCXE5-basestasjonen.

- Ikke forsgk & demontere, reparere eller modifisere batteriet eller

basestasjonen pa egenhand.

- Ikke plasser basestasjonen naer en varmekilde.
- Ikke bruk en vat klut eller vate hender til & tarke eller rengjore basens

ladekontakter.

- Ikke avhende gamle batterier pa feil mate. Brukte batterier ma avhendes hos

et passende gjenvinningsanlegg.

- Hvis stremledningen blir skadet eller gdelagt, ma du slutte a bruke den

umiddelbart og kontakte produktstagtten.

- Sgrg for at roboten er slatt av nar den transporteres, og at den oppbevares i

originalemballasjen hvis mulig.

- Hvis roboten ikke skal brukes over en lengre periode, lades den helt opp, slas

av og oppbevares pa et kjglig, tart sted. Lad opp roboten minst én gang hver
3. maned for & unnga overutlading av batteriet.

Sikkerhetsinformasjon

Lasersikkerhetsinformasjon - Lasersensoren i dette produktet oppfyller IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021-standarden for klasse 1 laserprodukter. Unnga
direkte gyekontakt med produktet under bruk.

KLASSE 1 LASERPRODUKT
FORBRUKER LASERPRODUKT
EN 50689:2021

Herved erkleerer Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. at radioutstyret type RLX41CE er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. EU-overensstemmelseserklaeringens fulle

tekst kan man finne pa fglgende internettadresse: https://global.dreametech.com
For en detaljert elektronisk bruksanvisning kan du besgke https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqs
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Produktoversikt

Pakkens innhold
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Annet tilbehgr

Robot y C@ -

Sidebgrste Stremledning Rengj@ringsutstyr Stgvpose x 2 Hovedbgrste
(oppbevares i basestasjonens (oppbevares i stavbeholderen) (forhandsmontert)
oppbevaringsbeholder)

0 ier=] o
Basestasjon
[ [ [ |
E j I [ [
Forlengelsesplate for Moppepute x 2 Moppeputeholder x 2 Rengjgringsblanding Bruksanvisning Stavdunkens filter
basestasjonsrampe (forhandsmontert) (forhandsmontert)

Produktoversikt

Robot

o (] Omraderengjgringsknapp
- Trykk pa start for & starte punktrengjgring

o () Strem/rengjeringsknapp
- Trykk og hold i 3 sekunder for a sla pa eller av
- Trykk for & starte rengjeringen etter at roboten er slatt pa

o > Dokkingknapp
- Trykk for & sende roboten tilbake til basestasjonen
- Trykk og hold i 3 sekunder for & deaktivere barnesikring

Statusindikator

- Fast hvit: Rengjgring eller opprydding er fullfart
- Blinkende oransje: Feil
- Fast oransje: Standby ved lavt batteri eller pause ved lavt batteri

Merk: Trykk pa en vilkarlig knapp pa roboten for & pause mens roboten
rengjar eller gar tilbake til lading.
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Produktoversikt
~ NO|

Robot og sensorer

o Mikrofon

o LDS-deksel
o Laseravstandssensor (LDS)

o Stgtfanger
° Visuell KI-sensor

Kameraindikator o
(Kameraindikatoren
lyser nar kameraet
aktiveres)

© Fullt LED-lys

° Linjelasersensorer

o Tilbakestillingsknapp
- Trykk og hold
i 3 sekunder for
a gjenopprette
fabrikkinnstillingene

o Wi-Fi-indikator

o Stavdunk
o Kantsensor

o Automatisk vannpafyllin

° Moppemontering

Automatisk
tgmmingsventil
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(Forlengelsesenhet for mopp)

Trappesensorer

f

Teppesensor o———

o Rundveishjul

Sidebgrste o——=—

o Bgrstebeskyttelse

Hovedbgrste ©
Hovedhjul ©

o Hovedhjul
o Klips for
bgrstebeskyttelse

MopExtend-montering o

o Monteringshull for

moppeputeholder
Stgvdunk
Klips for stavdunk o © Stgvdunkdeksel
Automatisk \\ Klips for
temmingsventil @ stevdunkdeksel
Filter o o Filterklips

Moppemontering

Moppeputens o
monteringsomrade

gsinntak

Moppeputeholder

Moppepute

Produktoversikt

Q o

- Robot pa basestasjonen: Trykk for a forlate basestasjonen
- Robot utenfor basestasjonen: Trykk for a returnere til basestasjonen

Basestasjon
@vre deksel
Basestasjonens knapper
QY Forlat/dokke-kna
o Deksel til - op
oppbevaringsbeholder for
basestasjon
[>| Start/pause-knapp
- Trykk for & starte eller pause rengjgringen
Tarkekna
Stgvbeholderdeksel o— §4 PP

Vaskebrett o— 7 =

Forlengelsesplate for rampe o—

- Trykk for & fa basestasjonen til & starte eller slutte & tarke moppeputene

Statusindikator
- Fast hvit: Basestasjonen er koblet til stram
- Fast oransje: Basestasjonen har en feil

Barnesikring

Trykk og hold inne (2 - og $-knappene i 3 sekunder for & aktivere eller
deaktivere barnesikringen. Etter at barnesikringen er aktivert, lases alle
knappene pa roboten og basen.

Rengjgring av vaskebrettet

Etter at roboten forlater basestasjonen, trykker du pa og holder
-knappen inne i 3 sekunder for & tilfgre vann fra basestasjonen til
vaskebrettet. Deretter trykker du pa og holder (Q-knappen innei 3
sekunder for & pumpe ut skittenvannet i vaskebrettet.
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Produktoversikt

Basestasjon

Oppbevaringsbeholder o
o Oppbevaringsbeholder for for stavpose o Stgvposespor
rengjgringsverktay
: o Inntak for rengjegringsmiddel Filter © 1 o Stovbeholderdeksellokk
o ma o Signalomrade
; ; ; Automatisk
Automatiske tsmmingsventiler °
K ° < 7 vanntilsettingsuttak

o Ladekontakter

_—  —
o Klips for vannbeholder o C=—=——=+——o Loftehandtak

Klips for
vannbeholder

&(__=——+—— Reservert spor for tilkobling av
° vanntilkoplingssettet for automatisk
pafylling og temming

Flyteball

Filter

o Flottagr <

—o Strgmport
1 Strgmledningholder

Skittenvannsbeholder Rentvannsbeholder

Merk: Vanntilkoblingssettet for automatisk pafylling og tapping ma kjepes separat. (Kun tilgjengelig i bestemte regioner)
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Forberedelser i hjemmet ditt

I
e

o B

Rydd i gjenstander som stremledninger, kluter, tafler og leker for a forbedre
effektiviteten til roboten.

Ny
X

For rengjering plasseres en fysisk barriere foran trapper og sofaer, for & sikre sikker og
jevn drift av roboten.

N

OO0

v

Apne daren til rommet som skal rengjgres og plasser mabler pa riktig sted for & lage mer For & hindre at roboten ikke gjenkjenner omradet som rengjeres, ma du ikke st foran
plass. roboten eller i en dgrstokker, ganger eller trange steder.
Merk:

- Nar du bruker roboten for farste gang, ma du falge den rundt mens den rengjer for & fierne eventuelle hindringer i tide.
- Fullt LED-lys gir ekstra belysning i svakt opplyste omgivelser.
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For bruk

1. Koble til en stikkontakt

Sett stramledningen inn i basen og plugg den inn i stikkontakten.

= Plasser basestasjonen pa et sted som er sa dpent som mulig med et
°  godt wi-Fi-signal.

3. Fjerne beskyttelsene

Fjern de to klistremerkene foran og bak pa roboten, og ta deretter ned
robotdekselet for a fjerne beskyttelsesremsen.

Sett strgmledningen godt inn til
basestasjonens statusindikator
lyser hvitt

2. Plasser ladestasjonen og installer ladestasjonens
rampeforlengelsesplate

Fjern alle gjenstander som er nermere enn 1,5 m fra fronten og 5
cm fra hver side av basestasjonen. Installer deretter basestasjonens
rampeforlengelsesplate til basestasjonen.

4. Sla pa roboten og installer sidebgrsten og moppenheten

Trykk og hold inne())-knappen i tre sekunder for & sl& pa& den p3. Installer
sidebgrsten og moppeenheten.

Klips for sidebgrste o

PN
[ITTTTZo,

Sidebgrste
arin)

a>

Monteringshull for o o Moppemontering

moppeputeholder

Merk: For & hindre vannflekker fra a fukte tregulv eller tepper, anbefales det &

plassere basestasjonen pa flisgulv eller marmorgulv. Merk: Installer sidebgrsten til den klikker pa plass.
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For bruk

5. Koble roboten til basestasjonen

Plasser roboten pa basestasjonen med moppen vendt mot vaskebrettet.

Deretter hgrer du en talebeskjed nar roboten kobles til stasjonen.

Merk: Det anbefales & lade roboten helt opp fgr den tas i bruk for farste
gang. Nar roboten ikke kan slas pé etter at batteriet er utladet, kobler
du roboten manuelt til basestasjonen for a lade den.

6. Installer rengjgringsmiddelflasken
Fjern lokket pa renseflasken og riv av de to forseglingene som vist i figuren.
Apne det gvre dekselet p& basestasjonen og installer renseflasken langs

Merk: Ikke tilsett annen veeske enn det offisielt godkjente
rengjgringsmiddelet, siden dette kan det fgre til feil pa basestasjonen.

7. Tilsett vann i rentvannsbeholderen

Ta ut rentvannsbeholderen fra basestasjonen, og fyll den med rent vann
opptil vannlinjens maks. Installer den deretter tilbake i basestasjonen.

—

(S

Merk: Ikke tilsett varmt vann i vannbeholderen, siden dette kan fare til at

beholderen blir deformert.
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Koble til Dreamehome-appen

1. Last ned Dreamehome-appen

Skann QR-koden pé roboten eller sgk etter «<Dreamehome» i appbutikken for
a laste ned og installere appen.

Merk:

- Bare 2,4 GHz Wi-Fi stattes.

- P& grunn av oppgraderinger i appens programvare, kan de faktiske
operasjonene avvike fra setningene i denne bruksanvisningen. Fglg
instruksjonene i den gjeldende appversjonen.
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2. Legg til enhet

Apne Dreamehome-appen, trykk p& «@» i gvre hayre hjgrne, og skann den
samme QR-koden pa roboten igjen for a legge til enheten. Fglg instruksjonene
for & fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.

Merk: Hvis du vil tilbakestille Wi-Fi, gjentar du trinn 2 og fglger deretter
instruksjonene for a fullfare Wi-Fi-tilkoblingen.

o Wi-Fi-indikator

- Blinker sakte: Skal tilkobles
- Blinker raskt: Tilkobler

- Pa: Tilkoblet

1027 - - w027 i -

Bruk

Sla pa/av

Trykk og hold inne(!) -knappen i 3 sekunder for & sla pa

roboten. Strgmindikatoren skal lyse. Plasser roboten pa basestasjonen.
Roboten slar seg automatisk p& og begynner a lade. For & sla av roboten,
flytter du roboten bort fra basestasjonen og trykker pa og holder inne (!
-knappen i 3 sekunder.

Rask kartlegging

Etter & ha konfigurert nettverket for fgrste gang, fglger du instruksjonene
i appen for raskt a lage et kart. Roboten vil begynne a kartlegge

uten rengjgring. Nar roboten kommer tilbake til basestasjonen, er
kartleggingsprosessen fullfart og kartet lagres automatisk.

Pause/dvale

Nar roboten kjgrer, kan du trykke pa en vilkarlig knapp for & sette den pa
pause.

Hvis roboten er satt pa pause i mer enn 10 minutter, gar den automatisk i
dvalemodus. Alle indikatorer pa roboten slar seg av. Trykk pa en vilkarlig
knapp pa roboten eller basestasjonen, eller trykk pa appen for a vekke
roboten.

Merk:

- Roboten slds automatisk av dersom den er i dvalemodus i over 12 timer.

- Hvis roboten settes pd pause og plasseres pa basestasjonen, vil den
gjeldende rengjgringsprosessen avsluttes.

Auto-gjenoppta rengjgring

Nar det er for lite batteri, gar robotstavstavsugeren automatisk tilbake til
basestasjonen for lading. Etter & ha ladet til riktig batteriniva, gjenopptar den
uferdige rengjgringsoppgaver.

Merk: Apne den i appen for & bruke denne funksjonen.

Ikke forstyrr-modus

Na&r roboten er satt til Ikke forstyrr-modus, forhindres den fra & gjenoppta
rengjgringen og stremindikatoren vil slas av. Ikke forstyrr-modus er deaktivert
som standard. Du kan bruke appen til & aktivere Ikke forstyrr-modus eller
endre Ikke forstyrr-perioden. lkke forstyrr-perioden er fra kl. 22:00 til kl. 08:00
som standard.

Merk:

- Planlagte rengjgringsoppgaver utfgres som normalt i Ikke forstyrr-perioden.
- Roboten gjenopptar rengjgringen der den slapp etter at Ikke forstyrr-
perioden utlgper.

Omraderengjgring

Nar roboten er i standby, trykker du kort pa(J-knappen for & aktivere
omraderengjeringsmodus. | denne modusen renser roboten et kvadratisk
omrade pa 1,5 x 1,5 meter rundt seg, og gar tilbake til startpunktet nar
omraderengjegringen er fullfert.

Starte roboten pa nytt

Hvis roboten slutter & reagere eller ikke kan slas av, trykker du pa og holder
nede()-knappen i 10 sekunder for & tvinge den av. Trykk deretter p& og hold
inne())-knappen i 3 sekunder for & sla p& roboten.
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Bruk
~ NO|

Stgvsuge og moppe
Merk: Nar du bruker moppeenheten for farste gang, utfarer roboten
«stgvsuge 0og moppe»-oppgaven som standard.

1. Starte rengjgring

Trykk pa () -knappen p& basestasjonen eller pa [>|-knappen pa
roboten, eller bruk appen for a fa robotstevsugeren til & starte
fra basestasjonen. Deretter planlegger roboten den optimale
rengjgringsruten og utfgrer rengjeringsoppgaven basert pa det
opprettede kartet.

Merk:

- For & sikre at roboten enkelt kan ga tilbake til basestasjonen etter
rengjgring, anbefales det a fa roboten til  starte fra basestasjonen.

- Vent et gyeblikk mens moppeputene rengjgres fgr robotstgvsugeren
starter moppingen.

- Ikke flytt basestasjonen, rentvannsbeholderen, skittenvannsbeholderen
eller vaskebrettet mens den er i drift.
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2. Automatisk moppevask

Under rengjering vil roboten automatisk ga tilbake til basestasjonen for

a vaske moppeputene, basert pa rengjgringsfrekvensen for moppeputer
spesifisert i appen. Basestasjonen fyller automatisk robotens vanntank og
roboten gjenopptar rengjgringen.

Merk: Varmtvannsrengjgring kan aktiveres i appen for rengjgringsoppgaver
for moppeputer og basestasjoner, som gjelder for alle moduser. For

a unnga skalding ma du ikke bergre vannutlgpet pa vaskebrettet nar
funksjonen er pa.

Bruk

3. Tom stevdunken automatisk og vask og terk moppeputene
etter at du har fullfgrt «<stevsuge og moppe»-oppgaven

Etter at robotstgvsugeren har fullfart en rengjgringsoppgave og gar tilbake
til basestasjonen for a lade, begynner basestasjonen automatisk & temme
stgvdunken. Deretter vil den vaske og tarke moppeputene.

Merk:

- Hvis den automatiske temmefunksjonen er slatt av i appen, vil ikke
basestasjonen automatisk temme stgvdunken.

- Basestasjonen tammer stgvdunken i henhold til frekvensen som er angitt i

appen.

4. Rengjgr skittenvannsbeholderen

Etter at robotstgvsugeren har fullfert oppgaven, ma du rengjere
skittenvannsbeholderen for & forhindre lukt.

Stgvsuge deretter moppe

Velg «mopping etter stavsuging» i appen, og roboten fjerner automatisk
moppeenheten pa basestasjonen for & stgvsuge gulvet. Etter at stgvsugingen
er fullfert, gar roboten tilbake til basestasjonen for & installere moppen.
Basestasjonen begynner automatisk & tamme stgvdunken. Deretter begynner
roboten a tgrke etter at hovedbgrsten er hevet.

Kun stgvsuge
Velg «kun stgvsuge» i appen, og roboten fierner automatisk moppeenheten
pa basestasjonen og starter stgvsuging.

Kun moppe

Velg «kun moppe» i appen, og roboten kontrollerer automatisk om moppen
erinstallert pa basestasjonen. Hvis ikke, installerer roboten moppen og
begynner & moppe etter at hovedbagrsten er hevet.
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Deler

Rutinemessig vedlikehold

For & holde roboten i god stand, anbefales det a se bruken av tilbehgr i appen eller falgende tabell for rutinemessig vedlikehold.

Del

Vedlikeholdshyppighet

Bytteperiode

Skittenvannsbeholder

Etter hver bruk

Rentvannsbeholder

Hovedbgrste

Sidebgrste

Moppeputeholder

Stgvdunkens filter

En gang hver 2. uker

Hver 6. til 12. maned

Hver 3. til 6. maned

/

Hver 3. til 6. maned

Vaskebrett

Basestasjonens
signalomrade

Basestasjonens
ladekontakter

Basestasjonens
selvtgmmende ventiler

Laseravstandssensor (LDS)

Robotens ladekontakter

Robotens automatiske
tgmmeventil

Robotens automatiske
vannpafyllingsinntak

En gang hver maned

Del Vedlikeholdshyppighet | Bytteperiode
Linjelasersensor
Visuell KI-sensor
Fullt LED-lys
Kantsensor .
En gang hver maned
Stgtfanger
Rundveishjul
Teppesensor /
Trappesensorer
Robotens bunn
Det anbefales
Inntak for a rengjzre‘etter
rengjgringsmiddel atdu har fiernet
9 9 rengjgringsmiddelet
(flasken)
Stgvdunk Rengjer ved behov
Stgvpose 6-8 uker
/
Moppepute Hver 1. til 3. maned

Merk: Utskiftningshyppigheten avhenger av din bruk av roboten. Hvis det oppstar
unntak pa grunn av spesielle omstendigheter, bgr delene byttes.
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Rutinemessig vedlikehold

Vaskebrett

1. Trykk pa @—knappen for a fa roboten til & forlate basen.

2. Fjern vaskebrettet og skyll det med rent vann.

3. Trykk og hold inne@—knappen i 3 sekunder for & fylle vann pa bunnen
av basestasjonen. Bruk deretter det medfaglgende rengjgringsverktgyet til &

rengjgre den.
y /
3s
-
-

el Js
oo

4. Trykk og hold inne Q— knappen i 3 sekunder for & pumpe ut skittenvannet
i bunnen av basestasjonen. Tark den med en myk og tarr klut og sett deretter
vaskebrettet tilbake.

N
3s
-
‘-

a@s
oo a
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Rutinemessig vedlikehold
e, d

Stgvpose

1. La&s opp stevbeholderdekselet og fiern det.

2. Kast stavposen.

Merk: Ved & trekke ut handtaket forsegles stgvposen for & forhindre at stgv
og smuss utilsiktet faller ut.
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3. Fjern stgv og rusk fra filteret med en tgrr klut.

Rutinemessig vedlikehold

Skittenvannsbeholder Hovedbgrste

1. Fjern skittenvannsbeholderen, pne lokket og hell ut det skitne vannet. 1. Trykk barstevernklipsen innover for & fjerne bgrstevernet og lafte bgrsten

ut av roboten.

2. Skyll den skittenvannsbeholderen med rent vann, og bruk det

medfelgende rengjaringsverktgyet til & rengjgre den indre veggen av
skittenvannsbeholderen.

2. Trekk ut bgrstedekslene i begge endene av barsten som vist pa figuren.
Bruk det medfalgende rengjgringsverktayet for a fijerne evt. har som er filtret
i bgrsten. Sett pa plass bgrstedekslene pa begge ender av barsten, og sett
deretter pa igjen barsten. Trykk pa berstebeskyttelsen for & lase den pa plass.

Merk: Flytekulen i skittenvannsbeholderen er en bevegelig del. Ikke bruk
for mye kraft nar du rengjgr den for & unnga skader.
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Rutinemessig vedlikehold

Sidebgrste og moppeputeholder

Fjern og rengjer sidebgrsten og moppeputeholderen.

- Bruk et verktgy slik som en liten skrutrekker for a skille akselen og dekket

péa rundveishjulet. Ikke bruk overdreven kraft.

- Skyll rundveishjulet under rennende vann og plasser det tilbake etter at

det har tarket helt.
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1. Apne robotens deksel og trykk pa klipsen for & fierne stavdunken.

Rutinemessig vedlikehold

Filter

1. Fjern filteret og bank forsiktig pa kurven.

o
o
a

Merk: Ikke forsgk a rengjare filteret med en barste, en finger eller en
skarp gjenstand. Dette kan forarsake skade.

2. Skyll stgvdunken og filteret under rennende vann, og la terke far du

A
)/ v
<.> @‘h
» Y )

installerer dem igjen.

Merk:
- Skyll stavdunken og filteret kun med rent vann. Ikke bruk noe

vaskemiddel.
- Bruk stgvdunken og filteret kun nar de er helt tgrre.

Robotsensorer og ladekontakter

Tork av sensorene og ladekontaktene pa roboten ved & bruke en myk og tarr
klut, som vist i figuren nedenfor:

o Visuell KI-sensor

o Linjelasersensorer

o Fullt LED-lys

o Laseravstandssensor (LDS)
o Kantsensor

o Stgtfanger

o Ladekontakter

o Teppesensor

Merk: En vat klut kan skade sensitive elementer pa roboten og basestasjonen.
Bruk en tarr klut til rengjgring.
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Rutinemessig vedlikehold
e, d

Ladekontakter
Rengjer ladekontaktene og signalomradet til basestasjonen med en myk og
tarr klut.

Automatiske tsmmingsventiler

Rengjgr de automatiske temmingsventilene pa roboten og
basestasjonen med en myk og terr klut.
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Moppepute
Fjern moppeputen fra moppeputeholderen for & skifte den.

Inntak for rengjgringsmiddel

Hvis innlgpet for rengjgringsl@sningen er skittent, tgrkes det av med en myk
og tarr klut.

GO

)0

Batteri

Roboten inneholder en hagyytelses litium-ion batteripakke. Sgrg for at batteriet
forblir godt ladet for daglig bruk, for & opprettholde optimal batteriytelse.

Feilsgking

Problem

Lasning

Roboten slar seg ikke pa.

Det er lite batteri. Lad opp roboten pa basen og prgv deretter pa nytt.
Temperaturen pa batteriet er for lav eller for hgy. Det anbefales a bruke apparatet ved en temperatur mellom 32 °F
(0° C) og 104 °F (40° C).

Roboten vil ikke lade.

Basestasjonen er ikke koblet til strgm, sgrg for at begge endene av stremledningen er riktig tilkoblet.
Kontakten mellom ladekontaktene pa basestasjonen og robotstgvsugeren er darlig, rengjer ladekontaktene.
Kontroller om det er fremmedlegemer ved kontakten til roboten og fjern eventuelt fremmedlegeme.

Roboten klarer ikke a koble
til Wi-Fi.

Wi-Fi-passordet er feil. Kontroller at passordet som brukes for a koble til Wi-Fi-nettverket er riktig.

Roboten stgtter ikke en 5 GHz Wi-Fi-tilkobling. Sarg for at roboten er koblet til en 2,4 GHz Wi-Fi-tilkobling.
Wi-Fi-signalet er svakt. Sgrg for at roboten er i et omrade med god Wi-Fi-dekning.

Roboten er kanskje ikke klar til & konfigureres. Avslutt og ga inn i appen pa nytt, og prgv igjen som instruert.

Robotstgvsugeren kan
ikke finne og returnere til
basestasjonen.

Basestasjonen kobles fra stram eller flyttes nar roboten ikke er pa den. Koble basestasjonen til stramforsyningen
eller plasser roboten pa basestasjonen for & lade.

Det er for mange hindringer rundt basestasjonen. Plasser basestasjonen i et mer dpent omrade.

Flytting av roboten kan fgre til at den endrer posisjon pa egen hand, og den lager et nytt kart dersom
omplasseringen mislykkes. Hvis roboten er for langt fra basestasjonen, kan det veere den ikke returnere av seg selv
til basen. 1 sa fall ma du manuelt plassere roboten pa basestasjonen.

Terk av signalomradet pa basestasjonen for a fjerne stgv eller rusk.
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Feilsgking

Problem

Lasning

Feilsgking

Roboten setter seg fast
foran basestasjonen og kan
ikke ga tilbake til den.

Fjern eventuelle hindringer innen 5 cm pa venstre og hgyre side eller innen 1,5 m foran basestasjonen, for a
forhindre at robotstgvsugeren blokkeres.

Ruten for retur til lading er sperret, f.eks. at dgren er lukket.

Roboten kan gli hvis gulvet foran basestasjonen er for vatt. Rengjer i sa fall overfledig vann fgr du prever igjen.
Det anbefales & flytte basestasjonen til et annet sted og prgve pa nytt.

Problem

Lasning

Roboten gar glipp av
rommene som skal
rengjgres.

Segrg for at dgrene til rommene som skal rengjeres er dpne.

Kontroller om det er en terskel hgyere enn 2 cm ved dgren til rommet. Roboten kommer ikke over hgye terskler eller
trinn.

Stedet foran i romm et som skal rengjgres kan vere vatt og glatt, noe som far roboten til a skli og fungere unormalt.
Tork gulvet fgr du bruker roboten.

Roboten vil ikke sla seg av.

Roboten kan ikke slas av nar den lader. Det anbefales & flytte robotstavsugeren fra basestasjonen, og deretter trykke
og holde inne (')-knappen i tre sekunder for & sla den av.

Hvis roboten ikke kan slds av ved & utfare trinn 1, trykker du pd og holder inne (!)-knappen i 10 sekunder for & tvinge
roboten av. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.

Roboten vil ikke gjenoppta
rengjgringen etter lading.

Sgrg for at roboten ikke er stilt inn pa Ikke forstyrr-modus, som forhindrer at den fortsetter rengjgringen.

Roboten vil ikke gjenoppta rengjgringen etter at du manuelt returnerer roboten til basestasjonen for & lade, noe som
inkluderer & manuelt plassere roboten pa basestasjonen eller sende roboten til lading via appen, basestasjonen
eller selve roboten.

Ladehastigheten er lav.

Det tar omtrent 4,5 timer & lade roboten helt nar batteriet er lavt.

Hvis du bruker roboten ved temperaturer utenfor det spesifiserte omradet, reduseres ladehastigheten automatisk for
a forlenge batteriets levetid.

Ladekontaktene pa bade roboten og basen kan veere skitne, tark dem av med en tarr klut.

Stasjonen kan ikke tamme
stgvdunken automatisk.

Kontroller om stgvposen i stgvbeholderen er full.
Hvis stavposen ikke er full, ma du kontrollere om det er noen hindringer ved auto-tgmmeventilene til
robotstavsugeren, basestasjonen eller stgvdunken. | sa fall ma den blokkerte delen ryddes.

Stgyen gker mens roboten
er i drift.

Kontroller om stgvdunkfilteret er tilstoppet. Hvis ja, rengjer den eller bytt den ut.

En hard gjenstand kan sette seg fast i hovedbgarsten eller i stavdunken. Kontroller og fjern eventuelle harde
gjenstander.

Hovedbgrsten eller sidebgrsten kan bli sammenfiltret. Kontroller og fjern eventuelle fremmedobjekter.

Bytt sugemodus til Standard eller Stille.

Vannivaet i vaskebrettet er
unormal.

Ta av vaskebrettet, kontroller om utlgpet er blokkert og rengjer det.

Trykk forsiktig ned pa skittenvannsbeholderen for a sikre at den er riktig installert.

Kontroller om forseglingen pa skittenvannsbeholderen er lgs eller ikke riktig installert, og tilbakestill den i s& fall
manuelt. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.

Kontroller rengjgringsmiddelet. Ikke tilsett annen vaeske enn det offisielt godkjente rengjgringslgsningen.

Roboten beveger seg uten
a folge den angitte ruten.

Gjenstander som strgmledninger og tgfler bar organiseres fgr du bruker roboten.

Arbeid pa vate og glatte overflater kan fa hovedhjulet til & skli. Det anbefales & tgrke vate omrader fgr roboten
brukes.

Tark linjelasersensorene og den visuelle KI-sensoren pa roboten med en ren, myk og terr klut for & holde dem rene
og uhindret.

Moppeputeholderen heves
unormalt.

Fjern moppeputeholderen for a kontrollere om det sitter fast fremmedlegemer i den, og prgv a starte roboten pa
nytt. Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte produktstgtten.

Det er vann under
rentvannsbeholderen eller
rundt pakningen.

Nar du tar ut rentvannsbeholderen, kan det vaere igjen litt vann i rgret under tanken eller rundt pakningen. Dette er
normalt. Terk av med en myk klut.
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For mer hjelp kan vi kontaktes via https://global.dreametech.com
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Spesifikasjoner Avhending og fjerning av batteri e

Robot Basestasjon Den innebygde Litium-ion-batteripakken inneholder stoffer som er skadelige for miljget. Far du avhender batteriet, ma du s@rge for at batteriet fiernes av
kvalifiserte teknikere og avhendes pa et egnet resirkuleringsanlegg.
Modell RLX41CE Modell RCXES5 - batteriet ma fjernes fra apparatet fgr det avhendes;
) . - apparatet ma kobles fra stramnettet nar du tar ut batteriet;
Ladetid Omtrent 4,5 timer Nominellinngang 220-240 V ~ 50-60 Hz . R .
- batteriet ma avhendes pa en sikker mate.
Nominell spenning 14,4 V= Nominell utgang 20V=2A
FORSIKTIG:
Nominell effekt 75W i
?t;\r/rl:;:]lr:ﬁ:s;t (under 1000 W For du tar ut batteriet, ma du koble fra strammen og temme batteriet s mye som mulig.
Driftsfrekvens 2400-2483,5 MHz Brukte batterier ma avhendes hos et passende gjenvinningsanlegg.
Nominell effekt (under i 5 S e i
Maksimal utgangseffekt <20 dBm varmtvannsreng(j;z;ring) 1150 W Ikke utsett batteriet for hgye temperaturer for & unnga risiko for eksplosjon.
Under darlige forhold kan veeske lekke fra batteriet. Hvis det oppstar kontakt, ma du skylle med vann og kontakte lege.

Nominell effekt (under lading 80W

o0g terking) Veiledning for fjerning:

Driftsfrekvens 2400-2483 5 MHz 1. Snu roboten, bruk et riktig verktey for a fierne skruene pa baksiden av roboten, og fjern deretter dekselet.
2. Koble fra polene mellom batteriet og PCB-kortet for a fjerne batteriet.

Maksimal utgangseffekt <20 dBm

Under normal bruk av tilstanden ber dette utstyret holdes en avstand pa
minst 20 cm mellom antennen og brukerens kropp.

Merk: EE-informasjon
- Nominell effekt (underAvarmtvannsrengjmring) avgjeres av effektverdien i Alle produktene utstyrt med symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (EE-avfall som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal blandes med usortert
den r.eprestfefntlzatlve perioden (vanntekr_nperatur' 15 °C). ol ) husholdningsavfall. Du bgr heller beskytte menneskers helse og miljget ved & overlevere kassert utstyr til et utpekt innsamlingspunkt for
- Nominell e‘ € t(unAder lading og terking) avgjeres av effektverdien under resirkulering av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt av myndighetene eller lokale myndigheter. Riktig avhending og resirkulering bidrar til &
full belastningsperiode. . . . - . . . .
[r— forhindre mulige negative konsekvenser for miljget og menneskers helse. Kontakt installatgren eller lokale myndigheter for mer informasjon om

plasseringen, samt vilkar og betingelser for slike innsamlingssteder.
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Sdkerhetsinformation Sakerhetsinformation

For att undvika elektriska stotar, brand eller skador orsakade av felaktig anvandning av apparaten, las Anvandningsbegrénsningar - Om strémsladden ar skadad maste den bytas ut mot en sarskild

bruksanvisningen noggrant innan du anvander apparaten och spara den som framtida referens.

Anvandningsbegransningar

256

- Denna produkt boér inte anvandas av barn yngre an 8 ar eller

personer med fysiska, sensoriska eller intellektuella handikapp eller
begransad erfarenhet/kunskap utan éverinseende av en foralder/
vardnadshavare for att sakerstalla sdker anvandning och for att
ulrlldvika risker. Rengoéring och underhall far inte utforas av barn utan
tillsyn.

- Apparaten far endast anvandas med den stromférsorjningsenhet

som foljer med apparaten.

- Den har apparaten innehaller batterier som endast kan bytas ut av

fackman.

- Ta bort féoremal fran omradet som ska rengdras. Barn far inte leka

med apparaten. Sakerstall att barn och husdjur halls pa sakert
avstand fran roboten néar den &r i drift.

- Undvik att installera, ladda eller anvanda apparaten i badrum eller

runt pooler.

- Den har produkten ar endast avsedd fér golvrengdring i hemmiljé.

Anvand den inte utomhus, pa icke-golvytor eller i kommersiella eller
industriella miljéer.

- Kontrollera att roboten fungerar korrekt pa en ldmplig plats. | annat

fall ska du inte anvanda enheten.

sladd eller enhet som finns tillganglig hos tillverkaren eller dess
servicepersonal.

- Anvand inte roboten i ett omrade hangande ovan markniva utan

skyddsbarriar.

- Placera inte roboten upp och ner. Anvand inte LDS-kdpan, robotkapan

eller stétfAngaren som handtag for roboten.

- Anvand inte roboten i en omgivningstemperatur éver 40 °C eller under

0 °C, eller pa ett golv med vatskor eller klibbiga amnen.

- For att férhindra att det uppstar skador fran att roboten fastnar bér du

ta bort l6sa foremal och sladdar fran golvet langs rengdringsrutten
innan du anvander roboten.

- Ta bort dGmtaliga eller sma foremal fran golvet sa att roboten inte

krockar med dem och skadar dem.

- Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta fran robotarnas

sugoppning.

- Forvara rengoringsverktyget utom rackhall for barn.
- Anvand inte roboten i ett rum dar spadbarn eller barn sover.
- Placera inte barn, husdjur eller nagot foremal pa roboten oavsett om

den star stilla eller ror sig.

- Rengoringsmedel ska forvaras utom rackhall for barn.
- Anvand endast det officiellt godkanda rengdringsmedlet. Tillsatt inte

nagon vdatska som alkohol eller desinfektionsmedel.
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Sdkerhetsinformation

Anvandningsbegransningar

Batterier och laddning
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- Anvand inte roboten for att rengora brinnande féremal. Anvand

inte roboten for att plocka upp brandfarliga eller brannbara vatskor,
fratande gaser eller outspadda syror eller [6sningsmedel.

- Dammsug inte harda eller vassa foremal. Anvand inte apparaten for att

plocka upp féremal som stenar, stora pappersbitar eller ndgot som kan
tappa till apparaten.

- Stickkontakten mdaste dras ur vagguttaget innan du rengor eller

underhaller apparaten.

- Torka inte av roboten eller basstationen med en vat trasa eller skolj dem

med vatska. Efter rengéring av tvattbara delar, torka delarna helt innan
du satter tillbaka dem och anvander dem.

- Anvand denna produkt i enlighet med instruktionerna i

bruksanvisningen. Anvandare ar ansvariga for forlust eller skada som
uppstar pa grund av felaktig anvandning av denna produkt.

- Anvand inte ett batteri eller en basstation fran tredje part. Roboten

kan endast anvdndas med basstationsmodell RCXE5.

- FOrsok inte ta isar, reparera eller modifiera batteriet eller basstationen

pa egen hand.

- Placera inte basstationen ndra en varmekalla.
- Anvand inte en vat trasa eller vata hander for att torka eller rengéra

basstationens laddningskontakter.

- Kassera inte gamla batterier pa ett felaktigt satt. Batterier som

forbrukats ska kasseras pa lamplig atervinningscentral.

Sdkerhetsinformation

Batterier och laddning

Lasersdkerhetsinformation

- Om strémkabeln skadas eller gar sonder ska du sluta anvdanda den

omedelbart och kontakta kundtjanst.

- Om mojligt, sakerstall att roboten ar avstangd nar den transporteras

och férvaras i originalférpackningen.

- Om roboten inte ska anvandas under en langre tid bdr du ladda den

helt, sedan stdnga av den och forvara den pa en sval och torr plats.
Ladda om roboten minst en gang var 3:e manad for att undvika
overurladdning av batteriet.

- Lasersensorn i denna produkt uppfyller IEC 60825-1:2014/EN 60825-

1:2014/A11:2021-standarden for klass 1-laserprodukter. Undvik direkt
6gonkontakt med den under anvandning.

KLASS 1 LASERPRODUKT
KONSUMENTLASERPRODUKT
EN 50689:2021

Harmed forklarar Dreame Trading(Tianjin)Co., Ltd. att radioutrustningen typ RLX41CE uppfyller kraven i direktiv 2014/53/EU. Den fullstdndiga texten till EU-
forsdkran om éverensstammelse finns tillganglig pa foljande internetadress: https://global.dreametech.com
Om du vill lasa en utforlig e-anvandarhandbok, ga till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Produktoversikt

Paketinnehall

260

Robot

a
oo
0o
[=]

Basstation

1]

Basstationsrampens
forlangningsplatta

Andra tillbehor

N T

Sidoborste Stromkabel

Moppdyna x 2 Hallare for moppdyna x 2
(forinstallerad)

Rengoringsverktyg Dammpase x 2 Huvudborste

(Forvaras i basstationens (Férvaras i dammbehallaren) (forinstallerad)
forvaringsbehallare)

O )

=)

Dammbehallarens filter

Rengdringsmedel Bruksanvisning (férinstallerad)

=

Produktoversikt

Robot

o C JSpot-rengdringsknapp
- Tryck for att starta Spot-rengdring

o (HKnapp for strom/rengéring
- Trykk og hold i 3 sekunder for a sla pa eller av
- Trykk for & starte rengjeringen etter at roboten er slatt pa

o (YKnappen for dockning
- Tryck for att skicka roboten tillbaka till basstationen
- Tryck och hallin i 3 sekunder for att inaktivera barnlaset

Statusindikator

- Helt vit: Rengoring eller stadning ar slutford
- Blinkar orange: Fel

- Helt orange: Standbyldge vid lagt batteri eller pausad vid lagt batteri

Obs: Tryck pa valfri knapp pa roboten for att pausa roboten nér den stadar
eller dker tillbaka for att ladda.
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Produktoversikt
Robot och sensorer Trappsensorer
[}
I
. Mattsensor o——
o Mioten @ o Vridbart hjul

o LDS-lock Sidoborste o——= :}

o Laser avstandssensor (LDS)

o Borstskydd

Huvudborste ©
o Stotfangare Huvudhjul @
© Al visuell sensor

o Huvudhjul

o Fastkldmmor for
borstskydd

Kameraindikator o

Montering av MopExtend o
(Moppférlangningsenhet)

(Kamerans indikator tdnds
nar kameran aktiveras)

© LED-fyllnadsbelysning

o Monteringshal for
héallare av mopp

© Linjelasersensorer

Dammbehallare
o Aterstallningsknapp
- Tryck och hallini 3
sekunder for att aterstalla
till fabriksinstallningarna

Dammbehallarens o © Dammbehallarens lock

fastkldmma

o Kldmma for
dammbehallarens lock

Ventil fér automatisk o
tdmning
Filter o———~

o WiFi-indikator o Filterkldmma

Montering av mopp

o Dammbehallare Omrade for montering av o
o Kantsensor mopp

o Inlopp fér automatisk vattenpafyllning

° Montering av mopp
Ventil fér automatisk

6o témning Moppdynans hallare Moppdyna

Produktoversikt

Basstation

Ovre képa

o Kapa for basstationens
lagringsbehallare

Lock pa dammbehallaren o—

Tvattbrada o— 7 =

Rampférldngningsplatta o—

Q o

Basstationens knappar

(2 Knappen for lamna/&tervander till station
- Roboten ar pa basstationen: Tryck for att lamna basstationen
- Roboten &r inte pa basstationen: Tryck for att atervanda till basstationen

D> start/Paus-knapp
- Tryck for att starta eller pausa rengéringen.
§%% Torkknappen
- Tryck for att fa basstationen att borja eller sluta torka moppdynor

Statusindikator
- Helt vit: Basstationen ar ansluten till strém
- Helt orange: Basstationen har ett fel

Barnlas

Tryck och hall knapparna QX och 8 intryckt i 3 sekunder for att aktivera
eller inaktivera barnldset. Efter att barnlaset har aktiverats ar alla
knappar pa roboten och basstationen lasta.

Rengor tvattbradan.

Né&r roboten ldmnar basstationen haller du knappen Q intryckt i 3
sekunder for att tillsatta vatten fran basstationen till tvattbréadan, och
tryck sedan pa knappen (i 3 sekunder for att pumpa ut det anvanda
vattnet i tvattbradan.
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Produktoversikt

SV
Basstation
Forvaringsfack for o .
o Forvaringsbehallare for dammpase o Dammpasens plats
rengdringsverktyg
Inl fo Ori del i
: o Inlopp for rengéringsmede Filter © . o Las for
dammtankens lock
o ma o Signalomrade
Ventiler for automatisk tdmnin ° Inlopp fér automatisk
g° < 7 vattenpafyllning
o Laddningskontakter
: _—  —
Klamma for o o Klamma for o =—=——=+——o Lyfthandtag

vattentank vattentank
Flott6rkulan o &(__—+—+——o Plats reserverad for anslutning
. ° av vattenanslutningssatsen for
automatisk pafyllning och tomning
Filter

+——o Stromforsorjningsport
o Elkabelhallare

o Flottdr <

Skittenvannsbeholder Tank med rent vatten

Obs: Vattenanslutningssatsen for automatisk pafyllning och témning maste kdpas separat. (Endast tillgangligt i specifika regioner)
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Forbereda ditt hem

I
e

o B

Stada upp och ordna saker som stromkablar, kladder, tofflor och leksaker for att
forbattra robotens effektivitet.

Ny
X

Innan du startar rengéringen bor ett fysiskt hinder placeras vid kanten av trappan och
soffan for att sdkerstélla en sdker och smidig drift av roboten.

)\
N

OO0

v

Oppna dérren till det rum som ska rengéras och stall méblerna pé sin ratta plats for att For att undvika att roboten inte kdnner igen omraden som behéver rengéras ska du
inte sta framfor roboten, eller pa troskeln, korridoren eller trdnga platser.

frigéra mer utrymme.

Obs:
- Nar du anvander roboten for férsta gangen, folj den runt medan den rengér for att ta bort eventuella hinder i tid.
- LED-fyllnadsbelysningen ger extra belysning i svagt upplysta miljéer.
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Innan anvandning
SV

1. Anslut till ett eluttag
Satt i stromkabeln i basstationen och anslut den till uttaget.

= Placera basstationen pa en plats som ar s& 6ppen som mojligt och med
*  bra WiFi-tackning.

Satt i natsladden ordentligt tills
basstationens statusindikator
lyser med fast vitt sken

2. Placera ut basstationen och installera basstationens
rampférldngningsplatta

Ta bort alla féremdal som ar nérmare &n 1,5 m fran framsidan och 5 cm
fran vardera sidan av basstationen. Installera sedan basstationens
rampfoérldngningsplatta ner till basstationen.

U

L

Obs: For att forhindra att vattenflackar vater tragolv eller mattor,
rekommenderas att placera basstationen pa kakelgolv eller marmorgolv.
266

3. Ta bort skydden

Ta bort de tva klisterméarkena pa fram- och baksidan av roboten. Fall sedan ner

robotkapan och ta bort skyddsremsan.

4. Sla pa roboten och montera sidoborsten och moppdelen

Tryck och héll knappen (!) pa roboten intryckt i 3 sekunder for att sla pa den.

Satt fast sidoborsten och moppen pa ratt plats.

Sidoborstens kldmma o
e, Klicka pé\\

Monteringshal for hallare av o o Montering av mopp

mopp

Obs: Installera sidoborsten tills den klickar pa plats.

Innan anvandning

5. Anslut roboten till basstationen

Placera roboten pa basstationen med moppenheten vand mot
tvattbradan. Sedan kommer du att hora ett réstmeddelande nar roboten
lyckats ansluta till basstationen.

Obs: Det rekommenderas att roboten laddas fullt ut innan du anvander
den for forsta gangen. Om roboten inte kan slas pa nar batteriet ar
urladdat kan du manuellt ansluta roboten till stationen for att ladda
den.

6. Installera rengéringsmedelsflaskan

Ta bort locket pa rengéringsflaskan och riv bort de tva forseglingarna
sdsom visas i bilden. Oppna éver luckan pa basstationen och installera
rengdringsflaskan langs med 6ppningen pa platsen. Rengdringsmedlet
kommer att laggas till automatiskt under arbetet.

Obs: Tillsatt ingen annan vatska an det officiellt godkdnda
rengoringsmedlet, annars kan basstationen sluta fungera korrekt.

7. Hall vatten i renvattentanken

Ta ut vattentanken med rent vatten frdn basstationen och fyll den
med rent vatten upp till maxnivan. Installera den sedan tillbaka i
basstationen.

—

AL
‘l“‘\ﬂ!}“ﬁ

Obs: Tillsatt inte hett vatten i vattentanken, eftersom detta kan goéra att

tanken deformeras.
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Ansluter till Dreamehome-appen

1. Ladda ner Dreamehome-appen

Skanna QR-koden pa roboten, eller s6k pa "Dreamehome" i appbutiken for
att ladda ner och installera appen.

Obs:

- Endast 2,4 GHz WiFi stdds.

- P& grund av uppgraderingar av appens mjukvara kan de faktiska
funktionerna skilja sig frdn vad som anges i denna handbok. Folj
instruktionerna for den aktuella app-versionen.
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2. Lagg till enhet

Oppna Dreamehome-appen, klicka "@" i 6vre hdgra hérnet, skanna samma
QR-kod pa roboten igen och lagg till enheten. Folj anvisningarna for att
slutféra WiFi-anslutningen.

Obs: Om du vill terstalla WiFi kan du upprepa steg 2 och sedan félja
anvisningarna for att slutféra WiFi-anslutningen.

WiFi-indikator

- Blinkar lAngsamt: Ska anslutas
- Blinkar snabbt: Ansluter

- Pa: Ansluten

027 - 1027 - -

Bruksanvisning

Sla pa/av
Tryck och hall knappen(Dintryckt i 3 sekunder for att sla pa

roboten. Stromindikatorn bor vara tand. Placera roboten pa basstationen.

Roboten slas pa automatiskt och borjar ladda. Du stdnger av roboten
genom att flytta roboten bort fran basstationen och haller knappen (!
intryckt i 3 sekunder.

Snabb kartlaggning

Né&r du har konfigurerat natverket for forsta gangen foljer du
anvisningarna i appen for att snabbt skapa en karta. Roboten bérjar
kartldgga utan att rengéra. Nar roboten atervander till basstationen har
kartldggningen slutférts och kartan sparas automatiskt.

Pausa/Vilolage

Né&r roboten ar igang kan du trycka pa valfri knapp for att pausa den.

Om roboten pausar i mer an 10 minuter gar den automatiskt in i vilolage.
Alla indikatorer pa roboten stdngs av. Vack roboten genom att trycka pa
valfri knapp pa roboten eller basstationen, eller anvand appen.

Obs:

- Roboten stdngs av automatiskt om den ldmnas i viloldge i mer an 12
timmar.

- Om roboten pausas och placeras pa basstationen, avslutas den
pagaende rengdringsuppgiften.

Ateruppta rengéring automatiskt

Om batterinivan ar for ldg kommer roboten automatiskt ga tillbaka till
basstationen for att ladda. Efter att ha laddats till lAmplig batteriniva
aterupptas ej slutférda rengdringsuppgifter.

Obs: Om du vill anvanda den hér funktionen behéver du 6ppna den i appen.

Stor ej-ldge (Do Not Disturb, DND)

Nar roboten &r installd pa Stor ej-ldge (DND), kommer roboten att férhindras
fran att ateruppta rengdéringen och stromindikatorn slocknar. Stor ej (DND)-
laget dr inaktiverat som fabriksstandard. Du kan anvdnda appen for att
aktivera DND-ldget eller andra DND-perioden. Stor ej (DND)-perioden ar
22:00-8:00 som standard.

Obs:

- De schemalagda rengéringsaktiviteterna kommer att utféras som vanligt
under Stoér-ej-perioden (DND).

- Roboten dterupptar rengéringen dar den slutade senast efter att Stor-ej-
perioden (DND) tagit slut.

Spot-rengodring

Né&r roboten &r i vanteldge, kan du trycka pa o for att aktivera Spot-
rengdringslaget. | det har ldget rengdr roboten ett kvadratiskt omrade pa 1,5
x 1,5 meter runt den och atervander till startpunkten nar Spot-rengéringen ar
klar.

Omstart av roboten

Om roboten slutar reagera eller inte kan stangas av, tryck och hall ned
knappen (1) i 10 sekunder fér att tvinga fram avstdngning. Darefter trycker du
knappen () och héller den intryckt i 3 sekunder for att sla pa roboten.
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Bruksanvisning

Dammsuga och moppa
Obs: Nar moppenheten anvands for forsta gangen utfér roboten "Dammsuga
och moppa"-uppgiften som standard.

1. Bérja rengéringen

Tryck pa knappen () pa basstationen eller [>| pa roboten, eller anvénd appen for

att fa roboten att starta fran basstationen. Sedan kommer roboten att planera
den optimala stadrutten och utféra stdduppgiften utifran den skapade kartan.

>

Obs:

- For att sakerstdlla att roboten enkelt kan atervanda till basstationen efter
rengdring, rekommenderas att roboten startas fran basstationen.

- Innan roboten bérjar moppa kommer moppdynorna att rengdéras, var god
avvakta.

- Flytta inte basstationen, renvattentanken, smutsvattentanken eller
tvattbradan under drift.
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2. Automatisk mopptvatt

Under reng6ringen kommer roboten automatiskt att atervanda

till basstationen for att tvatta sina moppdynor baserat pa den
rengoéringsfrekvens for moppdynor som har angivits i appen. Basstationen
kommer automatiskt att fylla pa robotens vattentank, och roboten aterupptar

W«““““”‘WW

Obs: Reng6ring med varmvatten kan aktiveras i appen fér moppdyna

och basstationens rengéringsuppgifter, som gadller fér alla ldgen. For att
forhindra skallning, ska tvattbradans vattenutlopp inte réras nar funktionen
ar paslagen.

Bruksanvisning

3. Tém automatiskt dammbehallaren och tvétta och torka moppdynorna

efter att uppgiften "Dammsug och moppa" har slutforts

Nd&r roboten har avslutat en rengéringsuppgift och atervant till basstationen
for att ladda, borjar basstationen automatiskt tomma dammbehallaren.
Sedan kommer den att tvatta och torka moppdynorna.

Obs:

- Om sjalvtdmningsfunktionen ar avstangd i appen kommer stationen inte
automatiskt att tomma dammbehallaren.

- Basstationen kommer att tomma dammbehallaren enligt den frekvens som
arinstalld i appen.

4. Reng6r smutsvattentanken

Nar roboten har slutfort sin uppgift kan du rengéra smutsvattentanken for
att forebygga lukt.

Dammsug férst och moppa sedan

Véalj "Moppa efter dammsugning" i appen s tar roboten automatiskt

bort moppenheten pa basstationen och bérjar dammsuga golvet. Nar
dammsugningen ar klar dtervander roboten till basstationen for att installera
moppen och basstationen boérjar automatiskt tomma dammladan. Darefter
kommer roboten att bdrja moppa efter att huvudborsten har héjts.

Endast dammsugning
Om du véljer "Endast dammsugning" i appen sa tar roboten automatiskt bort
moppenheten pa basstationen och bérjar dammsuga.

Endast moppning

Vélj "Endast moppning" i appen, sa kommer roboten automatiskt att
kontrollera om moppenheten &r installerad pa basstationen. Om den inte ar
det kommer roboten att installera moppenheten och bérja moppa efter att
huvudborsten har hdjts.
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Rutinunderhall Rutinunderhall

Delar
For att halla roboten i gott skick, rekommenderas att du féljer tillbehérsanvdndning i appen eller féljande tabell fér rutinunderhdll. Tvéattbrada 3. Tryck och hall knappen (Qintryckt i 3 sekunder for att tillféra vatten
. . . . . till botten av basstationen. Rengér den sedan med det medféljande
1. Tryck pa knappen@for att fa roboten att ldmna basstationen. . d !
- - . rengdringsverktyget.
Del Underhéllsfrekvens Utbytesperiod Del Underhallsfrekvens Utbytesperiod
Smutsvattentank Efter varje anvandning Linjelaserns sensorer O \| /
/ 3s
Tank med rent vatten Al visuell sensor =
Huvudborste Var 6 till 12 manad LED-
En g3 - .
Sidoborste vgcizng varannan Var tredje till sjatte manad fylinadsbelysning
- Kantsensor P

Moppdynans hallare / En gang i manaden

Stotfangare ,—
Dammbehaéllarens filter Var tredje till sjatte manad g@g

Vridbart hjul
Tvattbrada

Mattsensor /
Basstationens signalomrade Trabbeeneorer . ) ) . )
. - pp 2.Ta av tvattbradan och skélj den med rent vatten. 4. Tryck OSh hall kna.ppen @ intryckt i 3 sekunder for att p'umpa ut det anvanda )

asstationens vattnet frn basstationens botten, torka av den med en mjuk och torr trasa och séatt
. Botten av roboten
laddningskontakter sedan tillbaka tvattbradan.
Basstationens Rekommenderas
sjalvtémningsventil . InlonD for rengdra efter .
- En gang i manaden / DD att ha tagit bort 3
Laser avstandssensor (LDS) rengdringsmedel . -
rengéringsmedlet -

Robotens laddningskontakter (flaskan)

Robotens ventiler for

.

automatisk témning Dammbehallare Reng6r den vid behov

Robotens inlopp for Dammpase PR—

automatisk vattenpafyllning , @
Moppdyna Varje 1 till 3 sl Js .

manader

Obs: Ersattningsfrekvensen beror pa din anvadndning av roboten. Om ett undantag
uppstar pa grund av sarskilda omstandigheter bor delarna bytas ut.
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Rutinunderhall Rutinunderhall

Dammpase 3. Ta bort damm och skrap fran filtret med en torr trasa. Smutsvattentank Huvudborste

1. Ta bort smutsvattentanken, ppna locket och héll ut det anvanda vattnet. 1. Tryck pa bortskyddsklammorna inét for att ta bort borstskyddet och lyft ut
borsten ur roboten.

1. Las upp dammbehallarens lock och ta ur pasen.

2. Skélj den smutsvattentanken med rent vatten och anvand det
medféljande rengéringsverktyget for att reng6ra innervaggen pa
smutsvattentanken.

2. Dra ut borstkaporna i borstens bada andar sa som visas pa bilden. Anvand
* det medféljande rengéringsverktyget for att ta bort harstrdn som trasslat in
sig i borsten. Sétt tillbaka borstskydden pa bada dndarna av borsten och satt
sedan tillbaka borsten. Tryck pa borstskyddet for att ldsa det pa plats.

Obs: Flottorkulan i smutsvattentanken ar en rorlig del. Anvand inte for

Obs: Genom att dra handtaget utat forseglas dammpasen for att forhindra B ! - X
mycket kraft ndr du rengdr den for att undvika att skada den.

att damm och skrap faller ut av misstag.
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Rutinunderhall

Sidoborste och moppdynans hallare

Plocka bort och reng6r sidoborsten och moppdynans héllare.

Dammbehallare

1. Oppna robotlocket och tryck sedan pé& fastklamman for att ta bort
dammbehallaren.

Rutinunderhall

Filter
1. Ta bort filtret och knacka forsiktigt pa dess korg.

o
o
a

Obs: Undvik att forsdka rengora filtret med en borste, ett finger eller
vassa foremal for forebyggande av skador.

Robotsensorer och laddningskontakter
Torka av robotens sensorer och laddningskontakter med en mjuk och torr
trasa sa som visas pa bilden nedan:

o Al visuell sensor

o Linjelasersensorer

o LED-fyllnadsbelysning

o Laser avstandssensor (LDS)
o Kantsensor

o Stotfangare

o Laddningskontakter

2. Skolj dammbehallaren och filtret med vatten och torka dem helt

A
)/ v
<.> @‘h
» Y )

2. Oppna dammbehallarlocket och tém dammbehdllaren s& som visas i innan du satter tillbaka dem.

diagrammet.

o Mattsensor

Obs: Obs:

- Anvand ett verktyg sdsom en liten skruvmejsel for att separera axeln och - Skolj dammbehallaren och filtret endast med rent vatten. Undvik att

dacket pa det vridbara hjulet. Anvand inte 6verdrivet mycket kraft. anvanda nagot rengdringsmedel. i L ) i )
- Skélj det vridbara hjulet under rinnande vatten och satt tillbaka det efter . Anvand dammbehdllaren och filtret forst nar de &r helt torra. Obs: En vat trasa kan skada kénsliga delar i roboten och pa basstationen.

att det har torkat helt. Anvand en torr duk fér rengéring.
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Rutinunderhall

Laddningskontakter
Rengor laddningskontakterna och signalomradet pa basstationen med en
mjuk och torr trasa.

Ventiler fér automatisk témning

Rengor robotens sjalvtémningsventiler och stationen med en mjuk och
torr trasa.
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Moppdyna
Ta bort moppdynan fr&n moppdynshéllaren nar du vill byta ut den.

Inlopp fér rengdringsmedel

Om inloppet for rengéringsmedlet ar smutsigt, torka av det med en mjuk och
torr trasa.

GO

)0

Batteri

Roboten har ett hdgpresterande litiumjonbatteri. Sakerstall att batteriet ar
valladdat for daglig anvandning for att bibehdalla optimal batteriprestanda.

Fels6kning

Problem

L6ésning

Roboten startar inte.

Batteriet borjar ta slut. Ladda roboten pa basstationen och férsok sedan igen.
Batteriets temperatur ar for lag eller for h6g. Det rekommenderas att anvanda apparaten vid en
omgivningstemperatur pa 0 - 40° C.

Roboten ladda inte.

Basstationen &r inte ansluten till stromkalla. Sakerstall att bada andarna av stromkabeln ar korrekt anslutna.
Laddningskontakterna pa basstationen ar daligt ansluten till roboten. Laddningskontakterna behdver rengoras.
Kontrollera om det finns nagot frammande féremal vid robotens anslutningsdel och ta bort eventuella frammande
foremal.

Roboten ansluter inte till
WiFi-natverket.

Losenordet for det tradlésa natverket ar felaktigt. Kontrollera att [6senordet som anvands for att ansluta till ditt
tradlosa natverk ar korrekt.
Roboten stéder inte en 5 GHz WiFi-anslutning. Se till att roboten ar ansluten till en 2,4 GHz WiFi-anslutning.

Signalen for det tradlésa natverket ar svag. Kontrollera att roboten befinner sig i ett omrade med god WiFi-tackning.

Roboten kanske inte ar redo att konfigureras. Avsluta appen, starta den pa nytt och forsok igen enligt
instruktionerna.

Roboten kan inte hitta och

atervanda till basstationen.

Basstationen &r inte ansluten till stromkalla eller flyttas runt nar roboten inte ar pa den. Anslut basstationen till
stromforsorjningen eller placera roboten pa basstationen for att ladda.

Det finns for manga hinder kring basstationen. Placera basstationen i ett mer 6ppet omrade.

Att flytta roboten kan fa den att ompositionera sig sjalv, och den kommer att dterskapa en karta om
ompositioneringen misslyckas. Om roboten befinner sig for langt fran basstationen kanske den inte kan atervanda
automatiskt pa egen hand, och i s& fall ka roboten placeras manuellt pa basstationen.

Torka av signalomradet pa basstationen och avlagsna damm eller skrap.
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Felsd6kning

SV

Problem

Lésning

Fels6kning

Roboten fastnar framfor
basstationen och kan inte
atervanda till den.

Rensa alla hinder inom 5 cm pa vanster och hdger sida eller inom 1,5 m framfor basstationen for att forhindra att
roboten blockeras.

Rutten for att atervanda till laddning ar blockerad, t.ex. ar dérren stangd.

Roboten kan halka om golvet framfér basstationen ar for blott. Om sa ar fallet, rengér 6verflodigt vatten innan du
forsoker igen.

Vi rekommenderar att du flyttar basstationen till en annan plats och férséker igen.

Problem

Lésning

Roboten missar rummen
som ska stadas.

Se till att doérrarna till de rum som ska rengdras ar 6ppna.

Kontrollera om det finns en tréskel hégre an 2 cm vid dérren till rummet. Roboten kan inte klattra ver héga trosklar
eller trappsteg.

Ytan framfor rummet som ska rengéras kan vara vat och hal, vilket gér att roboten kan slira och sluta fungera
normalt. Torka golvet innan du anvander roboten.

Roboten stangs inte av.

Roboten kan inte sténgas av nar den laddas. Det rekommenderas att flytta roboten fran basstationen och sedan
trycka och halla in knappen () i 3 sekunder fér att stanga av den.

Om roboten inte kan stangas av genom att utféra steg 1, tryck och hall ned knappen (i 10 sekunder for att tvinga
fram avstangning. Om problemet kvarstar kan du kontakta kundservice.

Roboten aterupptar inte
rengdringen efter laddning.

Kontrollera att roboten inte ar installd pa Stor-ej-ldget (DND), vilket hindrar den fran att dteruppta rengéringen.
Roboten aterupptar inte rengéringen efter att man manuellt fort tillbaka roboten till basstationen for att ladda, vilket
inkluderar att manuellt placera roboten pa basstationen eller skicka roboten att ladda via appen, basstationen eller
sjalva roboten.

Laddningshastigheten ar
ldngsam.

Det tar cirka 4,5 timmar att ladda roboten helt nar batteriet ar lagt.

Om du anvander roboten i temperaturer utanfor det angivna intervallet kommer laddningshastigheten automatiskt
att sakta ner for att foérldnga batteriets livslangd.

Laddningskontakterna pa bade roboten och basstationen kan vara smutsiga. Torka av dem med en mjuk trasa.

Stationen kan inte
automatiskt tomma
dammbehallaren.

Kontrollera om dammpasen i dammbehallaren ar full.
Om dammsugarpasen inte ar full, kontrollera att det inte finns nagot skrap vid de automatiska tomningsventilerna
péa roboten, stationen. eller dammbehallaren. Om dér finns skrap dér bor du rengéra den blockerade delen i tid.

Ljudet 6kar medan roboten
ar i drift.

Kontrollera om robotens dammfilter &r igentappt. Om sa ar fallet, rengér den eller byt ut den.

Ett hart foremal kan ha fastnat i huvudborsten eller dammbehallaren. Kontrollera for och ta bort alla harda foremal.

Huvudborsten eller sidoborsten kan trassla ihop sig. Kontrollera for och ta bort frammande foremal.
Stall om suglaget till Standard eller Quiet.

Vattennivan i tvattbradan ar
onormal.

Ta bort tvattbradan, kontrollera om avloppet ar blockerat och rengér det.

Tryck varsamt ned smutsvattentanken for att sakerstdlla att den ar korrekt installerad.

Kontrollera om tatningen pa smutsvattentanken ar l0s eller inte korrekt installerad, och aterstall den manuellt i sa
fall. Om problemet kvarstar, kontakta kundserviceteamet.

Kontrollera rengdringsldsningen. Tillsatt ingen annan vatska dn det officiellt godkdnda rengéringsmedlet.

Roboten ror sig utan att
folja den angivna rutten.

Saker som elkablar och tofflor bér ordnas innan du anvander roboten.

Om den kors pa vata hala ytor kommer huvudhjulet att slira. Det rekommenderas att torka vata ytor innan du
anvander roboten.

Torka av sensorerna for linjelaser och den visuella Al-sensorn pa roboten med en ren, mjuk och torr trasa for att
halla dem rena och obehindrade.

Moppdynans hallare hdjs
onormalt.

Plocka bort moppdynans hallare for att kontrollera om det finns nagot frammande féremal i den och férsok sedan
starta om roboten. Om problemet kvarstar, kontakta kundserviceteamet.

Det finns vatten under
renvattentanken eller runt
tatningen.

Na&r renvattentanken tas bort, kan det finnas vatten kvar i réret under tanken eller runt tdtningen. Detta dr normalt.
Torka med en torr trasa.
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FOor mer support, kontakta oss via https://global.dreametech.com
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Specifikationer Bortskaffande och borttagning av batteri
v

S
Robot Basstation Det inbyggda litiumjonbatteriet innehaller &mnen som &r farliga for miljon. Innan du kasserar batteriet bor du se till att det tas ut av kvalificerade tekniker
och kasseras pa en l@mplig atervinningscentral.
Modell RLX41CE Modell RCXE5 - batteriet maste avldgsnas fran apparaten innan det kasseras;
. ' . - apparaten maste kopplas ur fran elnatet nar batteriet tas ur;
Laddningstid Ca. 4,5timmar Nominellingéng 220-240 V ~50-60 Hz . R .
- batteriet maste kasseras pa ett sakert satt.
Nominell spdnning 14,4 V= Nominell utgang 20V=—2A
VARNING:
Nominell effekt 75W i
Nomlneﬁll effekt (under 1000 W Innan du tar ut batteriet bor du koppla bort stromkallan och ta slut pa batteriet sa mycket som majligt.
] dammtémning)
Driftsfrekvens 2400-2483,5 MHz Batterier som forbrukats ska kasseras p& lamplig tervinningscentral.
Nominell effekt (under St ar milid 4 4 i i i
Maximal utgangseffekt <20 dBm rengéring med \(/armvatten) 1150 W Utsatt inte roboten for miljoer med hdga temperaturer for att undvika explosionsrisk.
Om batteriet hanteras pa ett valdsamt satt kan vatska slungas ut ur batteriet. Om kontakt uppstar, spola med vatten och s6k medicinsk hjalp.

Nominell effekt (und
ominell effekt (under 80W

laddning och torkning) Borttagningsguide

Driftsfrekvens 2400-2483,5 MHz 1. Vand pa roboten, anvand ett ldmpligt verktyg for att ta bort skruvarna pa baksidan av roboten, och avldgsna sedan locket.
2. 0m du vill ta bort batterierna behdver du forst koppla ur terminalerna mellan batteriet och PCB-moderkortet.

Maximal utgangseffekt <20 dBm

Vid normal anvandning av utrustningen boér den hallas pa ett avstand av
minst 20 cm mellan antennen och anvandarens kropp.

Obs: WEEE-information
- Nominell effekt (under reng6ring med varmvatten) bestams av effektvardet
under den aktuella perioden (vattentemperatur 15 °C). Alla produkter som bér denna symbol réknas som elektrisk/elektronisk utrustning (WEEE enligt direktiv 2012/19/EU) och fér inte sldngas
- Nominell effekt (under laddning och torkning) bestams av effektvardet med osorterat hushallsavfall. Istallet bor du skydda manniskors hédlsa och miljon genom att dverldmna din uttjdnta utrustning till en l@mplig
under full belastningsperiod. E atervinningscentral, en plats som har utsetts av berérda myndigheter att hantera avfall fran elektrisk och elektronisk utrustning. Korrekt
[r— avfallshantering och atervinning hjalper till att forhindra potentiella negativa konsekvenser for miljon och méanniskors halsa. Kontakta

installatoren eller lokala myndigheter om du vill ha mer information om platsen samt villkoren for sddana insamlingsstéllen.
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